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Disclaimer
It is not recommended for children under the age 
of 14 to use this product without adult supervision. 
Please note that in Japan the recommended age 
is 15 years. Adults should keep the aircraft out of 
the reach of children and exercise caution when 
operating this aircraft in the presence of children.

This product incorporates various advanced control 
technologies. However, inappropriate use of the 
product could result in personal injury or property 
damage. Please read the materials associated with 
the product before your first use of the product. 
These documents are included in the product 
package and/or are available online on the SZ RYZE 
TECHNOLOGY CO., LTD ("Ryze Tech") website 
(http://www.ryzerobotics.com).

This product is a flying camera that offers easy flight 
when in good working order as set forth below. 
Visit http://www.ryzerobotics.com for the most 
current instructions and warnings. Users operating 
their aircraft in the United States should visit http://
knowbeforeyoufly.org for more information about 
flight safety and compliance.

The information in this document affects your safety 
and your legal rights and responsibilities. Read 
this entire document carefully to ensure proper 
configuration before use. Failure to read and follow 
the instructions and warnings in this document may 
result in serious injury to yourself or others, damage 
to or loss of your Ryze Tech product, or damage to 
other objects in the vicinity. 

By using this product, you hereby signify that 
you have read this disclaimer carefully and that 
you understand and agree to abide by the terms 
and conditions herein. EXCEPT AS EXPRESSLY 
PROVIDED IN  RYZE TECH AFTER-SALES 
SERVICE POLICIES AVAILABLE AT HTTP://
RYZEROBOTICS.COM/SERVICE, THE PRODUCT 
AND ALL MATERIALS, AND CONTENT AVAILABLE 
THROUGH THE PRODUCT ARE PROVIDED “AS 
IS” AND ON AN “AS AVAILABLE” BASIS, WITHOUT 
WARRANTY OR CONDITION OF ANY KIND, EITHER 
EXPRESS OR IMPLIED. RYZE TECH DISCLAIMS 
ALL WARRANTIES OF ANY KIND, EXCEPT AS 
EXPRESSLY PROVIDED IN RYZE TECH AFTER-
SALES SERVICE POLICIES, WHETHER EXPRESS 
OR IMPLIED, RELATING TO THE PRODUCT, 
PRODUCT ACCESSORIES, AND ALL MATERIALS, 
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INCLUDING: (A) ANY IMPLIED WARRANTY OF 
MERCHANTABILITY, FITNESS FOR A PARTICULAR 
PURPOSE, TITLE, QUIET ENJOYMENT, OR NON-
INFRINGEMENT; AND (B)  ANY WARRANTY 
ARISING OUT OF COURSE OF DEALING, USAGE, 
OR TRADE. RYZE TECH DOES NOT WARRANT, 
EXCEPT AS EXPRESSLY PROVIDED IN RYZE 
TECH LIMITED WARRANTY, THAT THE PRODUCT, 
PRODUCT ACCESSORIES, OR ANY PORTION 
OF THE PRODUCT, OR ANY MATERIALS, WILL 
BE UNINTERRUPTED, SECURE, OR FREE OF 
ERRORS, V IRUSES, OR OTHER HARMFUL 
COMPONENTS, AND DOES NOT WARRANT THAT 
ANY OF THOSE ISSUES WILL BE CORRECTED. 
NO ADVICE OR INFORMATION, WHETHER ORAL 
OR WRITTEN, OBTAINED BY YOU FROM THE 
PRODUCT, PRODUCT ACCESSORIES, OR ANY 
MATERIALS WILL CREATE ANY WARRANTY 
REGARDING RYZE TECH OR THE PRODUCT THAT 
IS NOT EXPRESSLY STATED IN THESE TERMS. 
YOU ASSUME ALL RISKS FOR ANY DAMAGE THAT 
MAY RESULT FROM YOUR USE OF OR ACCESS 
TO THE PRODUCT, PRODUCT ACCESSORIES, 
AND ANY MATERIALS. YOU UNDERSTAND AND 
AGREE THAT YOU USE THE PRODUCT AT YOUR 
OWN DISCRETION AND RISK, AND THAT YOU 
ARE SOLELY RESPONSIBLE FOR ANY PERSONAL 
INJURY, DEATH, DAMAGE TO YOUR PROPERTY 
(INCLUDING YOUR COMPUTER SYSTEM OR 
MOBILE DEVICE OR RYZE TECH HARDWARE 
USED IN CONNECTION WITH THE PRODUCT) 
OR THIRD PARTY PROPERTY, OR THE LOSS OF 
DATA THAT RESULTS FROM YOUR USE OF OR 
INABILITY TO USE THE PRODUCT.

SOME JUR ISD ICT IONS MAY PROHIB IT  A 
D ISCLA IMER OF  WARRANT IES  AND YOU 
MAY HAVE OTHER RIGHTS THAT VARY FROM 
JURISDICTION TO JURISDICTION.

Ryze Tech accepts no liability for damage, injury or 
any legal responsibility incurred directly or indirectly 
from the use of this product. The user shall observe 
safe and lawful practices including, but not limited to, 
those set forth in these Safety Guidelines. You shall 
be solely responsible for all your behaviors when 
flying Tello.

Warnings
1. Stay away from rotating propellers and motors.
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2. DO NOT touch the underside of the aircraft as it 
may be hot. 

3.	 Never use non-Ryze Tech batteries and DO NOT 
short-circuit the Flight Battery. 

4.	 Important information is included on the product 
package and in the documentation included in 
the product package. Read all of this information 
carefully and retain the product package and 
documentation for future reference.

5. A lways  use  an  FCC/CE (depend ing  on 
location) certified USB adapter that is rated 
at 5 V and 1.5 A or above. 

6. Ensure the aircraft is powered off before charging. 
It cannot be charged when it is powered on. 

7. DO NOT charge a Flight Battery immediately after 
flight, because its temperature may be too high. 
DO NOT charge a Flight Battery until it cools 
down to near room temperature. 

8. Charge the Flight Battery in the temperature range 
41° to 113° F (5° to 45° C). The ideal charging 
temperature range is 72° to 82° F (22° to 28° C).   

9. If a low battery warning appears, charge the 
Flight Battery until the Flight Battery level reaches 
between 30 and 60 % for long-time storage. 

10. Discharge Flight Batteries to the range 40 to 
65% if they will NOT be used for 10 days or 
more. This can greatly extend battery life. 

Regulations
To avoid serious injury and property damage, 
observe the following rules:
1.	 DO NOT operate in the vicinity of manned aircraft, 

regardless of altitude. (Land immediately if 
necessary.)

2.	 DO NOT fly the aircraft in or at densely populated 
areas including cities, sporting events, exhibitions, 
and performances.

3.	 DO NOT fly the aircraft above the relevant 
maximum altitude set forth in your local laws and 
regulations.

4.	 Remain well clear of and DO NOT interfere with 
manned aircraft operations. Be aware of and 
avoid other aircraft and obstacles at all times.

5.	 DO NOT fly the aircraft near or inside no fly zones 
specified by local laws and regulations. The no 
fly zone list includes: airports, borders between 
two sovereign countries or regions, and major 
cities/regions, and is continuously updated. DO 
NOT fly around sensitive infrastructure or property 
such as power stations, water treatment facilities, 
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correctional facilities, heavily traveled roadways, 
government facilities, or military zones.

6.	 Maintain visual line of sight with your aircraft at all 
times and use an observer to assist if needed.

7.	 NEVER use the aircraft to carry i l legal or 
dangerous goods/payloads.

8.	 Make sure you understand the nature/type of your 
flight operation (such as for recreation, for public 
use, or for commercial use) and have obtained 
corresponding approval and clearance from the 
related government agencies before flight. Consult 
with your local regulators for comprehensive 
definitions and specific requirements. Users 
operating their aircraft in the United States 
should first visit http://www.knowbeforeyoufly.
org and take the most appropriate action for their 
circumstances.

9.	 Please note that remote-controlled aircraft may 
be banned from conducting commercial activities 
in certain territories and regions. Check and follow 
all local laws and regulations before flying as 
those rules may differ from those stated here.

10. Respect the privacy of others when using the 
camera. Make sure you comply with local 
privacy laws, regulations, and moral standards. 
DO NOT conduct surveillance operations such 
as image capture or video recording on any 
person, entity, event, performance, exhibition, or 
property without authorization or where there is 
an expectation of privacy, even if the image or 
video is captured for personal use.

11.	 Please be advised that in certain areas, the 
recording of images and videos from events, 
performances, exhibitions, or commercial 
p roper t ies  by  means o f  a  camera  may 
contravene copyright or other legal rights, even 
if the image or video is shot for personal use.

Flight Limit
1.	 Fly NO higher than 33 ft (10 m) above ground level 

and stay away from any surrounding obstacles.
2.	 The Vision Positioning System is only effective 

when the aircraft is at altitudes of 1.0 to 98.4 ft 
(0.3 to 30 m) and works best at altitudes of 1.0 to 
19.7 ft (0.3 to 6 m). 

3.	 The performance of the Vision Positioning System 
is affected by the surface being flown over. The 
aircraft automatically changes to Attitude mode 
when the Vision Positioning System is unavailable. 
In Attitude mode the aircraft is not able to position 
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Aircraft ×1
(Propellers and Propeller 
Guards included*)

Spare Propeller ×2 (pair)

itself. Operate the aircraft with great caution in the 
following situations, which may cause the aircraft 
to enter Attitude mode: 
a.	 Flying at high speed below 2 ft (0.5 m). 
b.	 Flying over monochrome surfaces (e.g. pure 

black, pure white, pure red, pure green). 
c.	 Flying over highly reflective surfaces. 
d.	 Flying over water or transparent surfaces. 
e.	 Flying over moving surfaces or objects.  
f.	 Flying in an area where the lighting changes 

frequently or drastically. 
g. Flying over extremely dark (< 10 lux) or bright 

(> 100,000 lux) surfaces or towards bright 
sources of light (e.g. towards sunlight). 

h. Flying over surfaces without clear patterns or 
texture. 

i.	 Flying over surfaces with identical repeating 
patterns or textures (e.g. tiling). 

j.	 Flying over small and fine objects (e.g. tree 
branches or power lines). 

k.	 Flying at speeds of over 11 mph (18 kph) 
at 3.5 ft (1 m) or lower. 

4. If the aircraft's Vision Positioning system fails for 
3 seconds when its flying altitude is above 20 ft 
(6 m), Failsafe Protection will automatically initiate 
landing. If the Vision Positioning system recovers 
during landing, Failsafe Protection will shut off and 
the aircraft will hover. 

5. The Vision Positioning System may not be able 
to recognize patterns on the ground in very 
dark (< 100 lux) environments. DO NOT take off 
if there is a warning prompt in the Tello app telling 
you that the environment is too dark.   

In the Box
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Quick Start 
Guide × 1

Mission Pad ×4 Micro USB Cable ×1

Flight Battery ×1 Propeller Removal 
Tool ×1

* The diagrams in this document are for reference only and 
may differ from the actual product.

Extension Board 
×1

Open-Source 
Controller ×1

Dot-Matrix 
Display & 
Distance Sensing 
Module ×1
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1. Introduction
ROBOMASTERTM TT TELLOTM Talent includes 
the aircraft and the Expansion Kit. Tello is a small 
quadcopter that features a Vision Positioning System 
and an onboard camera. Using its Vision Positioning 
System and advanced flight controller, it can hover 
in place and is suitable for flying indoors. Advanced 
features like Bounce mode, 8D Flips, and EZ Shots 
make using Tello fun. Tello captures 5 megapixel 
photos and streams 720p live video to the Tello 
app on a mobile device. Its maximum flight time is 
approximately 13 minutes*. 

Experience DIY flight with an Expansion Kit that 
includes an open-source controller, dot-matrix 
display & distance-sensing module, and extension 
board, which support programming with Arduino, 
Scratch, MicroPython, and more. 

1. Propellers 
2. Motors 
3. Aircraft Status Indicator
4. Camera 
5. Power Button
6. Antennas
7. Vision Positioning System

*	 The maximum flight time was tested in windless 
conditions flying at a consistent 9 mph (15 kph) and 
without the expansion kit mounted. This value should be 
taken for reference only.

8

9

6

7

10
6

1
2
3
4
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12

8. Flight Battery
9. Micro USB Port
10. Propeller Guards
11. Open-Source Controller
12. Dot-Matrix Display 

& Distance Sensing 
Module
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2.	Downloading the Tello App and 
Watching Tutorial Videos

Search for “Tello” on the App Store or Google Play 
or scan the QR code to download the app on your 
mobile device. To ensure flight safety, watch the 
tutorial videos on the official Ryze Tech website 
(http://www.ryzerobotics.com) before your first flight.

	 Operating system compatibility: iOS v9.0 or later; 
Android v4.4 or later.

	 Only use the Tello app for activation. 

	 Always use an FCC/CE (depending on location) 
certified USB adapter that is rated at 5 V and 1.5 A 
or above.

	 Ensure the aircraft is powered off before charging. 
It cannot be charged when it is turned on. 

3.	Charging the Battery
Insert the Flight Battery into the aircraft as shown. 

To charge the Flight Battery connect the Micro USB 
port on the aircraft to a USB adapter (not provided) 
using a standard Micro USB cable. 
Charging time: Approx. 1 hour and 30 minutes.

... Blinking blue slowly: charging. 

- Solid blue: fully charged. 
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4.	Preparing for Takeoff

	 With the open-source controller connected, the 
Wi-Fi network is RMTT-XXXXXX. The Wi-Fi network 
is Tello-XXXXXX without the open-source controller 
connected.

	 Launch the Tello app. Connection has been 
established when the Aircraft Status Indicator 
blinks yellow slowly and the live camera view is 
shown on your mobile device.

5.	Flight
In the Tello app: 
 Auto Takeoff and Auto Landing

Press the power button 
once to turn the aircraft on. 
(Press again to turn off)

Enable Wi-Fi on your 
mobi le  dev ice and 
connect to the network. 

Auto Takeoff Auto Landing

 Taking Photos and Recording Videos 

Tap to switch between 
Photo mode and Video 
mode. 

Tap to take a photo or 
record video.

	Use the Virtual Joysticks in the app to control the 
aircraft (the default control stick mode is known as 
Mode 2)

Left Stick
Up

Down

Turn Left Turn Right

Right Stick Forward

Backward

Left Right

Tello-XXXXXX
OR 

RMTT-XXXXXX
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6. Programming with Tello
The RoboMaster TT Tello Talent can be programmed 
in several ways. Use the Tello EDU app for 
programming when using a mobile device. Scan the 
QR code to download the app on your mobile device 
or search for “Tello EDU” on the App Store or Google 
Play. Visit https://www.dji.com/robomaster-tt for more 
information about using computer program software 
to program the RoboMaster TT.

7. Using the Open-Source 
Controller and Dot-Matrix Display 
& Distance-Sensing Module

Attach the dot-matrix display & distance-sensing module 
to the open-source controller and attach the open-
source controller to the aircraft. Program via the Tello 
EDU app or computer program software for DIY flight.

	 The Tello Edu app is compatible with iOS 10.0 (or 
later) or Android 4.4 (or later). 

	 Users should be confident flying a Tello before they 
use the Tello Edu app to learn about programming. 
Please note that the Tello app and Tello Edu app 
cannot connect to the Tello simultaneously. Exit 
one app before using the other.
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2.	Detaching the Propellers
Insert the propeller removal tool between the 
propeller cap and the motor. Be sure to hold the 
motor while detaching the propeller. 

Always detach the propellers using the propeller 
removal tool. DO NOT remove the propellers by 
hand, or you may be seriously hurt, and may 
damage the motors.

Installation Notes
1.	Installing the Propellers
When mounting, ensure that the gap between the 
bottom of the propeller cap and the motor is no 
bigger than needed to insert the propeller removal 
tool.  

Mount marked 
propellers on the 
motors with marked 
landing gear.

Mount unmarked 
propellers on the 
motors with unmarked 
landing gear.
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4.	Detaching the Propeller Guards
To remove a propeller guard place your finger and 
thumb as shown in the figure below. With your 
thumb, gently apply a twisting force to the lip that 
protrudes from the propeller guard where it wraps 
around the landing gear.

DO NOT use excessive force when removing 
propeller guards as doing so may damage the 
aircraft’s arms and you may get hurt.

3.	Installing the Propeller Guards
Push each propeller guard inwards to wrap it around 
the landing gear. Make sure it clicks into position and 
that the protruding parts of the landing gear securely 
fit into the notches on the propeller guards.
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Specifications
Aircraft
● Tello (Model: TLW004)

Weight (Propeller 
Guards Included)

87 g

Max Speed 17.8 mph (28.8 kph)
Max Flight Time 13 minutes (0 wind at a 

consistent 9 mph
(15 kph))

Operating 
Temperature 32° to 104° F (0° to 40° C)

Operating Frequency 2.4 to 2.4835 GHz
Transmitter (EIRP) ＜ 20 dBm (FCC) 

＜ 19 dBm (CE)
＜ 19 dBm (SRRC)

● Camera
Max Image Size 2592×1936
Video Recording 
Modes HD: 1280×720 30p

Video Format MP4
● Flight Battery

Capacity 1100 mAh
Voltage  3.8 V 
Battery Type LiPo
Energy  4.18 Wh
Net Weight 25±2 g
Charging 
Temperature Range

41° to 113° F 
(5° to 45° C)

Max Charging Power 10 W
Expansion Kit
● Open-Source Controller

Model      RMTTOC  
Operating Mode Direct Connection Mode, 

Router Mode
Wi-Fi 2.4 GHz , 5.8 GHz*
Transmitter (EIRP) 2.4 GHz: 

<18.5 dBm(FCC/SRRC/
MIC)
<17 dBm(CE)
5.8 GHz:
<15 dBm(FCC/SRRC)
<13 dBm(CE)

Bluetooth 2.4 GHz
MCU ESP32-D2WD, Dual-Core 

Main Frequency: 
160 MHz, Calculation 
ability: 400 MIPS
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For more information, read the User Manual:
https://www.dji.com/robomaster-tt
This content is subject to change without prior notice.

TELLO is a trademark of Ryze Tech.
ROBOMASTER is a trademark of DJI.
Copyright © 2020 Ryze Tech. All Rights Reserved.

Open-Source Supports SDK, Arduino, 
Scratch and MicroPython

Expansion 14-pin expansion port 
(I2C, UART, SPI, GPIO, 
PWM, power source)

LED Full Color LED
● Dot-Matrix Display & Distance Sensing Module

Dot-Matrix LED Red and blue LED 8×8
Dot-Matrix Driver 
function

IIC data port, auto dot-
matrix scan, adjustable 
256 global brightness, 
adjustable single-pixel 
red and blue LED 256 
brightness

Distance Sensing 
Module TOF

Maximum Sensing 
Distance of TOF

1.2 m (indoors with white 
wall)

● Extension Board
DIY Connection 14-pin extension port to 

2×7 pin, 2.54mm dual 
in-line package, two 
reserved positions for 
5V/3.3V power indicators, 
two reserved positions for 
test indicators

* Only 2.400-2.4835GHz available in Japan.
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免责声明
本产品不适合未满14岁的人士单独使用。未满14岁

的人士需在成人陪同下使用本产品。请勿让儿童接

触本产品，在有儿童出现的场景操作时请务必特别

小心注意。

本产品是一款多旋翼飞行器，在电源正常工作及各

部件未损坏的情况下将提供轻松自如的飞行体验。

访问获取完整的《用户手册》和最新说明和警告。

深圳市睿炽科技有限公司（以下简称“睿炽科

技”）保留更新所有文档的权利。

请务必在使用产品之前仔细阅读本文档和《用户手

册》，了解您的合法权益、责任和安全说明；否

则，可能带来财产损失、安全事故和人身安全隐

患。一旦使用本产品，即视为您已理解、认可和接

受本文档全部条款和内容。使用者承诺对自己的行

为及因此而产生的所有后果负责。使用者承诺仅出

于正当目的使用本产品，并且同意本文档全部条款

和内容及睿炽科技可能制定的任何相关政策或者准

则。您了解并同意，在无 App 飞行记录的情况下，

睿炽科技可能无法分析您的产品损坏或事故原因，

并无法向您提供睿炽科技售后服务。

睿炽科技不承担因用户未按本文档、《用户手册》

使用产品所引发的一切损失。 在遵从法律法规的情

况下，睿炽科技享有对本文档的最终解释权。睿炽

科技有权在不事先通知的情况下，对本条款进行更

新，改版或终止。

警告
1. 请勿贴近高速旋转的螺旋桨，以免割伤。

2. 飞行器机身底部为发热部件，请勿触摸，以免

烫伤。

3. 为保证航空无线电台（站）电磁环境的要求，

禁止在以机场跑道中心点为圆心、半径5000 m
的区域内使用各类模型遥控器。在国家有关部

门发布无线电管制命令的期间、区域区，应按

要求停止使用模型遥控器。

4. 请仅使用标配电池。请勿使电池正负极短路。

5. 包装或说明书中含有重要信息，应保留。

6. 请使用符合FCC/CE合规的USB充电器，充电器

规格应为输出DC 5 V /1.5 A及以上。

7. 请在关机状态下连接USB充电器充电，开机状

态下无法充电。

8. 飞行结束后飞行电池温度较高，建议等待飞行
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电池降至室温再进行充电。

9. 飞行电池可充电温度范围为5 ℃至40 ℃，理想

的充电环境温度（22 ℃至28 ℃）可大幅度延长

电池的使用寿命。

10. 如果飞行结束后电池严重低电量，需充电到

30%-60%存放。否则长时间存放可能导致电池

损坏。

11. 若超过10天不使用电池，请将电池放电至40%-
65%电量存放，以延长电池寿命。

法律规范
请遵守当地法律法规使用飞行器，避免可能的伤害

和损失。请务必遵守以下各项： 
1. 切勿在载人飞行器附近飞行。必要时立即降

落。

2. 禁止在人口或建筑物密集地区使用飞行器。这

些地区包括但不限于：城市、体育比赛场馆、 
展会、演唱会。

3. 确保飞行器飞行时不会对航线上的载人飞行器

造成影响。时刻保持警惕并躲避其他飞行器。

4. 禁止操控飞行器使之进入法律规定的禁飞区。

禁飞区包括：机场、边境线、发电站、水电 
站、监狱、交通要道、政府大楼、军事设施以

及主要城市。

5. 禁止在超过限定高度的空域飞行。

6. 确保飞行器在您的视距范围内飞行，若有必要

可安排观察员帮助您监控飞行器位置。

7. 禁止使用飞行器搭载任何违法危险物品。

8. 确保您已清楚了解飞行活动的类别（例如娱

乐、公务或商务）。在飞行前务必获取相关部

门颁发的许可证。如有必要，可向当地法务工

作者咨询飞行活动类别的详细定义说明。请注

意，在某些地区与国家禁止使用飞行器进行任

何形式的商业行为。

9. 使用飞行器进行拍摄时务必尊重他人隐私权。

禁止使用本产品进行任何未经授权的监视活

动，这些活动包括但不仅限于对他人、团体、

活动、表演、展会或楼宇进行监视。

10. 请注意，在某些地区与国家，尽管不是出于商

业目的，但是使用相机对他人、团体、活动、 
表演、展会等进行录像或者拍照也将侵犯版

权、隐私权或者他人的其他合法权益。在某些

地区与国家，小型航拍模型亦被禁止参与任何
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商业行为。因此，使用之前请仔细了解并遵循

当地法律法规。

飞行限制
用户知悉并同意其应对使用飞行器产生的一切后果

负责。

1. 保持飞行高度在 10 m以下，飞行时飞行器应远

离任何高大建筑物。

2.	视觉定位系统适用高度为0.3-30 m，适合在室内

以及在室外无风环境飞行。

3. 视觉定位系统容易受光照强度、物体表面纹理情

况所影响，在视觉定位系统失效时飞行器会自动

切换到姿态模式。所以以下场景，需谨慎使用：

a. 低空（0.5 m以下）快速飞行时，视觉定位系

统可能会无法定位。

b. 纯色表面（例如纯黑、纯白、纯红、纯绿）。

c. 有强烈反光或者倒影的表面。

d. 水面或者透明物体表面。

e. 运动物体表面（例如人流上方、大风吹动的灌

木或者草丛上方）。

f. 光照剧烈快速变化的场景。

g. 特别暗（光照小于300 lux）或者特别亮（光照

大于10,000 lux）的物体表面。

h. 纹理特别稀疏的表面。

i. 纹理重复度很高的物体表面（例如颜色相同的

小格子砖）。

j. 细小的障碍物。

k. 飞行器速度不宜过快，如离地1 m处时飞行速

度不可超过5 m/ s。
4. 当飞行器飞行高度大于6 m时，若视觉定位系统

失效超过3秒，飞行器会触发失控保护并开始降

落。降落过程中若视觉定位系统恢复则飞行器会

在当前位置保持悬停。

5. 如果Tello App提示视觉定位系统在当前环境无法

正常工作（如光线太暗），请勿起飞。
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文档 ×1

转接拓展板 ×1

飞行器 ×1
(含桨、桨叶保护罩*)

备用螺旋桨（对）×2

电池 ×1

开源控制器×1

拆桨工具 ×1

测距点阵屏拓展

模块 ×1

* 桨叶保护罩结构请以实物为准。

挑战卡 ×4 Micro USB 线 ×1

物品清单
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1. 简 介

ROBOMASTERTM TT TELLOTM Talent由飞行器和拓

展配件两部分组成。飞行器配备视觉定位系统，并

集成飞控系统，能稳定悬停、飞行。通过Tello App
在移动设备上可显示高清画面，并可实现拍照、录

影、弹跳、全向翻滚以及一键飞行等功能。Tello相
机可拍摄500万像素照片与720p高清视频。最长飞

行时间约为13分钟*。 

拓展配件包含开源控制器、测距点阵屏拓展模块

和转接拓展板，支持通过Ardu ino、Scratch和
MicroPython等编程语言进行编程，实现DIY创意

智能飞行。

1. 螺旋桨

2. 电机

3. 状态指示灯

4. 相机

5. 电源按键

6. 天线

7. 视觉定位系统

8. 飞行电池

9. Micro USB 接口

10. 桨叶保护罩

11. 开源控制器

12. 测距点阵屏拓展模块

* 最长飞行时间为无风环境时以15 km/h匀速飞行时，并且
未安装拓展配件时测得。

8

9

6

7

10
6

1
2
3
4

5

11
12
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2.	�下载 Tello App 和观看教学视频

请使用移动设备在软件商店下载 Tello App。请在官

方网站观看教学视频。

 Tello App 要求使用 iOS 9.0 及以上系统或 Android 
4.4 及以上系统。

 仅Tello App可以用于产品激活。

 请使用符合 FCC/CE 合规的 USB 充电器，充电器
规格应为输出DC 5V /1.5A 及以上。

 请在关机状态下连接充电器充电，开机状态下无法
充电。

3. 充电

按图示方向，安装飞行电池

使用标准 Micro USB 线，连接 Micro USB 接口与自

备 USB 充电器给 Tello 充电。

充电时间约为1.5小时。 

飞行器状态指示灯

... 蓝灯慢闪，正在充电

- 蓝灯常亮，电已充满
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4. 准备飞行

Tello-XXXXXX

 未连接开源控制器时，Wi-Fi 为Tello-XXXXXX，连接
开源控制器时，Wi-Fi 为 RMTT-XXXXXX。

 运行 Tello App，当飞行器状态指示灯显示黄灯慢
闪、App 出现预览画面表示连接成功。

按一下电源按键，

开启/关闭飞行器

 移动设备连接 Wi-Fi

5. 飞行

Tello App 界面：

 起飞/降落

自动起飞 自动降落

 拍照/录影

切换拍照或录影模式 拍照或录影

	使用虚拟摇杆控制飞行（默认操控方式为美国手）

左摇杆 右摇杆

右转左转

前

后

右左

上升

下降

或RMTT-XXXXXX
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6. 编程

RoboMaster TT可以支持多种编程方式。移动端可以

使用Tello Edu App进行编程，请扫描二维码下载。

PC端编程工具或平台请参见官网信息。

7. 使用开源控制器和测距点阵屏拓展
模块

安装开源控制器和测距点阵屏拓展模块至飞行器，

通过Tello Edu App或PC端编程环境编程，实现DIY
创意飞行。

 Tello Edu App 要求使用 iOS 10.0 及以上系统或 
Android 4.4 及以上系统。

 建议使用 Tello App 熟悉飞行器操作后再使用 Tello 
Edu App 进行学习。Tello App与Tello Edu App 不
可同时连接至Tello，例如使用 Tello Edu App，请
先退出 Tello App。
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2. 拆卸螺旋桨

将拆桨工具插入桨帽底部与电机之间的缝隙，按住

电机往上撬起螺旋桨并取下。

务必使用拆桨工具拆卸螺旋桨。请勿用手直接

拆下，否则将损坏电机或割伤手指。

安装注意事项

1. 安装螺旋桨

安装时请用力向下压，确保桨帽底部与电机之间的

缝隙仅够插入拆桨工具。

带凸起标记的螺旋桨安

装于脚架带凸起标记的

电机上

不带标记的螺旋桨安

装于脚架无凸起标记

的电机上
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3. 安装桨叶保护罩

将桨叶保护罩安装位置两侧向内按压，安装过程中

会听到“咔”的一声。确保桨叶保护罩的凹槽将电

机下方的脚架凸起处牢牢卡住。

4. 拆卸桨叶保护罩

请用手固定桨叶保护罩的同时将桨叶保护罩安装位

置向外掰开，然后移除桨叶保护罩。

拆卸桨叶保护罩时请格外小心，请勿使用暴力。

否则可能损坏机臂或割伤手指。
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技术规格

飞行器模块
● Tello 遥控无人机 (型号TLW004)
起飞重量 (含桨保护罩） 87 g
最大水平飞行速度 28.8 km/h
最长飞行时间 13分钟 (无风环境，以 15 

km/h匀速飞行时测得)
工作环境温度 0 ℃ 至 40 ℃
工作频率 2.4-2.4835 GHz
等效全向辐射功率 (EIRP) ＜20 dBm (FCC)

＜19 dBm (CE)
＜19 dBm (SRRC)

● 相 机
照片最大分辨率 2592×1936
录像分辨率 HD：1280×720 30p
视频格式 MP4

● 飞行电池
容 量 1100 mAh
电 压 3.8 V
电池类型 LiPo
能 量 4.18 Wh
电池整体重量 25±2 g
充电环境温度 5 ℃ 至 45 ℃
最大充电功率 10 W

拓展配件
● 开源控制器
型号 RMTTOC
工作模式 直连模式，路由器模式
Wi-Fi频段 2.4 GHz，5.8 GHz
蓝牙 2.4 GHz 
等效全向辐射功率 (EIRP) 2.4 GHz: 

<18.5 dBm(FCC/SRRC/
MIC)
<17 dBm(CE)

5.8 GHz:
<15 dBm(FCC/SRRC)
<13 dBm(CE)

MCU ESP32-D2WD ，双核主
频 160 MHZ，运算能力
400 MIPS

开源性 支持SDK开发，支持
Arduino，Scratch，
MicroPython编程控制

扩展性
14 pin 扩展口（I2C，
UART，SPI，GPIO，
PWM，电源）

LED灯 全彩LED
● 测距点阵屏拓展模块
点阵LED 红蓝双色 8×8
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了解产品详细信息，请访问以下网址下载《用户手册》
https://www.dji.com/cn/robomaster-tt

※ 内容如有更新，恕不另行通知。

TELLO 是睿炽科技的商标。

ROBOMASTER是大疆创新的商标。
Copyright © 2020 睿炽科技 版权所有

点阵驱动功能 IIC数据接口、自动矩阵扫
描、全局亮度256级可
调、单像素红蓝LED亮度
256级独立可调、自动呼
吸灯功能

测距模块 红外深度传感器（TOF） 
TOF最大测量距离 1.2 m（室内白墙）

● 转接拓展板
DIY转接 14 pin扩展口转2×7 pin 

2.54 mm间距直插封装、
5 V/3.3 V电源指示灯预留
位置×2、调试用指示灯
预留位置×2
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免責聲明
本産品不適合未滿 14 歲的人士單獨使用。未滿 14 

歲的人士需在成人陪同下使用本産品。請勿讓兒童

碰觸本產品；有兒童在場時，請務必特別小心注

意。

本產品是一款多旋翼航拍機，在電源正常運作且各

零組件未損壞的情況下，可提供安全可靠的飛行體

驗。前往取得完整的《使用者手冊》及最新說明和

警告。深圳市睿熾科技有限公司 (以下簡稱「睿熾科

技」) 保留更新所有文件的權利。

使用產品之前，請務必仔細閱讀本文件和《使用者

手冊》，了解您的法律權益、責任和安全說明；否

則，可能導致財產損失、安全事故和人身安全隱

憂。一旦使用本產品，即視為您已理解、認可並接

受本文件全部條款和內容。使用者承諾對自己的行

為及因此而產生的所有後果負責。使用者承諾僅基

於正當目的使用本產品，並且同意本文件全部條款

和內容及睿熾科技可能制定的任何相關政策或準

則。您了解並同意，在無應用程式飛行記錄的情況

下，睿熾科技可能無法分析您的產品損壞或事故原

因，並無法向您提供睿熾科技售後服務。

睿熾科技不承擔因使用者未按本文件、《使用者手

冊》使用產品所引發的一切損失。在遵循法律法規

的情況下，睿熾科技擁有對本文件的最終解釋權。

睿熾科技有權在不事先通知的情況下，對本條款進

行更新、改版或終止。

警告
1. 請勿靠近高速旋轉的螺旋槳，以免割傷。

2. 航拍機機身底部為發熱零組件，請勿觸摸，以免

燙傷。

3. 為保證航空無線電台(站) 電磁環境的要求，禁止

在以機場跑道中心點為圓心、半徑 5000 m 的區

域內使用各類模型遙控器。在國家相關部門發佈

無線電管制命令的期間、區域區，應按要求停止

使用模型遙控器。

4. 請僅使用標準配置電池。請勿使電池正負極短

路。

5. 包裝或說明書中含有重要資訊，應予以保留。

6.	請使用符合 FCC/CE 法規的 USB 充電器，充電

器規格應為輸出 DC 5 V/1.5 A 以上。

7. 請在關機狀態下連接 USB 充電器充電，開機狀

態下無法充電。

8. 飛行結束後飛行電池溫度較高，建議等飛行電池

降至室溫後再進行充電。
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9. 飛行電池可充電溫度範圍為 5 ℃ 至 40 ℃，在理

想的充電環境溫度 (22 ℃ - 28℃) 下充電，可大

幅延長電池的使用壽命。  

10. 如果飛行結束後，電池提示嚴重低電量，需充

電到 30% - 60% 存放。否則長時間存放可能

導致電池損壞。

11. 若超過 10 天不使用電池，請將電池放電至 

40% - 65% 電量再存放，這樣可延長電池使

用壽命。

法律規範
請遵守當地法律規定使用航拍機，避免可能的傷害

和損失。請務必遵守以下各項規定： 
1. 請勿在飛機附近操作航拍機。必要時立即降落。

2. 禁止在人口或建築物密集地區使用航拍機。這

些地區包括但不限於：市區、運動賽事、展

覽、演唱會。

3. 確定航拍機在飛行時，不會對航線上的飛機造

成影響。隨時保持警覺並避開其他航拍機。

4. 禁止讓航拍機飛入法律規定的禁航區。禁航區

包括：機場、邊境線、發電站、水電站、監

獄、交通要道、政府大樓、軍事設施以及主要

城市。

5. 對於設有高度限制的空域，飛行禁止超過高度

限制。

6. 確保航拍機在您的視線範圍內飛行，如有必

要，可安排觀察員幫助您監控航拍機位置。

7. 禁止使用航拍機搭載任何違法危險物品。

8. 確定您已清楚了解飛行活動的類別 (例如娛樂、

公務或商業用途)。在飛行前務必取得主管機關

頒發的許可證。如有必要，可向當地主管機關

諮詢飛行活動類別的詳細定義說明。請注意，

在某些地區與國家禁止使用航拍機進行任何形

式的商業行為。

9. 使用航拍機進行拍攝時，務必尊重他人隱私

權。禁止使用本產品進行任何未經授權的監視

活動，這些活動包括但不僅限於對他人、團

體、活動、表演、展覽與不動產進行監視。

10. 請注意，在某些地區與國家，儘管不是出於商

業目的，但是使用相機對他人、團體、活動、

表演、展覽等進行錄影或拍照，也會侵犯版

權、隱私權或他人的其他合法權益。在某些國

家/地區，亦禁止小型航拍模型參與任何商業行

為。因此，使用之前請仔細了解並遵循當地法

律規定。
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飛行限制
使用者知悉並同意其應對使用航拍機產生的一切後

果負責。

1. 將飛行高度控制在 10 公尺以下，飛行時航拍機

應遠離任何高大建築物。

2. 視覺定位系統適用高度為 0.3-30 公尺，適合在

室內以及在室外無風環境飛行。 

3. 視覺定位系統容易受光照強度、物體表面紋理情

況所影響，在視覺定位系統失效時， 航拍機會自

動切換到姿態模式。因此在以下場景時，需謹慎

使用： 

a.	低空 (0.5 公尺以下) 快速飛行時，視覺定位系

統可能會無法定位。

b.	純色表面 ( 例如純黑、純白、純紅、純綠)。

c.	有強烈反光或倒影的表面。

d.	水面或者透明物體表面。

e.	運動物體表面 ( 例如人流上方、大風吹動的灌

木或者草叢上方)。

f.	 光照劇烈快速變化的情況。

g.	特別暗 ( 光照小於 300 lux) 或特別亮 ( 光照

大於 10,000 lux) 的物體表面。

h.	紋理特別稀疏的表面。

i.	 紋理重複度很高的物體表面 ( 例如顏色相同的

小格子磚)。

j.	 細小的障礙物。

k.	航拍機速度不宜過快，如離地 1 公尺時飛行速

度不可超過 5 m/s。

4. 當航拍機飛行高度大於6 m時，若視覺定位系統

失效超過3秒，航拍機會觸發失控保護並開始降

落。降落過程中若視覺定位系統恢復則航拍機會

在當前位置保持懸停。

5. 如果 Tello 應用程式提示視覺定位系統在目前環

境無法正常運作 ( 如光線太暗)，請勿起飛。  

物品清單

航拍機 × 1
(含槳、槳葉保護罩*)

備用螺旋槳 (對) × 2
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T文件 × 1電池 × 1 拆槳工具 × 1

* 槳葉保護罩結構請以實物為準。

挑戰卡 ×4 Micro USB 傳輸線×1

轉接拓展板 ×1開源控制器 ×1 測距點陣螢幕拓

展模組 ×1
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1. 簡 介

ROBOMASTERTM TT TELLOTM Talent由航拍機和拓

展配件兩部分組成。航拍機配備視覺定位系統，並

結合飛行控制系統，能穩定懸停、飛行。透過 Tello 
應用程式可在行動裝置上顯示高畫質畫面，並可進

行拍照、錄影、彈跳、全向翻滾以及一鍵飛行。

Tello 相機可拍攝 500 萬像素照片與 720p 高畫質影

片。最長飛行時間約為 13 分鐘*。 

拓展配件包含開源控制器、測距點陣螢幕拓展模組

和轉接拓展板，支援透過Ardu ino、Scratch和 
Micro Python等編程語言進行編程，實現DIY創意

智能飛行。

1. 螺旋槳

2. 馬達

3. 狀態指示燈

4. 相機

5. 電源按鈕

6. 天線

7. 視覺定位系統

8. 飛行電池

9. Micro USB 連接埠

10. 槳葉保護罩

11. 開源控制器

12. 測距點陣螢幕拓展模組

* 最長飛行時間為無風環境時以 15 km/h 均速飛行時，並
且未拓展配件時測得。

8

9

6

7

10
6

1
2
3
4

5

11
12
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2.	�下載 Tello 應用程式並觀看教學影片

請使用行動裝置在軟體商店下載 Tello 應用程式。請

在官方網站觀看教學影片。

 Tello 應用程式要求使用 iOS 9.0 及以上系統或 
Android 4.4 及以上系統。

 僅 Tello 應用程式可以用於產品啟動。

 請使用符合 FCC/CE 法規的 USB 充電器，充電器
規格應為輸出 DC 5V /1.5A 及以上。

 請在關機狀態下連接充電器充電，開機狀態下無法
充電。

3. 充電

按圖示方向，安裝飛行電池 

使用標準 Micro USB 傳輸線，連接 Micro USB 連接

埠與自備 USB 充電器為 Tello 充電。

充電時間約為 1.5 小時。 

航拍機狀態指示燈

... 藍燈緩慢閃爍，正在充電

- 藍燈恆亮，已充飽電
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4. 準備飛行

Tello-XXXXXX

 未連接開源控制器時，Wi-Fi 為 Tello-XXXXXX，連
接開源控制器時，Wi-Fi 為 RMTT-XXXXXX。

 執行 Tello 應用程式，當航拍機狀態指示燈顯示黃
燈緩慢閃爍，且應用程式出現預覽畫面，則表示連
接成功。

5. 飛行

Tello 應用程式介面：

 起飛/降落

按住電源按鈕，

開啟/關閉航拍機

 行動裝置連接 Wi-Fi

自動起飛 自動降落

 拍照/錄影

切換拍照或錄影模式 拍照或錄影

	使用虛擬搖桿控制飛行 (預設操控方式為美國手)

左搖桿 右搖桿

右轉左轉

前

後

右左

上升

下降

或RMTT-XXXXXX
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6. 編程學習

RoboMaster TT 可以支援多種編程方式。移動端可

以使用 Tello Edu 應用程式進行編程，請掃描 QR 碼
下載。PC 端編程工具或平台請參見官網資訊。

7. 使用開源控制器和測距點陣螢幕拓
展模組

安裝開源控制器和測距點陣螢幕拓展模組至航拍

機，透過 Tello Edu 應用程式或 PC 端編程環境編

程，實現 DIY 創意飛行。

 Tello Edu 應用程式要求使用 iOS 10.0 及以上系統
或 Android 4.4 及以上系統。

 建議先使用 Tello 應用程式熟悉航拍機操作，然後
再使用 Tello Edu 應用程式進行學習。Tello 應用程
式與 Tello Edu 應用程式不可同時連接至 Tello，例
如在使用 Tello Edu 應用程式時，請先退出 Tello 應
用程式。
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2. 拆卸螺旋槳

將拆槳工具插入槳帽底部與馬達之間的縫隙，按住

馬達往上撬起螺旋槳並取下。

務必使用拆槳工具拆卸螺旋槳。請勿用手直接

拆下，否則將損壞馬達或割傷手指。

安裝注意事項

1. 安裝螺旋槳

安裝時請用力向下壓，確保槳帽底部與馬達之間的

縫隙僅夠插入拆槳工具。

帶凸起標記的螺旋槳安

裝於腳架帶凸起標記的

馬達上

不帶標記的螺旋槳安

裝於腳架無凸起標記

的馬達上
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3. 安裝槳葉保護罩

將槳葉保護罩安裝位置兩側向內按壓，安裝過程中

會聽到「卡」一聲。確保槳葉保護罩的凹槽將馬達

下方的腳架凸起處牢牢卡住。

4. 拆卸槳葉保護罩

請用手固定槳葉保護罩，並同時將槳葉保護罩安裝

位置向外掰開，然後移除槳葉保護罩。

拆卸槳葉保護罩時請格外小心，請勿使用暴力。

否則可能損壞機臂或割傷手指。


