8 £l

2.2
Ziojct,

/N HIZZ| 7 KF QA

=]

=8 & 70| =

14" di"di" 8 A% BLIC,

REZ |9

kol M2t 360 ° 2 22

fioll 0171 360 ° 2| 7|52 H¥o| AAS2= S| E Lt

|

0|7

x2 2l

H|7|7t BiE 2| 2
HAESHH EAIS
HAISO| Zeolct.

H|¥7|et 2|2 210] 2.4G Fot HO|
H33Hx| Rt

H|@7|2t 2|22 AtO[oflAf 24G WHE CHAl
SHAIR.

(1) i@ ZHolLt l#le] 717t SteA
ZAfeict,

(2) elmHolLt Hl#| Bief2lel Feto]
U stex ZAsich.

(3) $ERISl Y3t Sl X 2

Of%.

(1) ZHX|S ChA| GA[BICE

(2) M BHE{2IS SHSHAHLE WA BILICE
(3) ZHX|9| F5gat S340| Ux|7}
FEstx| golgtct.

HM2{o|El ZECHE
XS o, ™| 7|A=
o|Fstx| gk,
Higo|o XA B2
ZEAAC

ul7| eHEf2]7t Stk

HMXE EWPL SNE FWX|E
WA[SHCE

H|7|o| =2 Ha{7}
A% 3 ©stn X|g
O|5% £+ gict.

(1) Z2maj7} W=
(2) HI¥7| BiEf2|7t #Estt.

3ch

O] U= TS0 0

H|@7|0f| M Xto|2A ROl FHFO|

HI| = g ot
wgoz gRSIC

H|&7|0f A Rfo]2ATITO| ZHFHO|
Exch

ul7|o} Xkt
HYg YUCh

H|&7|0j| A Xto|2ATIZO| ZAFO|
St

8 =Y £ HAH, MEY.

B M= st ®Zo| HiEi2]s X HHE2|YLICH AFRSE7| Fof
HIE2|E 715 M9 FHAR!




FAO—>nE# %5

1,UALNRIL:

D88RO—IZCOUSRADELERFO—VICELTED,
COESBRFO—VIBBE MOEPEVRITEFRISELIIBREPL v —I(C
BRINBESICEFATNTVS,

COUSADRO—VIFEE. LM ERN L RITIREEL R BARL —Tr T
AT LERFEO TV,

©

2. UAR LR AREERE (MTOM):
D8SIFEEARVEAVAD T AT T BEE R (39405 L

3. FO-YORARITERERURARITEE:

BRARITEES m/s. ZRARITEESO m

A RNEEEHFEII—RNLRM HAETE VALD147x
—Z. EDMOATRELFRESD:

D88FO—VICISTREMEED B D FH Ao

NI AXTPHO LT —BEDEBMDT NAZRPEEL2FEACIEDTERWNS
LEBHKLEY,

BN BRITEROIOHICES TN TVET,




5.UAZEFHATIEBE LY 7y 7HESR:

D88FO—1%2.4 GEREZ A L TEMRIR(EZITL. wifi ApplC & B1& 1
ZHR—bLTVS,

CO&SBEHEARIEAEROVEIV ZERT I AY— T NAREDT TV —
2avENLTHET D ZBIRT B EDNTERRNBIEEA T av 2 RELET,

6. UADT—2V VBRI DITERTR

D88 RO—hBfifE L EICEETERRASIIX50X—FL,
COEIZBRZeRO—VARELTET T3 REMAH O ETHRICIREEN FO—
CEFHIETERED, FO—>h b3S HDF T,

COLREFMEIE. RITRICRITURV 2B T 31-DICEEFIRICGEIETIHNELDH S
ZeHETRELTWS,

7. FO—>0ERFE:
CORATHISLARELED AICUDBIETE B,

8. FO—>0:ETHIRRUIR(EIRJ:

RATORLERET B10IC, 5%, BEEE. R, FHR. HEHOASBELTL
BHIHE TS B IBBIFTRITLTE S L,

38, EES L OB BRRICAHEHZ A LT R ICTRBE TRITL AL
TS,

9. FO—>DiZ(EsREA:
IR ZE DA E SR LT HAZEDIE RO T THAMEHEFER LTI,




hEHAFO—>21—H—T a7l

AYE—BLE—F DrAAT7IAAUE
o—-uxys

EnonEE —-—0) 000 O+ amonms

L&SL&S JEAS R

ROy TRy e 2 e RZINEZ,

FoRILIA— . ZFTUSILN=

DEJ>

1iEFBERIK
EHEED/\VRILER]
ZUTHBBRERAET,




22A4GREBTIAUAVE
MEWDOERRTYFEANNT MEHE TS BMEICEE MTHD
LEDA'SRLET VEIAVDERAIYFEANZ L. TH—DEEI0EF
= EIF3IRTEONIOvRS O THREITL ARKEHbENET LE
S BETEET!

¥ ooy osyy

2.4GFvUTL—2ayRTRICBELEIThIEES BV

3.7y FREL IRy FEBE
SEHTHROSSEART 5. cebBnLET, SEXERBSREPZOMORS
BEEDYEICED. TP R EE CRATHRAY— I T BDIEEETY,

5. RITHIE

@ ROV LNV (ERA VT T—1)

ElE (O H)




® Hi5 LB (BRI LIN-)
o
'O

o %fg,

o AR (EOyH)

e

[Nl e i S Y RWAS P A B N7 {0))
BRBOHAE (+. =) IZRE>TNY T
—ZELKBEEFET,

2.MMEEONYT)—RE I =
() FRATHD SBHETDIN T s ol Sl
Q) BEDRET —T LI BRI
Pa— ZOUSBH— M CORBEE s —T
WEBAT B,
R UEIAVHREIND L. SVTHETL.
RENRT 5B TN B

FEERFH 3496053

3.MERD/NyTU—DID{IF iR
RBINT/NY T U—ERITRONYTU— B VI AN BRA v F AL S & R
TRNRITT R ETILET £,




RATHDIEZ (T
1LIADT=1-F ke

2.fZHROMD T
FORSEELVARICERDHH FORSICT—F>7 (A/B
) LIS 3SR 7— LB T IEOYIL

TLIESL, &

B

ANYRLZRE—RDHAERLE—RER

AYRLZE—RICHIDE DS L. RITHEIZZOFIL B EBAFRAZHREL. 2.4 GARHT
SAVAVNTORITEDO A Y RAR (FRICHAXSHH D) ZHERR LT 5.
LEEEFIO A AESR: RITHOETAREZERESH AT-ORERICE (WXSHEHLH DD
EIVERVWT24GEBET 1 AV NIV SEORITOEBEE—RAAERZ
T35

2RITHRICAYRLRE—REHL T UEIVHSBE D IEES BV RITHEOBEH DA
SRICHELAYRLZAE—RICAZ.BUERLE—FF—Z#HT . UEIVNSdi]
LMdiiOBENLET. OED HALE—RERTLET,

/\ EBIAYRLZE—RICABHIC RITAOEB LB OM EOHETH
BHERETEUENBDET,




FTULALTSEL

RITHABERICERICER TERITNIE K FREEITSEHT

SEFTRATHRONIOY RSV THERICRBLTVRHBAICEIESF

—ERTEANTENIOY SV TIHRNTLIESBENTET LIzC L
ERTMEIAVYRERITIZHEIE KFERICFTARE LIIREE
TRITTIVELNHDET. ZS5 LAV HEMRICKELET,

FRATEDBICHBHMRICRUTRLIED. ZDHBTE/AICE
BLIEDTB5RIE U T ORIFTRITH ZERERLTR
THERELIRITREICTZ D TEED,

O FIS RIFRAANDRUTH ® SHEREIS

t1

- ~ =

FALARUTH NyTRUTH

® BIZEFIFAICKUTH

ERUTE ARV

AE—RZX1YF

= REZMYFICIEEIE BB EADIBEDREN H 3. BRBANE
IEF 74N TLRICRE SN UEIVERT L 2RIC2DDDIFH. 3
HIC3DDDID LRICIDDDIDR>TEET,

7\ O
o ©




360°270—)L

EHEFIE:

1.360° R O—LREEET v UE I dis Tdi) 2 LET £,
2ERAITT—LERLET, CO LS RITHIZE RS ILNA—DRLBRICHLT
360°X70O—I)L9 %,

[\ RATHDMRE

RIERERA AR

FEREEIC 735 €. 360°0 —)LIBEDRITA BBMICRIE SN E T,

I

Bl

RERE

RITHA B EANI R,
LEDI il LG 3R 1EIC
RISLBD ot

FATHE UED>D2.4 GREHMFvITL
—S AR Bh ST,

RATHEUEI VOB T246FvUTL—2av%
PHELTEE L,

NyT)—2EGELTOR
BLBL,

@ ')f]/\bﬁﬁﬁ!rf)gﬁb‘)\v‘rb\%ﬁ‘
ESNEFTYY

()] ')E]/@ﬁﬁ?ﬁ!@%ﬁ@%&ﬂf&?*
BHEIDEFIVIT

B)N\yFUDIERE tsmmmﬂm* ROE

o

(1% /TU’&HX'){‘NTET.,

Q) B EFBEIIRIG

(3) BE O EEY tEﬁiﬁV)H}ZDﬁt‘/‘b‘ELL\‘_
CEFERT Bo

TORILN—%FF L,
E—2—REEE Y RIT
WOLEDIZRMLIcERIC
BHEY,

FATHOBAR DAV

NyF)—ZFBLIED FELL/NY T — %R
LicbLEY,

RATHOTORSET oL
EEELTVBH BT E
%W,

1) 7OR5DER,
QMEBDONYTU—DFRELTVS,

(1) EHEH R EIAT 30
QN7 )—%FBLED.FELENYT)—%
ZHRLIDT 3o

CORITRIFIREIAAZ L,

TARFHERT 3o

TORFEHRLTREE L,

RITHIFVDB—HEICK
785 %.

BWR S/ OXI—TOROENHEOTL

KPBEEFIIBEDH BRE.

FRATHAEELTNF>X
ERoTco

BAD YOI -7ORLRA MESTV

%o

KFBEEF 3BT BiLE,

%711’,’&7%7‘: L'C( T.: EEL\!




Instrucciones basicas del dron

1. Nivel ua:

Los drones D88 pertenecen a la clase CO de drones de juguete, que suelen
estar disefiados para actividades recreativas y de ocio y son adecuados para
principiantes o jévenes entusiastas del vuelo.

Los drones de la categoria CO suelen tener funciones de vuelo mas basicas y
sistemas operativos simples.

2. masa UAy masa maxima de despegue (mtom):

EI D88 es un vehiculo plegable ligero de control remoto con un peso de
despegue de 94 gramos..

3. velocidad maxima de vuelo y altura maxima de vuelo del dron:

La velocidad méxima de vuelo es de 4M / S y la altura maxima de vuelo es de 50m.

4. caracteristicas generales de la carga util permitida, incluidas

las dimensiones de masa, la interfaz con la UA y otras posibles
restricciones:

El dron D88 no tiene funcioén de carga.

Esto significa que no puede llevar dispositivos o pesos adicionales, como camaras u

otros sensores.
Esté disefiado principalmente para la experiencia basica de vuelo.




5. modo de control de equipos y software para el control remoto
de la ua:

Los drones D88 utilizan la frecuencia 2.4G para el control remoto y admiten
operaciones a través de la aplicacion wifi.

Este método de control ofrece opciones de operacion flexibles, y los usuarios pueden
optar por controlar con un control remoto tradicional o a través de una aplicacion en
un dispositivo inteligente.

6. descripcién del comportamiento de la UA cuando se pierde el
enlace de datos:

Los drones D88 pueden alcanzar una altura maxima de 50 metros por encima

del punto de despegue.

Superar esta altura puede causar una caida fuera de control del dron y el operador
no puede controlar el dron durante la caida, lo que puede causar la pérdida del dron.
Esta caracteristica de Seguridad recuerda a los usuarios que deben prestar atencion
a las restricciones de altura al volar para evitar riesgos de vuelo.

7. edad aplicable a los drones:

El avién solo esta disponible para personas mayores de 14 afios.

8. restricciones de funcionamiento y riesgos operativos de los
drones:

Para garantizar la seguridad del vuelo, trate de evitar aeropuertos, autopistas,
estaciones de tren, estaciones de metro y areas urbanas densamente pobladas para
volar;

No use este avion en condiciones meteorolégicas extremadamente adversas, como
fuertes vientos y tormentas eléctricas, y vuele dentro del rango visual por la noche.

9. instrucciones de funcionamiento del dron:

Para mas detalles, consulte los detalles de las instrucciones, por favor use este avién
bajo la Guia de las instrucciones.




Manual del usuario del dron plegable

Modo sin cabeza Calibracion del giroscopio

Cambio de velocidad l o S - Rodar
o~ A2 —..)
e

e

Ajuste fino del / \ N - Ajuste fino del
vuelo izquierdo A \J vuelo derecho

Subir C i Ajustar hacia adelante

\\\\1 v \

Descenso - ‘ N X = Ajuste de retroceso
“\&/ﬂm\\ fud ~/ V \\

Palanca de control Palanca de control de
del acelerador - Interruptor de direccién
Carpeta telefonica alimentacion

Control remoto

1. Colgante de teléfono moévil
Abra el clip del teléfono mévil hacia afuera y
sostenga el teléfono movil.




2. 2.4G alineacion de frecuencia
Encienda el interruptor de alimentacién del avién y coloque
el avion en un suelo plano, cuando el indicador del avion
parpadea. jj encienda el interruptor de alimentacion del
control remoto y el zumbador eleva el sonido de 'goteo’! jj = =
el indicador del avién esta encendido durante mucho > \
tiempo, la frecuencia se completa y se puede despegar en @\@Q %
este momento! %/
R — =

f Levantar con un solo clic

— @0 —==

‘ Descenso con un solo clic

Debe funcionar después de que se complete la frecuencia de 2.4g.

3. despegue con un clic y aterrizaje con un clic

Consejo: este producto se determina a través de un barémetro, debido a la
influencia de diferentes factores como la temperatura ambiente, es normal que el
avion cambie uniformemente de alto a bajo cuando comience a volar o a baja
tension.

5. Flight control

@ Acelerador (balanceo izquierdo)




@ Adelante y atras (balanceo derecho)

6 o
Y@ o

Instrucciones de instalacion y carga del control remoto y la
bateria del avién

1.Instalacion de la bateria del control remoto

AA*3 Como se muestra en la imagen, se
{ 1| coloca correctamente en la bateria
hd{ de acuerdo con las instrucciones de
. e ! los Electrodos de la Caja de la
S= : bateria (+, -).

z'carga de la bateria del avién Bateria de drones Cable de carga USB
(1) retire la bateria del avion del fuselaje del ‘
avion; <
(2) conecte la bateria con un cable de carga s 2 CHD; )
especial, y luego inserte el cable de carga en ¢ > = ‘4
equipos de carga como el puerto USB del : Z .G
ordenador;
(3) cuando se carga, la luz roja se enciende
y la luz roja se apaga cuando se carga;

El tiempo de carga es de unos 60 minutos.

3.Instalacion y arranque de baterias de aeronaves
Coloque la bateria completamente cargada en la ranura de la bateria del aviéon y
presione el interruptor de alimentacién hasta que las luces del avién se enciendan.

v i




Instalacion de aeronaves

1.Funcion de plegado

2.Installation de feuilles de vent d'aéronef
S'il vous plait installer I'hélice dans la bonne direction, selon
le bras de I'avion correspond au logo (A / b) sur I'hélice pour
mettre en place la vis de blocage arriére.

Al cambiar al modo sin cabeza, el avién abandonara su propia Direccién delantera,
trasera, izquierda y derecha, y tomara la direccién de la nariz del avién (con camara -
cara) en el tiempo de frecuencia 2.4G como direccién de avance.

1. definicion de direccién antes del despegue: coloque la direccion de avance del
avion directamente delante de usted (con una camara por un lado) y luego encienda
el control remoto para realizar el par de frecuencia 2.4g, es decir, complete la
definicién de direccion del modo sin cabeza para este vuelo.

2. durante el vuelo, Presione el modo sin cabeza, el control remoto contintie haciendo
ruido, y las luces del avién parpadean rapidamente y entran en el modo sin cabeza;
Presione el modo sin cabeza de nuevo, y el control remoto emite un sonido de "gota"
y "gota", es decir, retire el modo sin cabeza.

A Consejo: antes de entrar en el modo sin cabeza, se debe determinar la
direccién a seguir, es decir, la direccion en la que el avién esta en el suelo
después de arrancar.




Calibracion horizontal

Si el dron no puede despegar y subir verticalmente, se puede
corregir el dron, Presione el boton de "correccién de un clic”, en
este momento, el indicador del dron parpadea rapidamente, y
cuando el indicador se enciende a menudo, la correccion se
completa. Al ejecutar la orden de correccion, debe ejecutarse en un
Estado estable paralelo a la linea horizontal, de lo contrario afectara
el efecto de correccion.

Operacion de ajuste fino

Si el aire en el avion se ha desplazado en alguna
direccioén o gira a la izquierda / derecha en su lugar, el
avion se puede ajustar sutilmente a través de las
siguientes operaciones para que el avion alcance un
Estado estable.

@ Deriva siempre hacia adelante o hacia @ Ajustar la direccion
atras

t1

Deriva hacia adelante Deriva hacia atras

@ Deriva siempre a la izquierdao a la
derecha

->
By

Deriva izquierda Deriva

Seleccion de marcha rapida y lenta

El rango de velocidad se divide en tres velocidades: adelante, atras
y volar a la izquierda y a la derecha. después de que el control
®) remoto enciende la fuente de alimentacion, el valor predeterminado
O (@ es 1. Presione el botén del control remoto para emitir dos sonidos

de "gota" y "gota" a 2 velocidades. los tres sonidos de "gota", "gota"
y "gota" son 3 velocidades, y el "goteo" vuelve a 1 velocidad.




Pasos de implementacion:

1. Presione el boton de vuelco de 360 ° En este momento, el control remoto continta
emitiendo "gotas”, "gotas" y "gotas”.

2. empuje el joystick derecho, en este momento, el avién rodara 360 ° de acuerdo

con la direccion de empuje del joystick derecho.

/\ La funcién de vuelco de 360 ° Se prohibe automaticamente cuando el avién
entra en un Estado de baja tension.

Directrices para la solucién de problemas

Problemas

Causa

Método de tratamiento

Después de que el avion
se conect6 a la bateria, el
indicador continué
parpadeando y la
operacién no respondio.

El avién y el control remoto 2.4G no
tuvieron éxito.

Por favor, vuelva a ejecutar el avién contra el
control remoto 2.4g.

No hubo reaccién
después de conectar la
bateria.

(1) comprobar si el control remoto o el
avién estan electrificados.

(2) comprobar si hay baja tensién en el
control remoto o en la bateria del avién.
(3) si las placas positivas y negativas de la
bateria estan en mal contacto.

(1) reinstalar la bateria.

(2) cargar o reemplazar baterias nuevas.

(3) confirme que la instalacion de la polo positiva
y negativa de la bateria es correcta.

El motor no gira al
empujar la palanca
remota del acelerador, y
la luz indicadora del
avién parpadea todo el
tiempo.

La bateria del avién es insuficiente.

Cargar o reemplazar una bateria completamente
cargada.

La hélice del avién sigue
girando pero no puede
despegar.

(1) la hélice esta deformada.
(2) la bateria del avion es insuficiente.

(1) cambiar el Premio espiral.
(2) cargar o reemplazar una bateria
completamente cargada.

El avién vibra muy fuerte.

La hélice esta deformada.

Cambia la hélice.

El avién siempre se
desplaza en una
Direccién.

El punto central del giroscopio en el avién
no es correcto.

Volver a calibrar horizontalmente o reiniciar,
volver a alinear la frecuencia.

El avién perdié el
equilibrio después de caer
y no pudo equilibrar.

El punto central del giroscopio en el avién
no es correcto.

Volver a calibrar horizontalmente o reiniciar,
volver a alinear la frecuencia.

iNOta: las baterias de los productos recién comprados son de baja
tension, j por favor, llene las baterias antes de usarlos!




Descrizione di base dei droni

1. Livello UA:

Il drone D88 appartiene ai droni giocattolo di livello CO, che di solito sono

progettati per attivita di intrattenimento e tempo libero, adatti a principianti o giovani
appassionati di aviazione.

| droni della categoria CO in genere hanno funzioni di volo di base e sistemi operativi
semplici.

2. Massa UA e Massa massima al decollo (MTOM):

L'D88 & un leggero aereo pieghevole telecomandato con un peso al decollo di
92 grammi.

3. Velocita massima di volo e altitudine massima di volo dei droni:

La velocita massima di volo & di 4m/s e l'altitudine massima di volo & di 50m.

4. le caratteristiche generali del carico utile, comprese le
dimensioni della massa, l'interfaccia con UA e altre possibili
limitazioni:

Il drone D88 non ha una funzione di carico utile.

Cio significa che non puo trasportare attrezzature o peso aggiuntivi, come telecamere

o altri sensori.
Il suo design & principalmente per I'esperienza di volo di base.




5. Controllo remoto dei dispositivi UA e metodi di controllo
software:

Il drone D88 utilizza la frequenza 2.4G per il controllo remoto e supporta il
funzionamento tramite I'app WiFi.

Questo metodo di controllo offre opzioni operative flessibili, consentendo agli utenti
di scegliere di utilizzare i tradizionali telecomandi o controllare attraverso applicazioni
su dispositivi intelligenti.

6. Descrizione del comportamento di UA quando il collegamento
dati viene perso:

The maximum height that the D88 drone can reach above the takeoff point is 50
meters.

Exceeding this altitude may cause the drone to lose control and descend, and the
operator may not be able to control the drone during the descent process, which
may result in the loss of the drone.

This safety feature reminds users to pay attention to altitude restrictions during flight
to avoid flight risks.

7. Eta applicabile per i droni:

Questo aeromobile & adatto solo al personale di eta pari o superiore a 14 anni.

8. Limitazioni operative e rischi dei droni:

Per garantire la sicurezza dei voli, cercare di evitare aree come aeroporti, autostrade,
stazioni ferroviarie, stazioni della metropolitana e aree urbane densamente popolate
durante il volo;

Non utilizzare questo aereo in condizioni meteorologiche estreme come forti venti e
temporali. Vola entro la distanza visibile di notte.

9. Istruzioni per l'uso del drone:

Si prega di fare riferimento alle istruzioni dettagliate contenute nel manuale per i
dettagli. Utilizzare questo aeromobile sotto la guida del manuale.




Che cosa € compreso nel manuale Foldable Drone

Modalita senza testa Calibrazione giroscopica

Regolazione a destra

Messa a punto in avanti

ione a posteriori

Leva dell'acceleratore Leva di comando della direzione

alimentazione
Morsetto telefonico

Telecomando

1.Mobile phone rack

Estrarre la maniglia del telefono
cellulare e bloccare il telefono
cellulare.

©%4%9)

®|®| ®|®)|




2. Allineamento di frequenza 2.4G

Accendere linterruttore di alimentazione del velivolo

e posizionarlo su una superficie piana. A questo punto,
la spia dell'aeromobile lampeggera. Accendi
l'interruttore di alimentazione del telecomando e il
cicalino emettera un segnale acustico! La spia
dell'aereo rimane accesa, la corrispondenza della
frequenza & completata e ora pud decollare!

; Discesa con un pulsante

Deve essere azionato dopo aver completato ['allineamento 2,4 G

3.0ne-pulsante decollo e atterraggio di un pulsante

Si suggerisce che l'altezza di questo prodotto sia determinata dal barometro. A causa dell'influenza di varie
temperature ambientali e altrifattori diversi, € normale che I'aeromobile cambi uniformemente all'inizio del volo
0 a bassa tensione.

5.Controllo di volo

@ Acceleratore (rocker sinistro)

o @ ¢

Rotazione (rocker sinistro)




@ Avanti e indietro (rocker destro)

-

e ]

Istruzioni per l'installazione e la ricarica della batteria del
telecomando e dell'aeromobile

1. Installazione a distanza della batteria

Posizionare correttamente la batteria
secondo le istruzioni dell'elettrodo (+,-)
della scatola della batteria come
mostrato.

2.Ricarica delle batterie degli aerei
(1) Rimuovere la batteria dall'aeromobile;
(2) Collegare la batteria al cavo di ricarica
specifico e quindi inserire il cavo nell'appare-
cchiatura di ricarica come la porta USB del
computer;
(3) Quando il telecomando & caricato,
l'indicatore si accende mentre & spento al
completamento della carica;

Batteria UAV Cavo di ricarica USB

1l tempo di ricarica é di circa 60 minuti

3.Installazione e avvio della batteria degli aeromobili
Inserire la batteria completamente carica nello slot della batteria dell'aereo e tenere
premuto l'interruttore di alimentazione finché I'aereo non si accende.




Installazione dell'aeromobile

1.Funzione pieghevole

2. Installazione di pale per aerei

Installare I'elica nella direzione corretta e bloccare la vite
dopo aver installato il braccio di supporto dell'aereo
corrispondente al marchio (A/B) sull'elica.

Quando si passa alla modalita senza testa, I'aeromobile abbandonera le sue direzioni
anteriore, posteriore, sinistra e destra, e prendera la direzione del naso (un lato con
fotocamera) dell'aeromobile all'allineamento di frequenza 2,4 G come direzione in
avanti.1. Definizione della direzione prima del decollo: mettere la direzione in avanti
del velivolo direttamente di fronte a voi (c'€ un lato della fotocamera, e quindi
accendere il telecomando per I'allineamento della frequenza 2,4 G per completare la
definizione della direzione della modalita senza testa di questo volo.2. Premere la
modalita senza testa durante il volo e il telecomando continua a fare rumore; Le luci
dell'aeromobile lampeggiano rapidamente ed entrano in modalita senza testa;
Premere nuovamente il tasto headless mode e il telecomando emettera un suono di"
e "di", cioé esce dalla modalita headless.

A Note: Nota: Prima di entrare in modalita senza testa, deve essere determinata la
direzione in avanti, cioé la direzione dell'aeromobile a terra dopo l'avvio.




