Grundlegende Beschreibung
von Drohnen

1. UA-Niveau:

Die D88 Drohnen gehéren zu den CO Level Spielzeugdrohnen, die in der Regel

fur Unterhaltung und Freizeitaktivitaten konzipiert sind, geeignet fur Anfanger oder
junge Luftfahrtbegeisterte.

Drohnen der Kategorie CO verfuigen typischerweise Uber grundlegende Flugfunktionen
und einfache Betriebssysteme.

2. UA Masse und maximale Startmasse (MTOM):

Die D88 ist ein leichtes ferngesteuertes Faltflugzeug mit einem Startgewicht
von 94 Gramm.

3. Maximale Fluggeschwindigkeit und maximale Flughthe von
Drohnen:

Die maximale Fluggeschwindigkeit betragt 4m/s und die maximale Flughéhe
betragt 50m.

4. Die allgemeinen Eigenschaften der Nutzlast, einschlieRlich
Massenabmessungen, Schnittstelle mit UA und andere mégliche
Einschrankungen:

Die Drohnen D88 haben keine tragende Funktion. Das bedeutet, dass es keine

zusatzliche Ausrustung oder Gewicht wie Kameras oder andere Sensoren tragen kann.
Sein Design ist hauptsachlich fur die grundlegende Flugerfahrung.




5. Fernsteuerung von UA-Geraten und
Softwaresteuerungsmethoden:

Die D88 Drohnen verwenden 2,4G Frequenz fir Fernsteuerung und

Support Betrieb tber WiFi App.

Diese Steuerungsmethode bietet flexible Bedienoptionen, sodass Benutzer wéhlen
kénnen, ob sie herkémmliche Fernbedienungen verwenden oder tiber Anwendungen
auf intelligenten Geréaten steuern méchten.

6. Beschreibung des Verhaltens von UA, wenn Datenverbindung
verloren geht:

Die maximale Hohe, die die D88 Drohnen tber dem Startpunkt erreichen
kénnen,

betragt 50 Meter.

Das Uberschreiten dieser Héhe kann dazu fiihren, dass die Drohne die Kontrolle
verliert und absteigt, und der Bediener kann die Drohne wahrend des Abstiegs
méglicherweise nicht steuern, was zum Verlust der Drohne fuhren kann.

Diese Sicherheitsfunktion erinnert Benutzer daran, wahrend des Fluges auf
Hohenbeschrankungen zu achten, um Flugrisiken zu vermeiden.

7. Anwendbares Alter fur Drohnen:

Dieses Flugzeug ist nur fur Personal ab 14-jahrigem Alter geeignet.

8. Betriebsbeschrankungen und Risiken von Drohnen:

Um Flugsicherheit zu gewabhrleisten, versuchen Sie bitte, Bereiche wie Flughafen,
Autobahnen, Bahnhéfe, U-Bahn-Stationen und dicht besiedelte stadtische Gebiete
beim Fliegen zu vermeiden;

Verwenden Sie dieses Flugzeug nicht bei extremen Wetterbedingungen wie starkem
Wind und Geuwitter. Fliegen Sie in sichtbarer Reichweite in der Nacht.

9. Betriebsanleitung der Drohne:

Bitte beachten Sie die ausfuhrlichen Anweisungen im Handbuch. Bitte verwenden
Sie dieses Flugzeug unter Anleitung des Handbuchs.




Faltbare Drone Benutzerhandbuch

Kopfloser Modus Gyro-Kalibrierung

Taumeln

Linksfliegende e =~ Rechtsfliegende
Feineinstellung ) I \ Feineinstellung

Steigen { \ @ Vorwérts
/ - . = Feinabstimmung
Riickgang e ) Feineinstellung

Gashebel Richturpgssteuerung-

Netzschalter -shebel
Telefonklemme

Fernsteuerung
1. Mobilfunkstander

Ziehen Sie den Telefonclip nach auen und
klemmen Sie das Telefon fest.




2. 2.4G Frequenzausrichtung

Schalten Sie den Netzschalter des Flugzeugs ein und stellen
Sie ihn auf eine ebene Flache. An dieser Stelle blinkt die
Kontrollleuchte des Flugzeugs. Schalten Sie den Netzschalter
der Fernbedienung ein, und der Summer piept laut! Die ‘
Kontrollleuchte des Flugzeugs bleibt an, der Frequenzabgleich | O

ist abgeschlossen, und jetzt kann es abheben! @o o D

47\

f Ein Klick anheben

‘ Ein Klick Abstieg

3. Ein Klick Start und ein Klick Landung

Hinweis: Dieses Produkt wird durch ein Barometer hoch eingestellt. Aufgrund
verschiedener Umgebungstemperatur und anderer Faktoren ist es normal, dass das
Flugzeug H6henanderungen wahrend des Fluges oder niedrige Spannung erfahrt.

5. Flugsteuerung
@ Beschleuniger (linker Joystick)




@ Adelante y atras (balanceo derecho)
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@ Linke und rechte Seite fliegen (rechter Joystick)
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Installations- und Ladeanleitung
Flugzeugbatterien

1.Installation der Batterie mit Fernbedienung

AA*3

Z

2.Aufladen von Flugzeugbatterien
(1) Entfernen Sie die Batterie des Luftfahrze-
ugs aus dem Flugzeugkoérper;
(2) SchlieRen Sie den Akku an ein spezielles
Ladekabel an und stecken Sie das
Ladekabel dann in ein Ladegerat wie einen
Computer-USB-Anschluss;
(3) Beim Laden ist das rote Licht
eingeschaltet, und wenn vollstandig
aufgeladen, ist das rote Licht ausgeschaltet;

Legen Sie den Akku entsprechend
der Elektrodenanleitung(+,-)auf die
Batteriebox,wie in der Abbildung
gezeigt.

Drohnenbatterie USB Ladekabel

Ladezeit betragt ca. 60 Minuten

3.Installation und Inbetriebnahme von Flugzeugbatterien
Installieren Sie die voll geladene Batterie in das Batteriefach des Flugzeugs und

halten Sie den Netzschalter gedrickt, bis die Flugzeugleuchten leuchten.




Luftfahrzeuganlagen

1.Faltfunktion

2. Installation von Flugzeugblattern

Bitte installieren Sie den Propeller in der richtigen Richtung
und ziehen Sie die Schrauben nach dem Einbau gemaR der
Markierung (A/B) auf dem Tragarm und Propeller des >
Flugzeugs fest. 5 &

Richtungsdefinition und Modus Auswahl des Headless Modus

—._ Kopfloser Modus

Beim Umschalten in den kopflosen Modus verlasst das Flugzeug seine Vorwarts-,
Ruck-, Links- und Rechtsrichtung und verwendet die Nasenrichtung des Flugzeugs
(mit der Kamera zugewandt) als Vorwartsrichtung bei 2,4G Frequenz.

1. Definition der Richtung vor dem Start: Platzieren Sie die Vorwartsrichtung des
Flugzeugs vor sich (mit einer Kamera auf einer Seite), und 6ffnen Sie dann die
Fernbedienung fur die 2.4G-Frequenzsynchronisation, um die Richtungsdefinition des
kopflosen Modus fir diesen Flug abzuschlieRen.

2. Drucken Sie wahrend des Fluges die kopflose Modus-Taste, die Fernbedienung
ertont weiter, und die Flugzeugleuchten blinken schnell, um in den kopflosen Modus
zu gelangen; Driicken Sie erneut die Taste fur den Headless-Modus, und die
Fernbedienung ertént einen "Piep" oder "Piep", um den Headless-Modus zu
verlassen.

A Erinnerung: Vor dem Betreten des kopflosen Modus muss die Vorschubrich-
tung bestimmt werden, d.h. die Richtung, in der sich das Flugzeug nach dem
Start auf dem Boden befindet.

_—




Horizontale Kalibrierung

Wenn die Drohne wéahrend des Starts nicht senkrecht aufsteigen
kann, kann sie durch Driicken der Taste "One Key Correction"
korrigiert werden. Zu diesem Zeitpunkt blinkt die Drohnenanzeige
schnell und sobald die Kontrollleuchte leuchtet, ist die Korrektur
abgeschlossen. Beim Ausfilhren des Korrekturbefehls muss er in
einem stabilen Zustand parallel zur horizontalen Linie ausgefuihrt
werden, andernfalls wirkt sich dies auf den Korrektureffekt aus.

Feinabstimmungsvorgénge

Wenn das Flugzeug weiterhin in eine bestimmte Richtung
driftet oder sich links/rechts dreht, kénnen die folgenden
Operationen verwendet werden, um kleinere Anpassun-
gen am Flugzeug vorzunehmen, um einen stabilen
Zustand zu erreichen.

@ Drift kontinuierlich vorwarts oder @ Richtung anpassen

ruckwarts

t1

Vorwartsdrift

v

Riickwartsdrift

@ Drift kontinuierlich nach links oder recht:

Drift auf der linken Seite Drift rechts

Schnelle und langsame Gangwahl

Der Geschwindigkeitsbereich ist in drei Geschwindigkeiten
unterteilt: Vorwarts-, Ruckwarts-, Links- und Rechtsflug. Wenn die
Fernbedienung eingeschaltet ist, ist sie standardmaRig auf die erste
Geschwindigkeit eingestellt. Durch Driicken der Fernbedienung
werden zwei "Pieps" und "Pieps" ausgegeben, um die zweite
Geschwindigkeit anzuzeigen, drei "Pieps" und "Pieps", um die dritte
Geschwindigkeit anzuzeigen, und ein "Piep", um zur ersten
Geschwindigkeit zurtickzukehren.

_—




Umsetzungsschritte:

1. Drucken Sie einmal die 360°-Scrolltaste und die Fernbedienung sendet weiterhin
"tropfen", "tropfen" und "tropfen" aus.
2. Drucken Sie den rechten Joystick, und das Flugzeug rollt 360° entsprechend der
Richtung des rechten JoystickstoRes

A Automatische Sperrung der 360°-Rollfunktion, wenn das Flugzeug in einen
Niederspannungszustand eintritt.

Leitlinien zur Problemlésun

Problem

Grund

Handhabungsmethode

Die Kontrollleuchte blinkt
weiter, nachdem das
Flugzeug an die Batterie
angeschlossen ist, und es
gibt keine Reaktion
wahrend des Betriebs.

Die 2.4G Frequenzsynchronisation
zwischen dem Flugzeug und der
Fernbedienung war nicht erfolgreich.

Bitte fiihren Sie die 2.4G Frequenzausrichtung
zwischen dem Flugzeug und der Fernbedienung
erneut durch.

Keine Reaktion nach dem
AnschlieRen der Batterie.

MU Sie, ob die Fer ienung
oder das Flugzeug eingeschaltet ist.
(2) Prifen Sie auf Niederspannung an der

(1) Die Batterie neu installieren.
(2) Laden oder Austausch durch eine neue
Batterie.

Fer ienung oder F ie.
(3) Gibt es einen schlechten Kontakt
zwischen den positiven und negativen
Elektrodenplatten der Batterie.

3) ati Sie, dass die positive und
negative Polaritat der Batterie korrekt installiert
ist.

Beim Driicken des
Gaspedal-Fernhebels
dreht sich der Motor nicht
und die Kontrollleuchte
des Flugzeugs blinkt
weiter.

Batterie schwach.

Laden oder ersetzen Sie den Akku durch einen
voll aufgeladenen.

Der Flugzeugpropeller
dreht sich weiter, kann
aber nicht abheben.

(1) Propellerverformung.
(2) Batterie schwach.

(1) Spiral Award ersetzen.
(2) Laden oder ersetzen Sie den Akku durch
einen voll aufgeladenen.

Die Vibrationen des
Flugzeugs sind sehr stark.

Propellerverformung.

Den Propeller austauschen.

Das Flugzeug driftet
immer in eine Richtung.

Der Mittelpunkt des Gyroskops auf dem
Flugzeug ist falsch.

Fiihren Sie die horizontale Kalibrierung erneut
durch oder starten Sie die Frequenz neu und
richten Sie sie erneut aus.

El avion perdio el
equilibrio después de caer
y no pudo equilibrar.

Der Mittelpunkt des Gyroskops auf dem
Flugzeug ist falsch.

Fuhren Sie die horizontale Kalibrierung erneut
durch oder starten Sie die Frequenz neu und
richten Sie sie ereut aus.

Achtung: Neu gekaufte Produkte haben Niederspannungsbatter-
ien. Bitte laden Sie die Batterien vor Gebrauch vollstandig auf!




Instructions de base pour les drones

1. Niveau UA:

Les drones D88 appartiennent a la classe CO des drones jouets, qui sont
généralement congus pour des activités récréatives et de loisirs, adaptées aux
débutants ou aux jeunes amateurs de vol.

Les drones de la catégorie CO ont généralement des fonctions de vol plus basiques et
un systéme d'exploitation simple.

Masse UA et masse maximale au décollage (mtom):

Le D88 est un véhicule léger, télécommandé et pliant avec un poids au
décollage de 94 grammes.

3, vitesse de vol maximale du drone, ainsi que l'altitude de vol
maximale:

Vitesse de vol maximale 4M / s, hauteur de vol maximale 50m.

4, caractéristiques générales de la charge utile admissible,

y compris les dimensions de la masse, l'interface avec |I'UA et
d'autres limitations possibles:

Les drones D88 n'ont pas de fonction de charge.

Cela signifie qu'il ne peut pas transporter d'équipement ou de poids supplémentaires,

tels que des caméras ou d'autres capteurs.
Il est principalement congu pour une expérience de vol de base.




5, contrdle a distance de I'équipement et du logiciel UA maniére
de contrdle:

Le drone D88 utilise la fréquence 2.4G pour la télécommande et prend en
charge le fonctionnement via 'application wifi.

Une telle maniére de contréler offre des options de fonctionnement flexibles que
I'utilisateur peut choisir d'utiliser avec une télécommande traditionnelle ou via une
application sur un appareil intelligent.

6.Description du comportement de I'UA en cas de perte de liaison
de données:

La hauteur maximale pouvant étre atteinte par les drones D88 au - dessus du

point de décollage est de 50 metres.

Le dépassement de cette altitude peut entrainer une descente incontrélée du drone
et 'opérateur ne peut pas contréler le drone pendant la descente, ce qui peut
entrainer la perte du drone.

Cette caractéristique de sécurité invite les utilisateurs a faire attention aux limites
d'altitude lorsqu'ils volent pour éviter les risques de vol.

7, &ge applicable du drone:

L'aéronef est destiné a étre utilisé uniquement par des personnes agées de plus de
14 ans.

8, limites opérationnelles du drone et risques opérationnels:

Pour assurer la sécurité des vols, évitez autant que possible les aéroports,

les autoroutes, les gares, les stations de métro et les zones urbaines a forte densité
de personnel,

N'utilisez pas ce véhicule dans des conditions météorologiques extrémes telles que
des vents forts, des orages, etc., volez a portée de vue la nuit.

9, instructions de fonctionnement du drone:

Pour plus de détails sur le contenu du manuel d'instructions, veuillez utiliser cet avion
sous la direction du manuel d'instructions.




Manuel d'utilisation folding Flyer

Mode sans téte Calibration du gyroscope
i Rollover
Réglage fin du

vol gauche s
Ascendant A — Affiner en avant

Finesse de vol a droite

Baisse = - m ( = S Réglage fin en arriere

Levier de commande i Levier de contrdle

d'accélérateur '"‘em_‘me“r directionnel
de puissance

téléphone portable
Control remoto

1. Support de téléphone portable
Tenez votre téléphone en le tirant vers
I'extérieur.




2. 2.4G contre fréquence

Allumez le commutateur d'alimentation de I'aéronef et placez
I'aéronef sur un sol plat, lorsque le voyant de I'aéronef
clignote. Allumez l'interrupteur d'alimentation de la
télécommande et le Buzzer éléve le son "Drop"! Le voyant de
I'avion est long et lumineux, I'opposition a la fréquence est
terminée, a ce moment - 13, il est prét a décoller!

‘ Descente en un clic

Doit fonctionner aprés 2.4G paire de fréquence est terminée

3. Décollage et atterrissage en une touche

Astuce: ce produit est élevé par le barometre, en raison de divers facteurs tels que la
température ambiante et d'autres influences, lorsque I'avion commence a voler ou a
basse tension, les changements hauts et bas sont un phénoméne normal.

5. Contréle de vol

@ Accélérateur (bascule gauche)

Rotation (bascule gauche)

o~
f\ ’,ﬂ}} ]




@ Avant arriere (bascule droite)

-
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Instructions pour l'installation et le chargement des batteries de
télécommande et d'avion

1.Installation de batterie de télécommande
*
ﬂ Placer correctement dans la batterie
selon les indications d'électrode (+,
-) du boitier de la batterie comme

7~ s

2.Charge de batterie d'avion

(1) retirer la batterie de I'aéronef du fuselage

de l'aéronef;

(2) Connectez la batterie avec un cable de
charge spécial, puis insérez le cable de

indiqué sur la figure.

Batterie pour drone Cable de charge USB

A
/ ™ .3 s =
2 1D

charge dans le périphérique de charge tel
que le port USB de l'ordinateur;

(3) la lumiere rouge est allumée pendant la
charge, la lumiére rouge pleine est éteinte;

Temps de charge environ 60 minutes

3.Charge de batterie d'avion

Chargez la batterie completement chargée dans la fente de la batterie de I'avion et
maintenez le commutateur d'alimentation enfoncé jusqu'a ce que les lumieres de
I'avion s'allument.




Installation d'aér S

1.Fonction de pliage

2. Installation de feuilles de vent d'aéronef
S'il vous plait installer I'hélice dans la bonne direction, selon
le bras de I'avion correspond au logo (A / b) sur I'hélice pour
mettre en place la vis de blocage arriére.

Lors du passage en mode sans téte, I'avion abandonnera sa direction avant - arriere
et gauche pour prendre la direction du nez de I'avion (avec caméra - face) en 2,4g.
1. Définition de la direction avant le décollage: Placez la direction d'avancement de
I'avion juste en face de vous (avec le c6té de la caméra), puis activez la télécom-
mande pour 2.4G contre la fréquence, c'est - a - dire Terminez la définition de la
direction du mode sans téte pour ce vol.

2. En vol en mode sans téte, la télécommande émet un son sonore constant, la
lumiére de I'avion est flashée rapidement et passe en mode sans téte; Une fois de
plus, appuyez sur le mode sans téte Jian, la télécommande émet un son"goutte a
goutte""goutte a goutte”,c'est -a- dire quittez le mode sans téte.

A Astuce: Avant de passer en mode sans téte, vous devez déterminer la
direction dans laquelle vous allez bien, c'est - a - dire la direction dans laquelle
I'aéronef est au sol apres le démarrage.




Calibration horizontale

Si le décollage du drone ne peut pas monter verticalement, vous
pouvez corriger le drone, appuyez sur la touche "correction d'une
touche", le voyant du drone clignote rapidement, le voyant reste
toujours allumé, la correction est terminée. Lors de I'exécution d'une
commande de correction, elle doit étre effectuée dans un état
stationnaire paralléle a la ligne horizontale, sinon I'effet de
correction est affecté.

Opération de réglage fin

Si l'air dans I'aéronef dérive tout le temps dans une
certaine direction ou tourne sur lui - méme en place a
gauche / droite, un réglage subtil de I'aéronef peut étre

N\
N effectué par les opérations suivantes pour amener
I S——

@ Dérive tout le temps vers 'avant ou @ Ajuster la direction
vers l'arriére

t1

R L ';;

Dérive vers l'avant Dérive vers l'arriére

@ Dérive tout le temps vers la gauche ou
la droite

Dérive a gauche Dérive a droite

Sélection rapide et lente

La vitesse est de diviser I'avant, le retour, et le vol latéral gauche et
droit en trois vitesses, la télécommande allume I'alimentation par
défaut a 1 vitesse, appuyez sur la touche de la télécommande pour
faire "Drop", "Drop" deux sons pour la vitesse de 2 vitesses, "Drop”,
"Drop" trois sons pour la vitesse de 3 vitesses, "Drop" un son pour
revenir a 1 vitesse.

— 5




Rouleau a 360°

Etapes de mise en ceuvre:

1, appuyez sur la touche de défilement a 360 °, a ce moment - 13, la télécommande
émet constamment "Drop", "Drop", "Drop".

2, pousser la bascule droite, a ce moment - 13, I'avion fera un renversement de 360 °
selon la direction de poussée de la bascule droite.

/\ La fonction de retournement & 360° est automatiquement inhibée lorsque
I'aéronef passe a I'état basse tension.

ide de résolution de problémes

Le probléme Les causes Mode de traitement

Le voyant clignote L'avion avec la télécommande 2.4G n'a S'il vous plait re - exécuter |'avion avec la
continuellement aprés pas réussi. télécommande 2.4G.

que l'aéronef ait branché
la batterie et le

Aucune réaction apres (1) Vérifiez si la télécommande ou (1) réinstallez la batterie.

avoir branché la batterie. I'aéronef est sous tension. (2) chargez ou remplacez une nouvelle batterie.
(2) Vérifiez la basse tension de la (3) Vérifiez que la polarité positive et négative de

télécommande ou de la batterie de la batterie est correctement installée.

I'aéronef.

Le moteur ne toume pas La batterie de |'avion est faible. Chargez ou remplacez une batterie
lorsque la télécommande complétement chargée.
d'accélérateur est enfoncée
etle voyant de I'aéronef
clignote constamment.

L'hélice de I'avion tourne (1) déformation de I'hélice. (1) prix spirale de remplacement.
constamment mais ne (2) La batterie de I'avion est faible. (2) chargez ou remplacez une batterie
peut pas décoller. complétement chargée.

L'avion vibre trés fort. L'hélice se déforme. Changer I'hélice.

L'avion semble dériver Le point central du gyroscope sur 'aéronef | Ré - étalonnage horizontal ou redémarrage, ré -
dans une direction. n'est pas correct. alignement de fréquence.

L'engin perd son équilibre | Le point central du gyroscope sur I'aéronef | Ré - étalonnage horizontal ou redémarrage, ré -
aprés une chute. n'est pas correct. alignement de fréquence.

Remarque: les batteries des produits nouvellement achetés sont
toutes a basse tension, veuillez les remplir avant utilisation!
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