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Install ClicBot App

You can search "ClicBot
App" in App Store/
Android app store or
scan the QR code below

to download it.

@ It supports iOS 10.0,
Android 5.0 and above.

Advices

For the Operation
Manual and the FAQs,
please refer to the
ClicBot Space Travel
Guide. Please refer to
the User’'s Manual for
information of ClicBot,
including module
specifications, assembly,
usage, connection
settings, battery
recharging, security &
privacy, after-sale

services, and FAQs.

Precautions

1.Contains small parts. Not suitable for children under 3 years old;
2.Contains precision parts. Prevent it from high drop;

3.Not fireproof.

4.Not waterproof.

5.Keep the golden "po-go" pins away from metal;

6.Do not directly or indirectly connect two or more Brain

together;

7.Do not remove or replace the built-in battery; please contact our
after-sales service team for repairs in case of battery damage;
8.Please use the charger recommended only (output voltage
recommended: DC 5V/2A);

9.Do not play with it while charging;

10.Do not rotate ClicBot when the movement function is locked;
11.Do not touch the moving ClicBot;

12.ClicBot should be recycled to prevent environment pollution;
13.This package contains important information, please keep it

properly.
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Introduction

Introduction

ClicBot is an intelligent robot for kids with built-in educational and

entertaining functions.

ClicBot is of unique modular design that is easy to assemble and
disassemble, and allows the creation of varied imaginative robots as
building bricks. ClicBot is more than just a robot or a toy, it is the
companion of children. It has a big blinking eye, like a curious kid
looking around. ClicBot is able to interact with you. If it recognizes you,
it will greet you warmly. When you pet its head, it will play cute; If you
block its way, it will take detours curiously. The ClicBot App also
provides various functions and applications, such as galloping racing
robots, cute animal robots, climbing robots, bionic walking robots,

satisfying children's every imagination of robots.

ClicBot is designed to help children shaping the future. The ClicBot
App has two creative tools: motion script or graphical programming.
With motion script, users can easily control the movement and
direction of ClicBot remotely, through directly adjusting the posture of
the robot in turn, or pushing the robot to move in all directions like a
toy car. For more intermediate and advanced actions, users can use
the drag & drop graphical programming feature to create a wider
variety of amazing programs and actions. To help children fully exert
their ideas and creativity, ClicBot App will continue to update the
STEAM videos under its ClicBot CollegeAcademy function, so as to
better guide children on how to build, program, and play with different
robotic creations. Additionally, users can also upload their works to

the ClicBot App Community for sharing with others.



Specification of Modules

Brain

The Brain is the master control and power supply unit of the ClicBot. It
uses an ARM-A7 processor and includes a rechargeable polymer
lithium battery with a capacity of 1550mAh. The eye of the ClicBot is
a 2.1-inch rotational, circular touch screen. Visual sensors, gesture
sensors and camera lights are located at the upper-left corner. There
are three touch sensors located on the upper, left, and right side of
the Brain respectively; two connectors are located on the upper and
bottom rear side. The Brain also contains such functional modules as

accelerometer, gyroscope, microphone, loudspeaker, and Wi-Fi

module.
Size 66.7*66.5*124.8 mm|Touch sensors |Upper, left and right side
Weight 275g Microphone Support volume detection
Touch screen size |2.1” Loudspeaker Single track
Screen rotate angle|-24° - +24° WiFi 2.4 G/5G

2-megapixel Battery 1550mAh

Support face Charge port USB-C

detection & Connector Upper and bottom
Camera recognition, motion rear side

detection

Recognition

distance < 5m
Gesture recognition|8 &estures can be

recognized at a
sensors distance of < 20cm

Brain

Gesture sensors

Camera light Power supply light

Camera

Touch screen

Touch sensors

eee

Power button

Type-C charge port

— Microphone




Specification of Modules

Joint Joint

Joint is used for integrated motion.

It is a high-precision servo system, in which contains a DC geared
motor, and sensors such as angular rate/angle position sensors.
There are four connectors, two in each hemisphere. Each connector

has a status indicator showing the connection and update status.

*Status of Joint’s indicator

Connection Status Update Status
-Light on—>Connected -Light on—Updated
Size 55 mm (diameter) correctly successfully
Weight 65 . - .
b g -Flashing—Waiting for ‘Flashing—Module needs
Motor rated power |2.64 W
Moxi - module connection updating
aximum rotation 216° /s
speed Flashing quickly—Wrong
. . Two each in the upper )
Connection light and lower hemisphere connection




Specification of Modules

Skeleton

The Skeleton, “bone” of the ClicBot, is used for connecting limbs of
the robot. There are two connectors, locating at the top and bottom
of the Skeleton. Two strip status indicators are located on the front,

which show the connection and update status.

Size 37.8*%37*120 mm
Weight 50 ¢
L] Connector Upper and

\_\\[// position bottom rear side

*Status of Skeleton’s indicator

Connection Status

-Light on—Connected correctly
-Flashing—Waiting for module
connection

‘Flashing quickly—Wrong

connection

Update Status

-Light on—Updated successfully

‘Flashing—Module needs updating

Skeleton light strip -]

The color of Skeleton’s indicator can be changed via graphical

programming,.



Specification of Modules

Wheel Wheel

Wheel is a functional actuator module used for vehicle setups. The
Wheels includes a DC geared motor and a magnetic speed sensor,
with a maximum rotation speed of 4.5

rounds-per-second. It also has a status indicator near the main

connector, showing the connection and update status.

*Status of Wheel’s indicator

Connection Status Update Status
Light on—Connected Light on—Updated
correctl

(Wheel diameter 83.8 mm y successfully

Weight 130g Flashing—Waiting for - Flashing—Module needs

Motor rated power |2.4W module connection
Maximum rotation | 4.5 rounds / second

updating

‘Flashing quickly—Wrong

Connector position |1

connection



Specification of Modules

Mount

The Mount can be used to fix your ClicBot to a table with Mount

Stickers.

ISize

75.3*75.3*45.8 mm

|weignt

60g

Please use the Mount stickers provided by KEYi Tech to ensure

firm adhesion.

Locker

The Locker is used to reinforce connections between two modules.

Size 47*36*15.4 mm

Weight 60g

It can be used for connecting modules when additional Lockers

are required.

Stepl Step2 Step3
Place the Locker Rotate the Rotate until the Locker
between Locker is aligned with the

modules locking baselines



Specification of Modules

Smart Foot Smart Foot
The Smart Foot is a functional sensor module that serves as the ‘feet’ Above the Smart Foot, there is an orange indicator. After connecting
of the ClicBot. The Smart Foot includes a highly sensitive pressure onto ClicBot, the luminance of the indicator will change along with the
sensor and a micro-processor to control and measure terminal pressure. The indicator can also indicate the connection status and
pressure. update status.
Size 41.8+%41.8*71.2 mm
\ Weight 50g
Pressure detection |2N
\ range
[Connector position |Upper side
Connection Status Update Status
Light on—Connected correctly Light on—Updated
@ Do not apply too much pressure, otherwise the pressure Flashing—Waiting for module connection successfully
detection function of Smart Foot may be damaged. ‘Flashing quickly—Wrong connection ‘Flashing—Module

needs updating



Specification of Modules

Suction Cup Suction Cup

The Suction Cup is a functional actuator module. The Suction Cup Suction Cup has a green indicator. The indicator presents breathing
includes a negative pressure pump and a solenoid valve. By utilizing a effect when Suction Cup is functioning and stays on if the suction is
micro-processor, it can control the air current and on/off the vacuum, successful. The indicator can also indicate the connection and update
allowing the ClicBot to perform climbing functions. It also uses the air status.

pressure sensor to proactively check the stability of the ClicBot’s

movement.

/ \ Connection Status Update Status
\ J
-Light on—Connected correctly -Light on—Updated
Size 83*83*91 mm -Flashing—Waiting for module connection successfully
Weight 200 . . . .
£ _g — — ‘Flashing quickly—Wrong connection ‘Flashing—Module
Suction weight Maximum weight in vertical direction 20 .
kg needs updating
Maximum weight in horizontal direction
5 kg
Connector position | Bottom

10



Specification of Modules

Distance Sensor

The Distance Sensor is a functional sensor module, which uses a high-

precision infrared probe and built-in micro-processor to control and

measure the distance from an obstacle.

range

N1V 7
Size 40*40*82.4 mm
Weight 60 g
Detection distance
2-100 cm

Degree of freedom
control

Control range of universal joint at the Bottom: 0° ~ 180°
Body left-right rotation control range: -90°~ 90°

Connector position

Bottom
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Distance Sensor

It has a red indicator. After connecting Distance Sensor, the

luminance of indicator will become brighter when the distance is

shortening. The indicator can also indicate the connection status and

update status.

Connection Status
‘Light on—Connected correctly
‘Flashing—Waiting for module connection

‘Flashing quickly—Wrong connection

Y2

Update Status
-Light on—Updated
successfully
Flashing—Module

needs updating



Specification of Modules

Grasper Grasper
Grasper is a functional actuator module. It adopts flexible bionic Grasper has a yellow indicator which can also indicate the connection
design and can be controlled by a built-in micro-processor for grasping status and update status.

objects of various shapes and sizes.

Connection Status Update Status
Size 165+80*57mm Light on—Connected correctly Light on—Updated
Weight 90g
Maximum grasping weight 2508 ‘Flashing—Waiting for module connection successfully
Maximum grasping size 6cm ‘Flashing quickly—Wrong connection ‘Flashing—Module
Connector position Bottom needs updating

12



Specification of Modules

Assembly

All ClicBot modules are connected by connectors. Each connector has

an inner buckle, an outer buckle and golden “po-go” pins. You can

connect two modules by interlacing the inner buckle and outer buckle,

while the golden “po-go” pins are used for transferring instruction and

supplying power.

Inner
buckle

AR TS
outer
buckle
\ Golden
“po-go” pins
Q0O
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Assembly

Inner buckle outer buckle

*When connecting two modules, please align the inner buckle of one
module with the outer buckle of the another module
*Any two modules can be connected in parallelly or otherwise.

y

| - L 4

Parallel connection Vertical connection



Specification of Modules

Holder Battery Capacity and Charging
The top of the Holder is standard 1/4 screw, which can be used for Different colors on the Brain indicate the battery status of the ClicBot.
connecting a cellphone or sports camera to ClicBot. You can also check the power on the system menu.

O

‘ ‘ Green—fully charged
Battery Orange—charging
Y —— status Red—low battery
P— . . .
When the power is low, an alert will be displayed on the screen.
Please charge the battery to ensure its normal operation and better
maintain the battery performance.
Size 39.8%39.8%79.6 mm

Weight 60g

Control range of universal joint at the
Degree of freedom contro | Bottom:0° -180°

Body left-right rotation control range: -90° -90°

[Connector position Bottom

Low battery

14




Security and Privacy

Security and Privacy

Security Information

GB19865-2005. GB6675.1-2014. GB6675.2-2014-
GB6675.3-2014. GB6675.4-2014

FE &9

This device complies with part 15 of the FCC Rules. Operation is
subject to the condition that this device does not cause harmful
interference (1) this device may not cause harmful interference, and
(2) this device must accept any interference received, including
interference that may cause undesired operation. Any changes or
modifications not expressly approved by the party responsible for

compliance could void the user's authority to operate the equipment.

NOTE: This equipment has been tested and found to comply with the
limits for a Class B digital device, pursuant to Part 15 of the FCC Rules.
These limits are designed to provide reasonable protection against
harmful interference in a residential installation. This

equipment generates, uses and can radiate radio frequency energy
and, if not installed and used in accordance with the instructions, may
cause harmful interference to radio communications. However, there
is no guarantee that interference will not occur in a particular
installation If this equipment does cause harmful interference to radio
or television

reception, which can be determined by turning the equipment off and
on, the user is encouraged to try to correct the interference by one or
more of the following measures:

—Reorient or relocate the receiving antenna.

-Increase the separation between the equipment and receiver.
—Connect the equipment into an outlet on a circuit different from that
to which the receiver is connected.

—Consult the dealer or an experienced radio/TV technician for help.
The device has been evaluated to meet general RF exposure
requirement. This equipment should be installed and operated
withminimum distance 20cm between the radiator & your body.

FCC ID: 2AWR5-KY002B



Security and Privacy

IC

RSS-Gen Issue 4 December 2014"&"CNR-Gen 4e Décembre 2014:
—English:

This device complies with Industry Canada licence-exempt RSS
standard(s).

Operation is subject to the following two conditions: (1) This device
may not cause interference, and (2) This device must accept any
interference, including interference that may cause undesired
operation of the device.

—French:

Le présentappareilestconforme aux CNR d'Industrie Canada
applicables aux appareils radio exempts de licence. L'exploitationes-
tautorisée aux deux conditions suivantes:

(1) l'appareil ne doit pas produire de brouillage, et

(2) l'utilisateur de I'appareildoit accepter tout brouillageradioélec-
triquesubi, mémesi le brouillageest susceptible d'encompromettre
le fonctionnement.

IC : 26344-KY002B
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Manufacturer's Name: Beijing Ke Yi Technology Co., Ltd.

Address: 8th Floor, Dimeng Building, Huayuan Road,Haidian District,
Beijing,China

Product Name: ClicBot Modular Entertaining and Educational Toy
Trade Mark: ClicBot

Model number: KYO02CK10

Operating Temperature: -10° Cto 40° C

This device is in compliance with the essential requirements and
other relevant provisions of Directive 2014/53/EU. All essential
radio test suites have been carried out.

Detailed DOC file please visit our website: www.keyirobot.com.

The device complies with RF specifications when the device used at
20cm from your body.

Care for the environment! Must not be discarded with household

waste.



Security and Privacy

RF Specification

This product can be used across EU member states.

Function Operation Frequency Max RF output power Limit
802.11b/g/n(20MHz):
2.4G WIFI 2412~2472MHz;
802.11b/g/n | 802.11n(40MHz):2422 13.02 dBm 30 dBm.
(HT20,HT40) ~2462MHz
802.11a/n(HT20)/ac(VHT20):
5G WIFI 5745-5825MHz;
802.11n(HT40)/ac(VHT40):
802.11a/n/ac 5755-5795MHx 10.57 dBm 30 dBm.
(20/40/80) 802.11ac(VHT80):5775MHz

User Privacy

We valuesvalue personal information security, and will make every
effort to protect your personal information. We will take all reasonable
and practicable means to avoid collecting irrelevant information. If it
is necessary for us to collect your information, we will obtain your
authorization first, and store such information on a local hard drive in
accordance with relevant standards. Unless absolutely necessary, we
will give priority to processing your personal information on the local
hard drive, so as to avoid any unauthorized access, disclosure,
improper usage, modification, damage or loss of your information.

For specific privacy policies, please refer to the ClicBot App or visit

www. keyirobot.com.
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After-Sales Service

We will provide a 12-month free maintenance service for any material
and technological defects to your ClicBot or its accessories,and a
6-month free maintenance service for materials or motors from the
date of purchase, provided that such defects fall within the scope of

product warranty as confirmed by test technicians of KEYi TECH.

Please contact support@keyirobot.com or visit your local retailer for

after-sales services.

Please keep your receipt secure for after-sales services.



M 1. How to turn on/off ClicBot?
To turn on ClicBot, you can press and hold the power button on the

rear side of Brain for 3 seconds. To turn off it, you can press the power
button on the rear side of Brain and then choose turn off icon on the
screen; or press and hold the power button for 6 seconds to trigger a

force shutdown.

H 2. Why does my ClicBot shut down automatically?
To maintain the battery and motor performance, ClicBot will shut
down automatically in the following situation:
1. No operation for over 20 minutes;
2. Battery capacity below 10%.

M 3. How long does it take for ClicBot to be fully charged, and how

long can a completely charged ClicBot run?
It takes 3 hours to fully charge it with a 5V/2A charger. It can run

continuously up to 4 hours. (as the case may be).

H 4.Does the ClicBot have to be connected to the network
while operating?

No, but it does when checking available updates.

H 5. Does the ClicBot Robot have to be used with the

ClicBot App?
Not necessary. It can be controlled manually with the Bac/Bic function

on the Brain.

B 6. What is the maximum distance of remote control with ClicBot
App?

It's up to the connection mode: When connecting via a router, it is up

to 10m which may be different due to the performance of router.

When connecting via hotspot, it is up to 5m.

M 7. Can ClicBot’s functions be updated?
All ClicBot modules can be upgraded online.

For checking/downloading new functions, please connect the Brain to
Wi-Fi, swipe upwards to enter the system menu and select [Upgrade].
Upon connecting other modules to Brain, a prompt for upgrading will
pop up on the screen when it finds available update. You can follow

the instructions on the screen to upgrade modules.

M 8. How far can Brain recognize blocking or gestures like waving?
The gesture sensor is located in the upper-left triangle area of the
screen of Brain Module. Blocking or gestures can be recognized at a

distance of 5-20 cm.

B 9. How far can Brain detect obstacle?
The gesture sensor is located in the upper-left triangle area of the

screen of Brain Module. Obstacle can be detected at a distance of
520 cm.



H 10. How far can Brain recognize human face?
Camera & Face Recognition module is located in the upper-left

triangle area of the screen on the Brain. Human faces can be

recognized at a distance of around 1 meter.

B 11. How far can Brain recoghize motion?
The camera for motion detection is located in the upper-left triangle of
the screen on the Brain. Motion can be detected at a distance range

between 1 and 5 m.

B 12. What is the purpose of the camera on the Brain?
The Brain is equipped with a 2-megapixel camera that enables robot's
functions such as first-person perspective control, face detection &

recognition, motion detection, etc.

B 13. What is the rotation range of the screen on the Brain?
The screen can be rotated up to 24 ° either to the left or right. You can
set up the rotation via drag & drop graphical programming in ClicBot

App. Please do not rotate the screen manually.

H 14. How to assemble a ClicBot Robot?
The ClicBot is designed with a smart assembling guidance. After
choosing the robot is to be assembled, there will be a step-by-step
instruction shown on the screen of the Brain, and the indicator light

will flash as indication. The system will
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automatically check whether the modules have been assembled
correctly. Alert message will be prompted on the screen when
assemble is wrong, while the indicator light of the wrongly-connected
module will flash quickly. The system will automatically adjust the
angle of connection as long as the two modules are correctly

assembled.

H 15. Why do the indicator lights of a module flash?

The indicator lights indicates the status of a module. Statuses include:
Constant on - Operation normally

Breathing - In preparation

Flashing - Module assembly required

Flashing quickly - Wrong assembly

M 16. What programming languages does the ClicBot
support?
Currently, ClicBot supports graphical programming and Python

programming.

H 17. Which modules of ClicBot are programmable?
The ClicBot has over 20 programmable modules, including the screen
of the Brain, microphone, Joint, Wheel, and the color of the lights of
Skeleton.



Warranty description

Dear Customers,

Thank you for choosing Clicbot. As former children too interested in
computers, all of us here at ClicBot remember dreaming of building a
custom robot we could truly call our own, but being constrained by the
technology of our time.We made ClicBot to fulfill this dream, and hope
you enjoy it as much as we have. If you want to learn more
configurations for ClicBot, or share one you made, check out the ClicBot
Facebook community. We ve seen some truly extraordin

nary custom builds made by our users.

ClicBot is covered by a one-year hardware warranty so if anything starts

acting funny,please tell us!

This product is near and dear to our heart, and we care about your
feedback. if you've got anythought, opinions, or questions, send us an
email at feedback@global.keyirobot.com and we'll reply to you

within ONE business day.
Welcome to the world of ClicBot.

479Jessie St, San Francisco, CA 94103 USA
http://keyirobot.com/
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Description of Warranty Terms

1. This warranty policy is valid for one year.
2. Within warranty period, KEYi Tech will provide free repairs and
replacements for all defective modules that cease functioning during
normal usage.
3. Within warranty period, KEYi Tech will charge for all repairs and
replacements under the following circumstances:

1.Fail to provide a valid warranty card or proof of purchase.

2.Improper usage not in compliance with user manual, or
self-conducted modifications that lead to broken product.

3. Transportation, movement or falling that leads to broken
product.

4.0ther force majeures that lead to broken products. Example of
force majeure:Earthquake.
4. This warranty term does constitute an implicit promise. KEYi Tech is
not responsible for unique, coincidental and indirect damages, no
matter contractual, civil negligence or other stipulations.
5. If a customer's country of residence has relevant laws regarding

warranty terms, then those laws will prevail.

After sales service email

feedback@global.keyirobot.com



Warranty Card

Warranty Card Copy
[KEYi Tech's Copyl

Model/SKU 1.Warranty program
SK number (Located on back of box) After sales agent
Customer signature.
Purchase date Year. Month date 2.Warranty program
Customer name After sales agent.
Phone number Customer signature.

Customer address
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TRIRANAS
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TRIRANAE
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GB19865-2005. GB6675.1-2014. GB6675.2-2014+
GB6675.3-2014. GB6675.4-2014

A

This device complies with part 15 of the FCC Rules. Operation is
subject to the condition that this device does not cause harmful
interference (1) this device may not cause harmful interference, and
(2) this device must accept any interference received, including
interference that may cause undesired operation.Any changes or
modifications not expressly approved by the party responsible for

compliance could void the user's authority to operate the equipment.

36

NOTE:This equipment has been tested and found to comply with the
limits for a Class B digital device, pursuant to Part 15 of the FCC Rules.
These limits are designed to provide reasonable protection against
harmful interference in a residential installation. This equipment
generates, uses and can radiate radio frequency energy and, if not
installed and used in accordance with the instructions, may cause
harmful interference to radio communications. However, there is no
guarantee that interference will not occur in a particular installation If
this equipment does cause harmful interference to radio or television
reception,which can be determined by turning the equipment off and
on, the user is encouraged to try to correct the interference by one or
more of the following measures:

—Reorient or relocate the receiving antenna.

-Increase the separation between the equipment and receiver.
—Connect the equipment into an outlet on a circuit different from that
to which the receiver is connected.

—Consult the dealer or an experienced radio/TV technician for help.

The device has been evaluated to meet general RF exposure require-
ment. This equipment should be installed and operated withminimum
distance 20cm between the radiator & your body.

FCC ID: 2AWR5-KY002B



L2

IC

RSS-Gen Issue 4 December 2014"&"CNR-Gen 4e Décembre 2014:
—English:

This device complies with Industry Canada licence-exempt RSS
standard(s).

Operation is subject to the following two conditions: (1) This device
may not cause interference, and (2) This device must accept any
interference, including interference that may cause undesired
operation of the device.

—French:

Le présentappareilestconforme aux CNR d'Industrie Canada
applicables aux appareils radio exempts de licence. L'exploitationes-
tautorisée aux deux conditions suivantes:

(1) I'appareil ne doit pas produire de brouillage, et

(2) l'utilisateur de I'appareildoit accepter tout brouillageradioélec-
triquesubi, mémesi le brouillageest susceptible d'encompromettre
le fonctionnement.

IC : 26344-KY002B
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Manufacturer's Name: Beijing Ke Yi Technology Co., Ltd.

Address: 8th Floor, Dimeng Building, Huayuan Road,Haidian District,
Beijing,China

Product Name: ClicBot Modular Entertaining and Educational Toy
Trade Mark: ClicBot

Model number: KYO02CK10

Operating Temperature: -10° Cto 40° C

This device is in compliance with the essential requirements and
other relevant provisions of Directive 2014,/53/EU. All essential radio
test suites have been carried out.

Detailed DOC file please visit our website: www.keyirobot.com.

The device complies with RF specifications when the device used at
20cm from your body.

Care for the environment! Must not be discarded with household
waste.



RF Specification:

This product can be used across EU member states.

Function Operation Frequency Max RF output power Limit

802.11b/g/n(20MHz):

2.4G WIFI 2412~2472MHz;

802.11b/g/n 802.11n(40MHz):2422 13.02 dBm 30 dBm.

(HT20,HT40) ~2462MHz
802.11a/n(HT20)/ac(VHT20):

5G WIFI 5745-5825MHz;
802.11n(HT40)/ac(VHT40):

802.11a/n/ac 57555795MHz; 10.57 dBm 30 dBm.

(20/40/80) 802.11ac(VHT80):5775MHz

R EEAA

BNVRADANEELENEEN, HERENFRIFFIEBFBI A
BEER2AMNNERE—YIFER T80, BRREETRBI DA
ER.EETmERIETREAFRE-LEIAGS, HEzE
FIRISR P E, H AR A W RN R 2PN, B R PR E
PANEBRFRFERER M EIRERIFLEERNEIER, 3,
TS MAeRAEMTERERAERBAFREHIIDAGE, U
IEEIEE R B BN _EARERA B AFHREER. A B IR EE
Fo

&I LUTE ClicBot App BRIA IR A BB Mwww.keyirobot.com EF A
TRBYFSFABLR
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LEERRSS, 6D ARIMEL S BB R EEAHERRSS.

1EBT IR & Fef Jsupport@keyirobot.com o= Gl L RiE, T~

mEERSS.
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tFaVTa - TITANT—

CFa1)T1ER

GB19865-2005. GB6675.1-2014. GB6675.2-2014-
GB6675.3-2014. GB6675.4-2014

FC &9

This device complies with part 15 of the FCC Rules. Operation is
subject to the condition that this device does not cause harmful
interference (1) this device may not cause harmful interference, and
(2) this device must accept any interference received, including
interference that may cause undesired operation.Any changes or
modifications not expressly approved by the party responsible for
compliance could void the user's authority to operate the equipment.
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NOTE:This equipment has been tested and found to comply with the
limits for a Class B digital device, pursuant to Part 15 of the FCC Rules.
These limits are designed to provide reasonable protection against
harmful interference in a residential installation. This equipment
generates, uses and can radiate radio frequency energy and, if not
installed and used in accordance with the instructions, may cause
harmful interference to radio communications. However, there is no
guarantee that interference will not occur in a particular installation If
this equipment does cause harmful interference to radio or television
reception,which can be determined by turning the equipment off and
on, the user is encouraged to try to correct the interference by one or
more of the following measures:

—Reorient or relocate the receiving antenna.

-Increase the separation between the equipment and receiver.
—Connect the equipment into an outlet on a circuit different from that
to which the receiver is connected.

—Consult the dealer or an experienced radio/TV technician for help.

The device has been evaluated to meet general RF exposure require-
ment. his equipment should be installed and operated withminimum
distance 20cm between the radiator & your body.

FCC ID: 2AWR5-KY002B



Seguridad y Privacidad

IC

RSS-Gen Issue 4 December 2014"&"CNR-Gen 4e Décembre 2014:
—English:

This device complies with Industry Canada licence-exempt RSS
standard(s).

Operation is subject to the following two conditions: (1) This device
may not cause interference, and (2) This device must accept any
interference, including interference that may cause undesired
operation of the device.

—French:

Le présentappareilestconforme aux CNR d'Industrie Canada
applicables aux appareils radio exempts de licence. L'exploitationes-
tautorisée aux deux conditions suivantes:

(1) l'appareil ne doit pas produire de brouillage, et

(2) I'utilisateur de I'appareildoit accepter tout brouillageradioélec-
triquesubi, mémesi le brouillageest susceptible d'encompromettre
le fonctionnement.

IC: 26344-KY002B
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Manufacturer's Name: Beijing Ke Yi Technology Co., Ltd.

Address: 8th Floor, Dimeng Building, Huayuan Road,Haidian District,
Beijing,China

Product Name: ClicBot Modular Entertaining and Educational Toy
Trade Mark: ClicBot

Model number: KYOO2CK10

Operating Temperature: -10° Cto 40° C

This device is in compliance with the essential requirements and
other relevant provisions of Directive 2014,/53/EU. All essential radio
test suites have been carried out.

Detailed DOC file please visit our website: www.keyirobot.com.

The device complies with RF specifications when the device used at
20cm from your body.

Care for the environment! Must not be discarded with household
waste.



Seguridad y Privacidad

RF Specification:

This product can be used across EU member states.

Function Operation Frequency Max RF output power Limit
802.11b/g/n(20MHz):
2.4G WIFI 2412~2472MHz;
802.11b/g/n | 802.11n(40MHz):2422 13.02 dBm 30 dBm.
(HT20,HT40) ~2462MHz
802.11a/n(HT20)/ac(VHT20):
5G WIFI 5745-5825MHz;
802.11n(HT40)/ac(VHT40):
802.11a/n/ac 5765-5795MHE: 10.57 dBm 30 dBm.
(20/40/80) 802.11ac(VHT80):5775MHz
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Warranty description

Dear Customers,

Thank you for choosing Clicbot. As former children too interested in
computers, all of us here at ClicBot remember dreaming of building a
custom robot we could truly call our own, but being constrained by the
technology of our time.We made ClicBot to fulfill this dream, and hope
you enjoy it as much as we have. If you want to learn more
configurations for ClicBot, or share one you made, check out the ClicBot
Facebook community. We ve seen some truly extraordin

nary custom builds made by our own cusom-ers.

ClicBot is covered by a one-year hardware warranty so if anything starts

acting funny,please tell us!

This product is near and dear to our heart, and we care about your
feedback. if you've got anythoughts, opinions, or questions, send us an
email at feedback@global.keyirobot.com and we'll reply to you

within ONE business day.
Welcome to the world of ClicBot.

479Jessie St, San Francisco, CA 94103 USA
http://keyirobot.com/
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Description of Warranty Terms

1. This warranty policy is valid for one year.
2. Within warranty period, KEYi Tech will provide free repairs and
replacements for all defective modules that cease functioning during
normal usage.
3. Within warranty period, KEYi Tech will charge for all repairs and
replacements under the following circumstances:

1.Fail to provide a valid warranty card or proof of purchase.

2.Improper usage not in compliance with user manual, or
self-conducted modifications that lead to broken product.

3. Transportation, movement or falling that leads to broken
product.

4.0ther force majeure that lead to broken products. Example of
force majeure:Earthquake.
4. This warranty term does constitute an implicit promise. KEYi Tech is
not responsible for unique, coincidental and indirect damages, no
matter contractual, civil negligence or other stipulations.
5. If a customer's country of residence has relevant laws regarding

warranty terms, then those laws will prevail.

After sales service email

feedback@global.keyirobot.com



Warranty Card

Warranty Card Copy
[KEYi Tech's Copyl

Model/SKU 1.Warranty program
SK number (Located on back of box) After sales agent
Customer signature,
Purchase date Year, Month date 2.Warranty program
Customer name After sales agent
Phone number Customer signature.

Customer address
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Installation/ Verwendungsvorschlage von ClicBot App

Installation von ClicBot App

Suchen Sie bitte im App Store oder Android App Store nach ClicBot,
oder scannen den QR-Code, um die ClicBot App herunterzuladen
und zu installieren.

ClicBot App unterstiitzt die Systemver-
sionen i0S 9.0, Android 5.0 und héher.

Verwendungsvorschlage

Sie kénnen die Verwendung und Problemlésung von ClicBot im
L~Schnellstart“ kennenlernen.

Das ,Benutzerhandbuch“ enthalt detaillierte Produktinformationen
von ClicBot, inkl. Modulspezifikationen, Kombinationsvarianten,
Verbindungseinstellungen, Batterieladung, Sicherheit und
Datenschutz, Kundendienst und haufig gestellten Fragen (FAQ).

Die Funktionen und Verwendung der Module sind in der ,Modulfunk-
tionskarte“ beschrieben.

Produktmodell: KYOO2CK10
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Achtung!

1. Es enthalt Kleinteile und ist nicht fir Kinder unter 3 Jahren
geeignet;

2. Das Spielzeug enthalt Prazisionsteile. Bitte vermeiden Sie das
Fallenlassen von hohen Stellen;

3. Das Spielzeug ist nicht feuerfest. Stellen Sie es bitte nicht in der
Nahe der Feuerquelle auf;

4. Das Spielzeug ist nicht wasserdicht. Halten Sie es trocken und
schiitzen es vor Nasse. Bitte vermeiden Sie, es ins Wasser einzulegen;
5. Verwenden Sie kein Metall, um die goldfarbenen Verbindungskon-
takte des Spielzeugs direkt zu beriihren;

6. Spleilen Sie nicht mehrere Steuerungszentrum-Module direkt oder
indirekt zusammen;

7. Die eingebaute Batterie kann nicht entfernt oder ersetzt werden.
Wenn sie beschadigt ist, wenden Sie sich an den Kundendienst zur
Reparatur;

8. Das Ladegerat ist kein Spielzeug und es darf nur das empfohlene
Ladegerat verwendet werden (empfohlene Spezifikation: Ausgang DC
5V / 2A);

9. Es wird nicht empfohlen, das Spielzeug wahrend des Ladevorgangs
weiter zu verwenden;

10. Drehen Sie das Spielzeug nicht mit Gewalt, wenn die Bewegung
verriegelt ist;

11. Beriihren Sie das Spielzeug wahrend der Bewegung nicht mit den
Handen;

12. Die Entsorgung des Spielzeugs kann die Umwelt beeintrachtigen,
bitte entsorgen Sie es daher ordnungsgemaf;

13. Dieses Benutzerhandbuch enthalt wichtige Informationen, bitte
bewahren Sie es gut auf.



Tabla de Contenido

Tabla de Contenido

66 | Einfilhrung des Produkts 73 | Saugnapf (Suction Cup) 78 | Sicherheit und Datenschutz
67 | Steuerungszentrum-Modul (Brain) 74 | Abstandsmessmodul (Distance Sensor) | 79 | Sicherheit und Datenschutz
68 | Antriebskugelmodul (Joint) 75 | Manipulator (Grasper) 80 | Datenschutz

69 | Verlangerungsstangenmodul (Skeleton) | 76 | Manipulator (Grasper) 80 | Kundendienst
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72 | Lauffuf’ (Smart Foot) 84 | Warranty Card
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Einfuihrung des Produkts

ClicBot ist ein intelligentes Roboterspielzeug fiir Kinder mit Unterhaltungs- und Bildungsfunktionen.

ClicBot verfiigt Uiber ein modulares Design, das leicht zusammenzubauen und zu zerlegen ist. Es erméglicht Kindern, verschiedene interessante Roboter
so einfach wie mit Baukasten zu bauen. Der ClicBot-Roboter ist wie ein kleiner Freund fiir die Kinder. Er blinzelt mit den groRen Augen und beobachtet
neugierig seine Umgebung. Aulerdem kann er mit Ihnen interagieren. Wenn er Ihnen erkennt, wird er begeistert begriifden. Wenn Sieseinen Kopf
beriihren, verhalt er sich niedlich und kokett. Wenn Sie davor stehen, wird er neugierig links und rechts ausweichen... Roboter mit verschiedenen
Funktionen und Anwendungen, einschliellich galoppierender Rennroboter, niedlicher Tierroboter, cooler Kletterroboter, bionischer Laufroboter usw.,
werden Uber die ClicBot App bereitgestellt, sodass die die ganze Roboterfantasie aller Kinder von Robotern befriedigt wird. Dariiber hinaus kann ClicBot
Kinder bei der Zukunftsgestaltung unterstiitzen. ClicBot APP verfiigt tiber zwei kreative Tools: Programmierung von Bewegungsskripten und grafische
Programmierung. Durch die Bewegungsskriptprogrammierung konnen Kinder die Roboterhaltung manuell einstellen und speichern, um reibungslose
Roboterbewegungen zu erzielen. In Kombination mit der grafischen Programmierung ziehen Kinder grafische Programmmodule nach der
Anweisung per Drag & Drop, um die intelligente Programmanwendung des Roboters zu realisieren. Um Kindern zu helfen, ihre Ideen und Kreationen
besser umzusetzen, wird ClicBot auch eine Reihe von STEAM-Kursvideos aktualisieren, in denen Kinder mehr tiber Roboterbewegung, KI-Program-
mierung usw. erfahren. Kinder konnen ihre zusammengebauten Roboter auch in die ClicBot APP Community hochladen und Erfahrungen teilen, um

das Erfolgsgefiihl zugewinnen.
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Modulspezifikationen

Steuerungszentrum-Modul (Brain)

Als Steuerungs- und Stromversorgungszentrum des ClicBot-Roboters
tibernimmt das Steuerungszentrum-Modul (Brain) den ARM-A7-Ar-
chitekturprozessor und verfiigt liber eine eingebaute wiederauflad-
bare Lithium-Polymer-Batterie mit 1550 mAh. Das grof3e Auge des
ClicBot-Roboters ist ein drehbarer kreisformiger 2,1-Zoll-Touchscreen
auf der Vorderseite. Im oberen linken Bereich des Bildschirms
befinden sich visuelle Sensor, Gestensensor und Kamera-Anzeige.
Das Steuerungszentrum-Modul verfiigt liber 3 oberflachenkapazitive
Beriihrungsbereiche, die sich oben, links und rechts befinden, 2
Kombinationsschnallen befinden sich oben und unten auf der
Riickseite. Gleichzeitig verfligt das Steuerungszentrum-Modul auch
tiber Funktionseinheiten wie Beschleunigungssensor, Gyroskop,
Mikrofon, Lautsprecher und WiFi-Modul.

Oberflachenkapazi-
[Abmessung 66.7*66.5*124.8 mm| tive Beriihrung- Oben, links und rechts
serkennung
; . Unterstiitzung der
(Gewicht 275¢ Mikrofon Lautstarkeerkennung
Touchscreen-Grofle |2.1” Lautsprecher Monophonie
Bildschirmdre B o e
hwinkel -24° - +24 WiFi 2.4 G/5G
Batterie 1550mAh
5r!¥'é'r"s‘t’3§?,§'g"3!er Ladeanschluss USB-C
Gesichtserkennung [ o mpinations- Oben und unten
Kamera und Objektbewe- schnalle £ der Riicksei
ungserkennun; auf der Rickseite
Erkennungsent er-
nung < 5m
Unterstiitzt 8
Gestenerkennun Gestenbedienungen
lgssensor Erkennungsentfer-
nung < 20cm
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Modulspezifikationen

nti 0 Joint

Das Antriebskugelmodul (Joint) gilt als ,Gelenk”“ des ClicBot-Roboters
und dient dazu, den Roboter zur Bewegung anzutreiben.

Als hochprazises Servosystem verfiigt das Antriebskugelmodul tiber
einen Gleichstromgetriebemotor, eingebauten DC-Getriebemotor,
Winkelgeschwindigkeitssensor und Winkelpositionssensor. Zusatzlich
verfligt das Antriebskugelmodul tiber 4 Kombinationsschnallen (2 in
jeder Halbkugel), und jede Kombinationsschnalle ist mit einer
Ringanzeigelampe ausgestattet, die die Kombinationsfiihrung und

Aktualisierungsstatus durch verschiedene Lichteffekte zeigen konnen.

55 mm
Abmessung (Durchmesser)
Gewicht 65 g
Nennleistung des Motors ~ [2.64 W
Maximale Drehzahl 216° /s

Kombinationsstatu- ﬁ;'?b’fﬂgé oben
sanzeige und unten
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@ Beschreibung des Ringanzeigestatus des Antriebskugelmoduls
Kombinationsstatus
Leuchtet konstant — Kombination in Ordnung
‘Blinkend — Zu kombinierendes Modul
‘Schnelles Blinken — Kombinationsfehler
Aktualisierungsstatus
‘Leuchtet konstant — Aktualisierung fertig
-Blinkend — Zu aktualisierendes Modul



Modulspezifikationen

Verlangerungsstangenmodul (Skeleton)

Das Verlangerungsstangenmodul (Skeleton) gilt als ,Skelett” des
ClicBot-Roboters, mit dem die Korperglieder des Roboters gespleifdt
werden. Das Verlangerungsstangenmodul verfiigt nicht nur tiber 2
Kombinationsschnallen am oberen bzw. unteren Ende, sondern auch
zwei Balkenanzeigen an der Vorderseite, die die Schnallenkombina-
tionsfiihrung und Aktualisierungsstatus an beiden Enden durch
verschiedene Lichteffekte zeigen kénnen.

Abmessung 37.8%37*120mm
(Gewicht 50g
U Position der

Kombinati Ober- und
ombinations- Unterseite
schnallen
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Beschreibung des Status der Balkenanzeigen des
Verlangerungsstangenmoduls

Kombinationsstatus
‘Leuchtet konstant — Kombina-
tion in Ordnung

-Blinkend — Zu kombinierendes
Modul

Schnelles Blinken — Kombina-
tionsfehler
Aktualisierungsstatus

‘Leuchtet konstant— Aktualis-
ierung fertig

-Blinkend — Zu aktualisierendes
Modul

Skeleton Farbe der Lichtleiste-]

Durch grafische Programmierung kénnen die Farben der

Skeleton-Balkenanzeige eingestellt werden.



Modulspezifikationen

Radmodul (Wheel)

Als ausfiihrendes Funktionsmodul des ClicBot-Roboters wird das
Radmodul (Wheel) zum Spleifien von Fahrzeugrobotern verwendet.
Die maximale Drehzahl des Radmoduls mit eingebautem Gleich-
stromgetriebemotor und magnetischem Winkelgeschwindigkeits-Po-
sitionssensor betragt 4,5 Umdrehungen pro Sekunde. In der Nahe der
Schnalle des Radmoduls befindet sich eine Balkenanzeige, die durch
verschiedene Lichteffekte die Kombinationsfiihrung und Aktualis-
ierungsstatus zeigen konnen.

Raddurchmesser 83.8mm

Gewicht 130g

Nennleistung des

NMotors “rune 2.4W

Maximale Drehzah gé?‘hjmimh”nge" /
Position der

Kombinationsschnalle |1
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Beschreibung des Balkenanzeigenstatus des Radmoduls

Kombinationsstatus

‘Leuchtet konstant — Kombination in Ordnung
‘Blinkend — Zu kombinierendes Modul
‘Schnelles Blinken — Kombinationsfehler
Aktualisierungsstatus

‘Leuchtet konstant— Aktualisierung fertig

Blinkend — Zu aktualisierendes Modul




Modulspezifikationen

nt ti 0 nt t n ti 0
Der Unterbau des ClicBot-Roboters wird mit Kleber an der Verstarkungsteile werden verwendet, um die Spleif¥festigkeit
Arbeitsflache befestigt. zwischen Modulen zu verstarken.

Ss ng
ih g

Wenn eine bestimmte Kombinationsposition des Roboters einer
groflen Kraft ausgesetzt ist und sich leicht trennen lasst, konnen
Verstarkungsteile zur Verstarkung verwendet werden.

[Abmessung 75.3*75.3%*45.8mm
Gewicht 60g

Verwenden Sie bitte den mitgelieferten Kleber, um einen

idealen Fixiereffekt zu gewahrleisten. Schritt 1 Schritt 2 Schritt 3
Stecken die Drehen die Drehen sie, bis sie auf
Verstarkung- Verstarkung- die Bezugslinie
steile zwischen steile ausrichtet
Modulen ein.

Ees



Modulspezifikationen

t oot

Der Laufful des Roboters ist ein sensorisches Funktionsmodul von
ClicBot. Ein hochempfindlicher Drucksensor ist in die Sohle des
LauffuRes eingebaut, und ein Mikrocomputerprozessor wird verwen-
det, um den Druck des Detektionsende zu steuern

\
f—\

2

[Abmessung 41.8*41.8*71.2 mm
Gewicht 50g
Druckerkennun <oN
gshereich B
Position der Kombin
Oberseite

ationsschnittstelle
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t oot

Im oberen Teil des Lauffuf3es befindet sich eine orangefarbene
Balkenanzeige. Standardmafig wird die Helligkeit der Anzeigelampe
am Lauffuf? je nach groerem Erkennungsdruck heller. Die Balkenan-
zeige des Lauffufles kann die Kombinationsfiihrung und Aktualis-
ierungsstatus durch verschiedene Lichteffekte zeigen.

Kombinationsstatus

‘Leuchtet konstant — Kombination in Ordnung
-Blinkend — Zu kombinierendes Modul
Schnelles Blinken — Kombinationsfehler
Aktualisierungsstatus

-Leuchtet konstant — Aktualisierung fertig
-Blinkend — Zu aktualisierendes Modul



Modulspezifikationen

Saugnapf (Suction Cup)

Als ausfiihrendes Funktionsmodul von ClicBot verfiigt der Saugnapf
liber eine eingebaute Unterdruckluftpumpe und ein Magnetventil.
Uber den Bitoperatoren werden das Ansaugen / Ablasen der
Luftpumpe und der Schaltzustand des Magnetventils gesteuert,
sodass das Klettern und andere Anwendungen des ClicBot-Roboters
realisiert werden. Daruiber hinaus ist ein Luftdrucksensor in den
Saugnapf eingebettet, der die Adsorptionsfestigkeit aktiv erkennt.

{

P

Abmessung 83*83*91mm

Gewicht 200¢g

Adsorptions- Maximal 20 kg in vertikaler Richtung
gewicht Maximal 5 kg in horizontaler Richtung

Position derkombina-

tionsschnittstelle Unterseite
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Saugnapf (Suction Cup)

Der Saugnapf verfiigt Uiber eine griine Balkenanzeige. Beim Ansaugen
hat die Anzeige den Atmlichteeffekt. Wenn der Saugnapf fest
angebracht ist, lechtet die Anzeigelampe konstant. Die Balkenanzeige
des Saugnapfmoduls kann die Kombinationsfiihrung und Aktualis-
ierungsstatus durch verschiedene Lichteffekte zeigen.

Kombinationsstatus

-‘Leuchtet konstant — Kombination in Ordnung
-Blinkend — Zu kombinierendes Modul
Schnelles Blinken — Kombinationsfehler
Aktualisierungsstatus

-Leuchtet konstant — Aktualisierung fertig
-Blinkend — Zu aktualisierendes Modul



Modulspezifikationen

Abstandsmessmodul (Distance Sensor)

Das Abstandsmessmodul ist ein Wahrnehmungsfunktionsmodul des
ClicBot-Roboters. Es verfiigt Uiber eine hochprazise Infrarot-Laser-
sonde, steuert und erkennt den Abstand zu Hindernissen liber den

eingebauten Mikrocomputerprozessor.

e
=//
N1V T
Abmessung 40*%40*82.4mm
Gewicht 60¢g
Erfassungsbereich 2-100 cm

Einstellung der
Freiheitsgrade

Einstellbereich des unteren Gelenks betragt 0°-180°
Einstellbereich fiir Links- und Rechtsdrehung des
Hauptkorpers betragt -90°-90°

tionsschnittstelle

Position derKkombina-

Unterseite
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Abstandsmessmodul (Distance Sensor)

Im oberen Teil des Entfernungsmessers befindet sich eine rote
Ringanzeige. Wenn es mit dem ClicBot-Roboter verbunden ist, wird
die Helligkeit der Anzeigelampe standardmafig heller, wenn der
Erfassungsabstand kleiner wird. Die Ringanzeige des Messmoduls
kann die Kombinationsfiihrung und Aktualisierungsstatus durch
verschiedene Lichteffekte zeigen.

o)

Kombinationsstatus

-‘Leuchtet konstant — Kombination in Ordnung
-Blinkend — Zu kombinierendes Modul
Schnelles Blinken — Kombinationsfehler
Aktualisierungsstatus

-Leuchtet konstant — Aktualisierung fertig
-Blinkend — Zu aktualisierendes Modul




Modulspezifikationen

Manipulator (Grasper) Manipulator (Grasper)

Als ausfiihrendes Funktionsmodul des ClicBot-Roboters tibernimmt Der Manipulator verfiigt Uiber eine gelbe Balkenanzeige, die die

der Manipulator ein bionisches flexibles Design. Durch den Kombinationsfiihrung und Aktualisierungsstatus durch verschiedene
eingebauten Mikrocomputer-Prozessor zur Steuerung der Motorbewe- Lichteffekte zeigen kann.

gung kann der Manipulator verschiedene Formen von Objekten

erfassen.

Kombinationsstatus

Abmessung 165*80*57 mm Leutet konstant — Kombination in Ordnung
Gewicht 90g -Blinkend — Zu kombinierendes Modul
Maximales Greifgewicht 250g Schnelles Blinken — Kombinationsfehler
Maximale GreifgroRe 6cm Aktualisierungsstatus

Position der Kombinationsschnittstelle | Unterseite ‘Leutet konstant— AktuaIiSierung fertig

Blinkend — Zu aktualisierendes Modul
75



Modulspezifikationen

Manipulator (Grasper) Montaje de Modulos

Innenring

Aufenring

l \QG

Aufenring = i . i i
Innenring -@Achten Sie beim Spleifien der Module darauf, den Innenring des
\ \\\ \Goldfarbene ivioduls auf den AufBenring eines anderen Moduls auszurichten.
verbindungskontakte @zwei beliebige Module haben zwei Kombinationsrichtungen:
600 parallel und nicht parallel.
\
== \/ -1
,@4 ,@jﬁ

I in in i in in

Alle Module von ClicBot werden durch Kombinationsschnallen
gespleifdt. Die Kombinationsschnallen bestehen aus Innenring,
Aufenring und goldfarbenen Verbindungskontakten. Ineinandergreif-
ender Innenring und Auf3enring verbinden die beiden Module
zusammen, und die goldfarbenen Verbindungskontakte dienen zur
Ubertragung von Befehlen und zur Stromversorgung.

NP
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Modulkombination

tion ti

Auf der Oberseite der Befestigungsteile befinden sich 1/4 Standard-
schrauben, mit denen Mobiltelefone, Sportkameras usw. am

ClicBot-Roboter gespleifit werden kénnen

(—————=
T ~—
[Abmessung 39.8%39.8*79.6mm
Gewicht 60g

Einstellung der Freiheits-
grade

Einstellbereich des Gelenks unten betragt 0°
~180°

Einstellbereich fiir Links- und Rechtsdrehung
des Hauptkorpers betragt -90° ~90°

Position der Kombinations

schnalle

Unterseite

Batteriekapazitat und Aufladung

Die Farbe der Batterieanzeige des Steuerungszentrum-Moduls (Brain)
zeigt den Leistungsstatus des ClicBot-Roboters an, der auch im
Systemmenii aufgerufen werden kann.

Griin — Vollladung
Orange — Beim Aufladen
Rot — Niedrige

i i

Wenn die Batteriekapazitat des ClicBot-Roboters zu niedrig ist, zeigt
der Bildschirm an, dass die Batteriekapazitat niedrig ist und sie
aufgeladen werden muss. Um den normalen Betrieb des Roboters zu
gewabhrleisten und die Lebensdauer der Batterie zu gewahrleisten, soll
der Roboter rechtzeitig aufgeladen werden

Niedrige
i i
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Sicherheit und Datenschutz

Sicherheit und Datenschutz

© @

GB19865-2005, GB6675,1-2014, GB6675,2-2014, GB6675,3-2014,
GB6675,4-2014

FC &

Dieses Gerat entspricht den FCC-Bestimmungen des Teils 15. Der
Betrieb unterliegt der Bedingung, dass dieses Gerat keine schadlichen
Storungen verursacht: (1) Dieses Gerat darf keine schadlichen
Storungen verursachen, und (2) dieses Gerat muss alle empfangenen
Storungen akzeptieren, einschliellich Storungen, die zu einem
unerwiinschten Betrieb fliihren kdnnen.
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Anderungen oder Modifikationen, die nicht ausdriicklich von der fiir die
Einhaltung verantwortlichen Partei genehmigt wurden, konnen die
Berechtigung des Benutzers zum Betrieb des Gerats ungiiltig machen.
HINWEIS: Gemaf3 der FCC-Bestimmungen des Teils 15 wurde dieses
Gerat getestet und festgestellt, dass es den Grenzwerten fiir digitale
Gerate der Klasse B entspricht. Der Zweck dieser Grenzwerte besteht
darin, Wohneinrichtungen vor schadlichen Stérungen angemessen zu
schiitzen. Dieses Gerat erzeugt, verwendet und strahlt méglicherweise
Hochfrequenzenergie aus. Wenn es nicht gemaf den Anweisungen
installiert und verwendet wird, kann es die Funkkommunikation
storen. Es gibt jedoch keine Garantie dafiir, dass bei bestimmter
Installation keine Stérungen auftreten. Wenn es durch Ein- und
Ausschalten des Gerats festgestellt wird, dass dieses Gerat den Funk-
oder Fernsehempfang stort, kann der Benutzer versuchen, die Stérung
durch eine oder mehrere der folgenden Maf3nahmen zu beseitigen:
-Orientieren oder positionieren Sie die empfangende Antenne erneut.
-Vergrolern Sie den Abstand zwischen dem Gerat und dem
Empfanger.

—Schliefien Sie das Gerat an eine Steckdose anderer Schaltung an,
womit der Empfanger verbunden ist.

-Bitte wenden Sie sich an den Handler oder einen erfahrenen Funk- /
Fernsehtechniker.

Das Gerat wurde bewertet, dass die allgemeinen Anforderungen an die
RF-Exposition erfiillt wurden. Dieses Gerat sollte mit einem
Mindestabstand von 20 cm zwischen dem Strahler und lhrem Kérper
installiert und betrieben werden.

FCC ID: 2AWR5-KY002B



Sicherheit und Datenschutz

IC

RSS-Gen Ausgabe 4 Dezember 2014"&"CNR-Gen 4e Décembre
2014:

-Deutsch:

Dieses Gerat entspricht den lizenzfreien RSS-Standard(s) von
kanadischer Industrie.

Der Betrieb unterliegt den folgenden zwei Bedingungen: (1) Dieses
Gerat darf keine Stérungen verursachen, und (2) Dieses Gerat muss
Storungen akzeptieren, einschliellich Storungen, die einen unerwiin-
schten Betrieb des Gerats verursachen kénnen.

—French:

Le présentappareilestconforme aux CNR d'Industrie Canada
applicables aux appareils radio exempts de licence.
L'exploitationestautorisée aux deux conditions suivantes: (1) I'appareil
ne doit pas produire de brouillage, et (2) I'utilisateur de I'appareildoit
accepter tout brouillageradioélectriquesubi, mémesi le brouillageest
susceptible d'encompromettre le fonctionnement.
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Dieses Gerat wurde Test der typischen Kérpertragenden Operationen
unterzogen. Um die Anforderungen an die RF-Exposition zu erfiillen,
muss der Mindestabstand zwischen dem Korper des Benutzers und
dem Mobilteil (einschlieflich der Antenne) O cm betragen. Giirtelclips,
Holster und ahnliche Zubehore von Drittanbietern, die von diesem
Gerat verwendet werden, diirfen keine Metallteile enthalten.
Korpertragende Zubehore, die diese Anforderungen nicht erfiillen,
erfiillen méglicherweise nicht die Anforderungen an die RF-Exposition
und sollte vermieden werden. Verwenden Sie nur die mitgelieferte
oder zugelassene Antenne. Das Gerat entspricht den grundlegenden
Anforderungen und anderen relevanten Vorschriften der Richtlinie
1999/5 / EG. Alle wichtigen Funk-Teste wurden durchgefiihrt.

1. WARNUNG: WENN DIE BATTERIE DURCH EINEN FALSCHEN TYP
ERSETZT WIRD, BESTEHT EINE EXPLOSIONSGEFAHR. ENTSORGEN SIE
DIE BATTERIE BITTE NACH DEN ANWEISUNGEN. 2.Das Gerat
entspricht den RF-Spezifikationen, wenn es 0 mm von lhrem Korper
verwendet.



Sicherheit und Datenschutz

Datenschutz

Wir sind uns der Bedeutung der Sicherheit personenbezogener Daten
bewusst und werden wir unser Bestes tun, um die Sicherheit
personenbezogener Daten aller Benutzer zu schiitzen. Wir werden alle
angemessenen und praktikablen Mafinahmen ergreifen, um
sicherzustellen, dass keine irrelevanten personlichen Daten gesam-
melt werden. Wenn Benutzer wahrend der Verwendung des Produkts
einige personliche Informationen angeben missen, werden wir
zunachst um eine Autorisierung des Benutzers bitten. Dariiber hinaus
werden Sicherheitsmafinahmen treffen, die den Branchenstandards
entsprechen, um die vom Benutzer bereitgestellten personlichen
Informationen nur lokal auf dem Gerat zu speichern. Im Falle einer
nicht wesentlichen Internetverbindung fiir die Funktionsnutzung
werden wir auch die Verwendung personlicher Informationen
priorisieren, die von Benutzern mit lokaler Computertechnologie
bereitgestellt werden, um unbefugten Zugriff, 6ffentliche Offenlegung,
Verwendung, Anderung, Beschadigung oder Verlust von Daten im
Internet zu verhindern.

Sie konnen die spezifischen Datenschutzrichtlinien auf der ClicBot
App oder auf der offiziellen Website des Unternehmens unter
www.keyirobot.com priifen.
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Kundendienst

Wir versprechen, dass, wenn die modularen ClicBot-Roboterprodukte
und -zubehore wahrend der Verwendung gemaf den Produktanweis-
ungen Material- und Prozessprobleme aufweisen, die vom
technischen Inspektionspersonal des Unternehmens im Rahmen der
Produktgarantie bestatigt werden, werden ein kostenloses Wartungs-
service fur die elektronischen Gerate fur 1 Jahr ab dem Datum des
Produktkaufs und ein kostenloses Wartungsservice fiir Materialien
und Motoren fiir 6 Monate angeboten.

Kontaktieren Sie uns bitte unter support@keyirobot.com oder mit
einem Handler , um die Garantie in Anspruch zu nehmen.

Bewahren Sie die Kaufrechnung des Produkts ordnungsgemaf auf,
um sicherzustellen, dass Sie die Garantie in Anspruch nehmen
konnen



Haufige Fragen

M 1.Wie kann ich ClicBot ein- und ausschalten?

Halten Sie den Netzschalter auf der Riickseite des Steuerungszen-
trum-Moduls (Brain) etwa 3 Sekunden lang gedriickt, um es einzus-
chalten. Driicken Sie den Netzschalter auf der Riickseite des
Steuerungszentrum-Moduls (Brain) nach dem Einschalten einmal und
wahlen Sie dann die Option Herunterfahren auf dem Touchscreen, um
das Gerat auszuschalten. Halten Sie etwa 6 Sekunden lang nach dem
Einschalten gedriickt, um das Herunterfahren zu erzwingen.

M 2. Warum wird ClicBot automatisch ausgeschaltet?

Um die Batterie- und Motorleistung des ClicBot-Roboters aufrechtzuer-
halten, wird der ClicBot unter folgenden Bedingungen automatisch
ausgeschaltet:

1.Kein Betrieb und keine Bedienung des ClicBot-Roboters fiir mehr als
20 Minuten;

2.Die Batteriekapazitat des ClicBot-Roboters betragt weniger als 10%.

H 3.Wie lange dauert es, bis ClicBot voll aufgeladen ist?

Wie lange kann ClicBot bei Vollladung verwendet werden?
Wenn ein 5V / 2A-Ladegeréat verwendet wird, dauert eine volle Ladung
3 Stunden. Die Nutzungsdauer hangt sich von der RobotergrofRe ab.
Bac-Roboter kann bei Vollladung bis zu 4 Stunden ununterbrochen
verwendet werden.

B 4.Muss ClicBot mit dem Internet verbunden sein?

ClicBot kann auch ohne Verbindung zum Internet verwendet werden.
Stellen Sie eine Verbindung zum Netzwerk her, um neue Funktionen
zu uberpriifen und aktualisieren.

B 5 Muss der ClicBot-Roboter mit der App verbunden sein?
ClicBot-Roboter kann auch ohne Verbindung mit der APP verwendet
werden. Sie konnen die Funktionen des Bac/Bic-Charakterroboters
auf dem Bildschirm des Steuerungszentrum-Moduls auswahlen, ohne
eine Verbindung zur App herzustellen.
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B 6. Wie weit ist der maximale Steuerabstand zwischen der ClicBot
APP und dem Roboter?
Je nach Verbindungsmethode ist der maximale Steuerungsabstand
zwischen der ClicBot APP und dem Roboter unterschiedlich. Bei der
Routing-Verbindung betragt der maximale Abstand zwischen der
ClicBot APP und dem Roboter ca. 10 m. Die Leistung des Routers
wirkt sich auch auf den Steuerungsabstand aus. Bei der
Hotspot-Verbindung betragt der maximale Steuerungsabstand
zwischen der ClicBot APP und dem Roboter ca. 5 m.

Bl 7.Konnen die Funktionen von ClicBot aktualisiert werden?

Alle Module von ClicBot kénnen online aktualisiert werden.
Nachdem das Steuerungszentrum-Modul (Brain) mit dem WiFi-Netzw-
erk verbunden ist, gleiten Sie auf dem Bildschirm von unten nach
oben, um das Systemmenii aufzurufen und wahlen Sie ,Aktualisie-
ren“. Dann konnen Sie neue Funktionen liberpriifen, herunterladen
und aktualisieren.

Wenn Sie andere Module mit dem Steuerungszentrum-Modul (Brain)
verbinden, sucht die Software automatisch nach neuen Funktionsak-
tualisierungen. Die Aktualisierung der neuen Funktion wird auf dem
Bildschirm des Steuerungszentrum-Moduls angezeigt, dann befolgen
Sie bitte die Anweisungen zum Aktualisieren des Moduls.

Bl 8.Wie weit kann das Steuerungszentrum-Modul (Brain) die
Entfernung von Gestenoperationen wie Verdecken und Winken
erkennen?

Der Gestenoperationserkennungssensor von Steuerungszentrum-Mod-

ul (Brain) befindet sich im oberen linken Dreiecksbereich des

Bildschirms und kann die Gestenoperationen 5 bis 20 cm vor dem

Bildschirm erkennen.



Haufige Fragen

H 9.Wie weit kann das Steuerungszentrum-Modul (Brain)
Hindernisse erkennen?
Der Gestenoperationserkennungssensor von Steuerungszen-
trum-Modul (Brain) befindet sich im oberen linken Dreiecksbereich
des Bildschirms und kann Hindernisse 5 bis 20 cm vor dem
Bildschirm erkennen.

B 10.Wie weit kann das Steuerungszentrum-Modul (Brain) das
menschliche Gesicht erkennen?

Die Gesichtserkennungskamera von Steuerungszentrum-Modul
(Brain) befindet sich im oberen linken Dreiecksbereich des
Bildschirms. Halten Sie bitte bei der Gesichtserkennung einen
Abstand von ca. 1 m ein.

B 11 Wie weit kann das Steuerungszentrum-Modul (Brain) die
Objektbewegung erkennen?
Die Objektbewegungserkennungskamera von Steuerungszen-
trum-Modul (Brain) befindet sich im oberen linken Dreiecksbereich
des Bildschirms. Halten Sie bitte bei der Objektbewegungserkennung
einen Abstand von 1 bis 5 m ein.

B 12.Was ist die Funktion der Kamera von Steuerungszentrum-Modul (Brain)?

Der Steuerungszentrum-Modul (Brain) verfuigt tiber eine 120-W-Pix-
elkamera, damit die die Manipulation des Roboters in der ersten
Ansicht, Gesichtserkennung, Objektbewegungserkennung und andere
Funktionen des Roboters realisiert werden kénnen.

H 13.Wie grof} ist der Schwenkbereich des Bildschirms des
Steuerungszentrum-Moduls (Brain)?

Der Bildschirm des Steuerungszentrum-Moduls (Brain) kann um bis zu

24 ° nach links oder rechts gedreht werden. Sie konnen die grafische

Programmierung in der ClicBot App verwenden, um den Bildschirm an

eine bestimmte Position zu drehen. Achten Sie darauf, den Bildschirm

nicht von Hand zu drehen. 82

l 14.Wie kann ich den ClicBot-Roboter spleiien?

ClicBot verfiigt liber eine intelligente Kombinationsfiihrung. Nach
Auswahl des Roboters zeigt der Bildschirm des Steuerungszen-
trum-Moduls (Brain) die Module an, die Schritt fiir Schritt spleifdt
werden miissen. Gleichzeitig blinkt die Anzeige der Spleiposition.
Nach dem Spleifen der Module priift die Software automatisch, ob
die Modulkombination korrekt ist. Wenn das Modul falsch gespleift,
wird auf dem Bildschirm des Steuerungszentrum-Moduls (Brain) eine
Fehlermeldung gemeldet, und die Anzeige des falsch gespleifiten
Moduls blinkt ebenfalls schnell. Wenn die Modulkombination richtig
ist, korrigiert die Software automatisch den Winkel der gespleifiten
Module.

B 15.Warum blinkt die Anzeige des Moduls??

Die Anzeige des Moduls zeigt den Funktionsstatus des Moduls an.
Die Anzeige hat hauptsachlich folgende Bedeutungen:

Leuchtet konstant — Funktion in Ordnung

Atmend - Bereitschaftszustand

Blinken — Modulkombination erforderlich

Schnelles Blinken — Kombinationsfehler

Il 16.Welche Programmiersprachen kommen in ClicBot zur Anwend-
ung?

Grafische Programmierung und Python-Programmierung.

H 17.Welche Module sind programmierbar?

Mehr als 20 steuerbare Komponenten sind derzeit programmierbar,
darunter der Bildschirm des Steuerungszentrum-Moduls (Brain),
Lautsprecher, Motor von Antriebkulgel (Joint), Motor des Radmoduls
(Wheel), Lichtbalkenfarbe des Verlangerungsstangenmoduls
(Skeleton) usw.



Warranty description

Dear Customers,

Thank you for choosing Clicbot. As former children too interested in
computers, all of us here at ClicBot remember dreaming of building a
custom robot we could truly call our own, but being constrained by the
technology of our time.We made ClicBot to fulfill this dream, and hope
you enjoy it as much as we have. If you want to learn more
configurations for ClicBot, or share one you made, check out the ClicBot
Facebook community. We ve seen some truly extraordin

nary custom builds made by our own cusom-ers.

ClicBot is covered by a one-year hardware warranty so if anything starts

acting funny,please tell us!

This product is near and dear to our heart, and we care about your
feedback. if you've got anythoughts, opinions, or questions, send us an
email at feedback@global.keyirobot.com and we'll reply to you

within ONE business day.
Welcome to the world of ClicBot.

479Jessie St, San Francisco, CA 94103 USA
http://keyirobot.com/
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Description of Warranty Terms

1. This warranty policy is valid for one year.
2. Within warranty period, KEYi Tech will provide free repairs and
replacements for all defective modules that cease functioning during
normal usage.
3. Within warranty period, KEYi Tech will charge for all repairs and
replacements under the following circumstances:

1.Fail to provide a valid warranty card or proof of purchase.

2.Improper usage not in compliance with user manual, or
self-conducted modifications that lead to broken product.

3. Transportation, movement or falling that leads to broken
product.

4.0ther force majeure that lead to broken products. Example of
force majeure:Earthquake.
4. This warranty term does constitute an implicit promise. KEYi Tech is
not responsible for unique, coincidental and indirect damages, no
matter contractual, civil negligence or other stipulations.
5. If a customer's country of residence has relevant laws regarding

warranty terms, then those laws will prevail.

After sales service email

feedback@global.keyirobot.com



Warranty Card

Warranty Card Copy
[KEYi Tech's Copyl

Model/SKU 1.Warranty program
SK number (Located on back of box) After sales agent
Customer signature,
Purchase date Year. Month date 2.Warranty program,
Customer name After sales agent
Phone number Customer signature.

Customer address
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Instalacion de la Aplicacion ClicBot

Busque ClicBot en App Store o Android Market o escanee el codigo
QR para descargar e instalar la aplicacion ClicBot.

La aplicacion ClicBot es compatible con
las versiones de sistema iOS 10.0, Android
5.0 y superior.

Sugerencias de Uso

Consulte la Guia de Viaje por el Planeta de ClicBot para conocer las
instrucciones de operacion y soluciones a problemas sobre ClicBot. El
Manual del Usuario describe en detalle la informacion del producto
ClicBot, incluidos las especificaciones de los médulos, el montaje y el
uso, la configuracion de conexion, la carga de la bateria, la seguridad
y la privacidad, el servicio postventa y las respuestas a preguntas
frecuentes.
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Sugerencias de Uso

1. El juguete contiene pequenas piezas, siendo inadecuado para
ninos menores de 3 anos;

2. Evite caidas desde alturas, ya que el juguete dispone de piezas de
precision;

3. El juguete no es ignifugo, no lo acerque a fuentes de fuego;

4. Mantenga el juguete seco y evite mojarlo o ponerlo en agua como
no es a prueba de agua;

5. No deje que los metales entren en contacto directo con los
contactos de conexion dorados del juguete;

6. No monte directa o indirectamente varios médulos de cerebro en
conjunto;

7. La bateria incorporada no se puede retirar ni reemplazar, debera
ponerse en contacto con el servicio postventa para su reparacion si
encuentra algin dano;

8. El cargador no es un juguete, cargue el juguete solamente con un
cargador recomendado (especificaciones de uso recomendadas:
salida CC 5V / 2A);

9. No se recomienda seguir utilizando el juguete durante la carga;
10. No aplique fuerza para girar forzadamente el juguete cuando su
movimiento esta bloqueado;

11. No toque el juguete con la mano cuando se esta moviendo;

12. El medio ambiente puede verse afectado si desecha este juguete
como quiera, por lo que reciclelo adecuadamente;

13. El paquete contiene informacion importante, consérvelo bien.
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Breve Descripcion del Producto

Breve Descripcion del Producto

ClicBot es un robot inteligente diseiado para ninos con funciones de educacion y entretenimiento.

Con un diseiio modular que es facil de montar y desmontar, ClicBot permite a los niios crear diversos robots interesantes con la misma facilidad con
que utilizan bloques de montaje. ClicBot es un compaiierito de los ninos, que mira a los alrededores con curiosidad parpadeando su grande 0jo;
también puede interactuar consigo, le saludara con entusiasmo si le reconoce, actuara de una manera linda y encantadora al tocar su cabeza con la
mano, y esquivara curiosamente a la izquierda y derecha cuando se para por delante de él... Ademas, la aplicacion ClicBot proporciona robots con una
variedad de funciones y aplicaciones, tales como robots de carreras al galope, robots animales bonitos, robots trepadores geniales, robots andantes

bidnicos, etc., satisfaciendo asi toda la imaginacion de los ninos sobre los robots.

Lo que es mas, los nifos pueden crear el futuro junto con ClicBot. La aplicacion ClicBot cuenta con dos herramientas de creacion, que son edicion de
guiones de movimiento y programacion grafica. Por medio de edicion de guiones de movimiento, los nifios pueden ajustar directamente la postura del
robot en movimiento o empujar el robot hacia todas las direcciones como un carrito de juguete, completando asi con fluidez las acciones del robot y el
control remoto del volante; en combinacion con la programacion grafica, los niios pueden finalizar la aplicacion del programa inteligente del robot
arrastrando los médulos de programacion grafica seglin el orden de las instrucciones. Para ayudar a los niihos a realizar mejor sus ideas y creaciones, la
aplicacion ClicBot actualizara continuamente videos del curso STEAM con su funcion académica, para guiar a los nifios a aprender y conocer el
movimiento de los robots, la programacion de IA y demas conocimientos. Los nifios también pueden cargar los robots creados por ellos mismos en la

comunidad de la aplicacion ClicBot y compartirlos con mas personas para obtener una sensacion de logro y satisfaccion.
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Especificaciones de los Modulos

Médulo de Cerebro (Brain)

El médulo de cerebro (Brain) es el centro de control y suministro
eléctrico del robot ClicBot, adoptando un procesador de arquitectura
ARM-A7 e incorporando una bateria de polimero de litio recargable de
1550mAh. La pantalla tactil circular giratoria de 2,1” delantera es
justamente el ojo grande del robot ClicBot, en cuya area superior
izquierda se encuentan el sensor de vision, el sensor de gestos y la luz
indicadora de trabajo de la camara. El médulo de cerebro dispone de
3 areas tactiles capacitivas superficiales en los lados superior,
izquierdo y derecho, asi como 2 hebillas de montaje en las partes
traseras superior e inferior, respectivamente. Ademas, las unidades
funcionales como el sensor de aceleracion, el giroscopio, el micréfo-
no, el altavoz y el médulo Wi-Fi estan integradas en el modulo de
cerebro.

R ) Sensor tactil En los lados superior,
Dimensiones 66.7*66.5*124.8 mm| capacitivo superficia| izquierdo y derecho
Lo Compatible con la
Peso 275¢ Micréfono deteccion de volumen
[Tamaiio de B
\apantalla tactil 2.1 Altavoz Monoaural
[Angulo de rotacion B o iEi
de la pantalla -24° - +24 WiFi 2.4 G/5G
. " Bateria 1550mAh
2 millones de pixeles
Compatible con el Puerto de carga USB-C
reconocimiento
Camar Lacnal yla detecglon Abertura de En las partes
amara Ogjggglmlento e montaje traseras supetrior
Distancia de e inferior

reconocimiento <5m

Compatible con la

Sensor de operacion de 8 gestos

reconocimiento de | Distancia de

gestos reconocimiento <
Ocm
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Sensor de gestos

Luz indicadora de

Camara

Sensor tactil
superficial

Luz indicadora de
alimentacion

Pantalla tactil

eee

Tecla de
encendido

Puerto de
carga tipo C

Micréfono



Especificaciones de los Modulos

o] 0 ion i nto Joint

Como la “articulacion” del robot ClicBot, el madulo de bola de
accionamiento (Joint) se utiliza para accionar el robot.

El médulo de bola de accionamiento es un servo sistema de alta
precision, incorporado con motorreductor de CC, sensor de velocidad
angular, sensor de posicion angular y otros sensores. Hay un total de 4
hebillas de montaje, 2 en cada hemisferio, cada una de las cuales
esta disenada con una luz indicadora anular para indicar la guia de
montaje y el estado de la funcion de actualizacion a través de
distintos efectos de luz.

Dimensiones 55mm (diametro)

Peso 65¢g

Potencia nominal del motor|2.64 W
Velocidad de

rotacion maxima 216° /s
. . 2 en cada
Connection light hemisferio

(superior e inferior)
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- Constantemente iluminada —

- Parpadeante — Madulo a

* Descripcion del estado de la luz indicadora anular del

médulo de bola de accionamiento
Funcion de estado de montaje Funcion de actualizacion

- Constantemente iluminada
Montaje normal — Actualizacion completada
- Parpadeante — Madulo a

montar actualizar

- Rapidamente parpadeante —

Montaje incorrecto



Especificaciones de los Modulos

Modulo de Barra de Extension (Skeleton)

El médulo de barra de extension (Skeleton), que es el “esqueleto” del
robot ClicBot, sirve para unir las extremidades corporales del robot.
Hay 2 hebillas de montaje en los lados superior e inferior, asi como 2
bandas de luces indicadoras en la parte delantera para indicar la
guia de montaje de las hebillas en ambos extremos y el estado de la

funcion de actualizacion con diferentes efectos luminosos.

en la abertura de
montaje

Dimensiones 37.8*37*120mm
Peso 50¢g

Posicion de la

hebilla de montaje |En los lados

superior e inferior

* Descripcion del estado de la banda de luz indicadora
del moédulo de barra de extension

Funcion de estado de montaje

- Constantemente iluminada —
Montaje normal

- Parpadeante — Madulo a montar
- Rapidamente parpadeante —
Montaje incorrecto

Funcion de actualizacion

- Constantemente iluminada —
Actualizacion completada

- Parpadeante — Madulo a
actualizar

mero de | Color de la banda
Skeleton Skeleton de luz indicadora -

Puede configurar el color de la banda de luz indicadora de Skeleton

mediante programacion grafica.
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Especificaciones de los Modulos

Médulo de Rueda (Wheel)

El modulo de rueda (Wheel) es para montar robots automotrices,
siendo un modulo funcional de ejecucion del robot ClicBot. Un
motorreductor de CC y un sensor magnético de velocidad - posicion
angular estan incorporados, con una velocidad de rotacion maxima
de 4,5 revoluciones por segundo. Se diseiia una banda de luz
indicadora cerca de la hebilla del médulo de rueda, cuyos diferentes
efectos luminosos le permiten saber la guia de montaje y el estado de
la funciéon de actualizacion.

Diametro de la rueda |83.8mm

Peso 130g
Potencia nominal

| motor 2.4w
Velocidad de 4.5 revoluciones
rotacion maxima por segundo
Posicion de la 1

hebilla de montaje
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* Descripcion del estado de la banda de luz indicadora
del médulo de rueda

Funcién de estado de Funcién de actualizacion

montaje - Constantemente iluminada
- Constantemente ilumina- — Actualizacion completada
da — Montaje normal - Parpadeante — Modulo a
- Parpadeante — Médulo a actualizar
montar

- Rapidamente parpadeante

— Montaje incorrecto



Especificaciones de los Médulos

El accesorio de base (Mount) es para fijar el robot ClicBot en una

mesa con pegamento de base.

Dimensiones

75.3*75.3*45.8mm

Peso

60g

@ Para garantizar el efecto de fijacion, utilice el pegamento de

base oficialmente provisto.

El accesorio de refuerzo puede reforzar la resistencia de montaje entre
moédulos.

@ Cuando cierta posicién de montaje del robot es facil de
desconectarse debido a una mayor fuerza, se puede reforzar con
el accesorio de refuerzo.

Paso 1 Paso 2 Paso 3

Monte el Gire el Girelo hasta que la
accesorio de accesorio de linea base esté
refuerzo entre refuerzo alineada

los médulos
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Especificaciones de los Médulos

t t oot

La pata es un moédulo funcional de deteccion de ClicBot, que puede
servir como la pata del robot. Se incorpora con un sensor de presion
altamente sensible y un micro procesador aritmético para controlary

detectar la presion final.

Dimensiones

41.8*41.8%71.2mm

508

Rango de deteccion
\ de presion

9.8N

Posicion de la
abertura de montaje

En el lado superior

@ Evite aplicar una presion fuera del rango de deteccion, de lo
contrario, puede danar la funcion de deteccion de presion del

modulo.
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t t oot

Una banda de luz indicadora naranja esta en la parte superior de la
pata. Cuando la pata se monta en el robot ClicBot, su luz indicadora
sera mas brillante por defecto a medida que se aumenta la presion
de deteccion. A través de efectos luminosos cambiantes, esta banda
de luz indicadora también puede indicar la guia de montaje y el
estado de la funcion de actualizacion.

Funcion de estado de montaje Funcion de

- Constantemente iluminada — Montaje actualizacion
normal - Constantemente
- Parpadeante — Maodulo a montar iluminada —

- Rapidamente parpadeante — Montaje Actualizacion
incorrecto completada

- Parpadeante —
Médulo a actualizar



Especificaciones de los Modulos

Ventosa (Suction Cup)

La ventosa es un moédulo funcional de ejecucion de ClicBot, incorpora-
da con una bomba de aire de presion negativa y una valvula
solenoide. Se emplea un procesador de operacion a nivel de bits para
controlar la entrada y liberacion de aire de la bomba de aire y el
estado de encendido y apagado de la valvula solenoide, permitiendo
que el robot ClicBot realice escaladas y otras aplicaciones. Un sensor
de presion de aire también esta integrado en la ventosa, capaz de

detectar activamente si la succion es firme.

/ \
\ /
Dimensiones 83*83*91mm

Peso 200 g

Peso de succion

Hasta 20kg en la direccion vertical
Hasta 5kg en la direccion horizontal

Posicion de la
abertura de montaje

En la parte inferior
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Ventosa (Suction Cup)

El médulo de ventosa tiene una banda de luz indicadora verde, que
mostrara un efecto luminoso de respiracion cuando la ventosa
comienza a succionar, y presentara un efecto de luz constantemente
iluminada cuando la ventosa se succiona firmemente. Alin mas, esta
banda de luz indicadora puede cambiar su efecto luminoso para
senalar la guia de montaje y el estado de la funcion de actualizacion.

Funcion de estado de
montaje

- Constantemente iluminada
— Montaje normal

- Parpadeante — Madulo a
montar

- Rapidamente parpadeante
— Montaje incorrecto

Funcion de
actualizacion

- Constantemente
iluminada —
Actualizacion
completada

- Parpadeante —
Modulo a actualizar



Especificaciones de los Modulos

Médulo Medidor de Distancia (Distance Sensor)

Como un médulo funcional de deteccion del robot ClicBot, el modulo
medidor de distancia adopta una sonda laser infrarroja de alta
precision y un micro procesador aritmético incorporado para controlar
y detectar la distancia con obstaculos.

NV 7177

Dimensiones 40*40*82.4mm

Peso 60 g

Rango de distancia

de deteccion 2-100 cm

j Rango de ajuste de la junta universal inferior 0° ~180°
IA' USttegel grado de Ranéo de a}uste de rotacion izquierda y derecha del
berta cuerpo principal -90° ~90°

Posicion de la

abertura de montaje | En la parte inferior
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Modulo Medidor de Distancia (Distance Sensor)

Una luz indicadora anular roja esta en la parte superior del modulo
medidor de distancia. Cuando el médulo se monta en el robot ClicBot,
su luz indicadora sera mas brillante por defecto a medida que se
acorta la distancia de deteccion. Por otro lado, esta luz indicadora
anular le permite saber la guia de montaje y el estado de la funcion
de actualizacion mediante distintos efectos luminosos.

//U

Funcion de actualizacion

Funcion de estado de montaje
- Constantemente iluminada — - Constantemente iluminada
Montaje normal — Actualizacion completa-

- Parpadeante — Modulo a da

montar - Parpadeante — Madulo a

- Rapidamente parpadeante — actualizar

Montaje incorrecto



Especificaciones de los Modulos

Pinza de Agarre (Grasper)

La pinza de agarre es un modulo funcional de ejecucion del robot
ClicBot, adoptando un diseiio flexible bionico y controlando el
movimiento del motor a través de un micro procesador aritmético
incorporado, capaz de agarrar objetos en todo tipo de formas.

Dimensiones 165*80*57mm
Peso 90g

Peso maximo de agarre 250g

Tamaiio maximo de agarre 6cm

Posicion de la abertura de montaje En la parte inferior
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Pinza de Agarre (Grasper)

Hay una banda de luz indicadora amarilla en la pinza de agarre, a
través de cuyos efectos luminosos le indica la guia de montaje y el

estado de la funcion de actualizacion.

Funcion de estado de montaje

- Constantemente iluminada — Montaje
normal

- Parpadeante — Maédulo a montar
-Rapidamente parpadeante — Montaje
incorrecto

Funcion de actualizacion

- Constantemente

iluminada — Actual-
izacion completada

- Parpadeante — Maédulo

a actualizar



Especificaciones de los Modulos

Montaje de Modulos Montaje de Modulos

nillo interior Anillo exterior

Todos los maédulos de ClicBot se montan a través de hebillas de
montaje. La hebilla de montaje esta compuesta por un anillo interior,
un anillo exterior y contactos de conexion dorados. Dos maédulos estan
conectados entrelazando ambos anillos interior y exterior, y los
contactos de conexion dorados son para transmitir instrucciones y
suministrar energia eléctrica.

TR * Al montar los médulos, debe alinear el anillo interior de la hebilla de
un médulo con el anillo exterior de la hebilla de otro médulo.
* Cualquier dos médulos pueden montarse en dos direcciones -
Anillo exterior paralela y no paralela.

nillo interior y
\ Contacto
\\\ \ de conexion
o0
=v<
NS SN

o
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pecificaciones de los Médulos

oio i in o Energia y Carga
Hay tornillos estandar 1/4 en la parte superior del accesorio de El estado de energia del robot ClicBot se indica por el color de la luz
fijacion, a través de los cuales se puede conectar un teléfono movil o indicadora de alimentacion del médulo de control principal (Brain),
una camara deportiva a su robot ClicBot. también se puede ver entrando en el meni del sistema.

O

‘ ‘ Verde — Energia
I n g
p Naranja — Cargando
T Rojo — Energia
ins iin
A— Cuando la energia del robot ClicBot es demasiado baja, la pantalla
=/ Py . - . . s
dara un aviso de que la bateria tiene una baja energia y debe
cargarse. Para garantizar el funcionamiento normal del robot y
mantener la vida util de la bateria, cargue oportunamente la bateria
en caso de baja energia.
Dimensiones 39.8%39.8*79.6mm
Peso 60g
Rango de ajuste de la junta universal inferior 0°
Ajuste del grado -180°
de libertad Rango de ajuste de rotacion izquierda y derecha

del cuerpo principal -90° -90°

Posicion de la hebilla de

3 En la parte inferior
montaje
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Seguridad y Privacidad

Informacion de Seguridad

GB19865-2005. GB6675.1-2014. GB6675.2-2014-
GB6675.3-2014. GB6675.4-2014

FC &9

This device complies with part 15 of the FCC Rules. Operation is
subject to the condition that this device does not cause harmful
interference (1) this device may not cause harmful interference, and
(2) this device must accept any interference received, including
interference that may cause undesired operation.Any changes or
modifications not expressly approved by the party responsible for

compliance could void the user's authority to operate the equipment.

929

NOTE:This equipment has been tested and found to comply with the
limits for a Class B digital device, pursuant to Part 15 of the FCC Rules.
These limits are designed to provide reasonable protection against
harmful interference in a residential installation. This equipment
generates, uses and can radiate radio frequency energy and, if not
installed and used in accordance with the instructions, may cause
harmful interference to radio communications. However, there is no
guarantee that interference will not occur in a particular installation If
this equipment does cause harmful interference to radio or television
reception,which can be determined by turning the equipment off and
on, the user is encouraged to try to correct the interference by one or
more of the following measures:

—Reorient or relocate the receiving antenna.

-Increase the separation between the equipment and receiver.
—Connect the equipment into an outlet on a circuit different from that
to which the receiver is connected.

—Consult the dealer or an experienced radio/TV technician for help.

The device has been evaluated to meet general RF exposure require-
ment. This equipment should be installed and operated withminimum
distance 20cm between the radiator & your body.

FCC ID: 2AWR5-KY002B



Seguridad y Privacidad

IC

RSS-Gen Issue 4 December 2014"&"CNR-Gen 4e Décembre 2014:
—English:

This device complies with Industry Canada licence-exempt RSS
standard(s).

Operation is subject to the following two conditions: (1) This device
may not cause interference, and (2) This device must accept any
interference, including interference that may cause undesired
operation of the device.

—French:

Le présentappareilestconforme aux CNR d'Industrie Canada
applicables aux appareils radio exempts de licence. L'exploitationes-
tautorisée aux deux conditions suivantes:

(1) l'appareil ne doit pas produire de brouillage, et

(2) I'utilisateur de I'appareildoit accepter tout brouillageradioélec-
triquesubi, mémesi le brouillageest susceptible d'encompromettre
le fonctionnement.

IC: 26344-KY002B
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1O

Manufacturer's Name: Beijing Ke Yi Technology Co., Ltd.

Address: 8th Floor, Dimeng Building, Huayuan Road,Haidian District,
Beijing,China

Product Name: ClicBot Modular Entertaining and Educational Toy
Trade Mark: ClicBot

Model number: KYOO2CK10

Operating Temperature: -10° Cto 40° C

This device is in compliance with the essential requirements and
other relevant provisions of Directive 2014,/53/EU. All essential radio
test suites have been carried out.

Detailed DOC file please visit our website: www.keyirobot.com.

The device complies with RF specifications when the device used at
20cm from your body.

Care for the environment! Must not be discarded with household
waste.



Seguridad y Privacidad

RF Specification:

This product can be used across EU member states.

Function Operation Frequency Max RF output power Limit
802.11b/g/n(20MHz):
2.4G WIFI 2412~2472MHz;
802.11b//n | 802 11n(40MHz):2422 13.02 dBm 30 dBm.
(HT20,HT40) ~2462MHz
802.11a/n(HT20)/ac(VHT20):
5G WIFI 5745-5825MHz;
802.11n(HT40)/ac(VHT40):
802.11a/n/ac 5755.5795MHx: 10.57 dBm 30 dBm.
(20/40/80) 802.11ac(VHT80):5775MHz

Privacidad del Usuario

Conocemos muy bien la importancia que tiene la seguridad de
informacion personal y nos esforzaremos al maximo por proteger la
seguridad de informacion personal de todos los usuarios. Nos
aseguraremos de no recoger ninguna informacion personal
irrelevante tomando todas las medidas razonables y viables. Si el
usuario necesita proporcionar alguna informacion personal en el uso
del producto, obtendremos primero su autorizacion y sélo la guardare-
mos localmente en el equipo a través de medidas de proteccion de
seguridad conforme al estandar industrial. En el caso de que no sea
necesaria una conexion de red para la aplicacion funcional, también
daremos prioridad al uso de su informacion personal con la
tecnologia de procesamiento local, para evitar acceso no autorizado,
divulgacion publica, uso, modificacion, dainos o pérdida de datos en
Internet.

Puede ver la politica de privacidad especifica en la aplicacion ClicBot
0 en nuestro sitio web oficial www.keyirobot.com.

101

Servicio Postventa

Con respecto al producto de robot modular ClicBot y sus accesorios,
nos comprometemos a prestar el servicio de reparacion gratuita de 1
ano para componentes electronicos y de 6 meses para materiales y
motores desde la fecha de compra en caso de problemas de
materiales y mano de obra durante el uso segln las instrucciones del
producto, previa confirmacion por inspectores técnicos de KEYi Tech
de que estan dentro de la garantia del producto.

Puede ponerse en contacto con nosotros en support@keyirobot.com o
en el canal de compra del producto para disfrutar del servicio
postventa.

Guarde adecuadamente la factura de compra del producto para el
servicio postventa.



Preguntas Frecuentes

H 1. ;Como encender y apagar ClicBot?

Mantenga pulsada la tecla de encendido en la parte trasera del
modulo de cerebro (Brain) durante unos 3 segundos para encenderlo.
En el estado encendido, pulse la tecla de encendido en la parte
trasera del modulo de cerebro (Brain), luego seleccione Apagar en la
pantalla tactil para apagarlo; también puede mantener pulsada la
misma tecla durante unos 6 segundos para un apagado forzado.

H 2. ;Por qué ClicBot se apaga automaticamente?

Para mantener el rendimiento de la bateria y del motor, el robot
ClicBot se apagara automaticamente en los siguientes casos:
1. No se opera el robot ClicBot durante mas de 20 minutos;

2. El robot ClicBot tiene una energia inferior al 10%.

H 3. ;Cuanto tiempo se necesitara para cargar ClicBot por completo?
¢Cuanto tiempo puede funcionar en el estado totalmente cargado?

Se tardara 3 horas en cargarlo completamente con un cargador de 5V
/ 2A. El tiempo de uso variara seglin el tamano del robot, y el robot
Bac puede funcionar continuamente durante un maximo de 4 horas
después de estar totalmente cargado.

Bl 4. ;Se debe conectar ClicBot a la red?

No hace falta conectarse a la red para el uso de ClicBot, pero puede
inspeccionar y actualizar nuevas funciones mediante conexion de red.

H 5. ;Se debe utilizar el robot ClicBot con conexion a la aplicacion?

El robot ClicBot se puede utilizar sin conectarse a la aplicacion, y
puede seleccionar la funcion del robot de papel Bac / Bic en la
pantalla del médulo de cerebro (Brain) en caso de no conectarse a la
aplicacion.
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B 6. ;Cual es la mayor distancia de control entre la aplicacion ClicBot y
el robot?

La mayor distancia de control entre ambos depende del método de

conexion, que es de aprox. 10m si adopta una conexién de enruta-

miento y también se ve afectada por el rendimiento del enrutador, y

es de aprox. 5m si adopta una conexion de punto de acceso.

B 7. ;Se pueden actualizar las funciones de ClicBot?

Los moédulos de ClicBot son todos compatibles con la actualizacion en

linea de nuevas funciones.

Conecte el modulo de cerebro (Brain) a la red inalambrica Wi-Fi, luego

deslice hacia arriba para entrar en el menu del sistema y seleccione
['Actualizar | para inspeccionar y descargar las nuevas funciones

actualizadas;

Al montar otros médulos en el médulo de cerebro (Brain), el software

detectara automaticamente si hay actualizacion de nuevas funciones

y la pantalla del médulo de cerebro dara avisos de actualizacion,

puede seguir las instrucciones para actualizar los médulos.

M 8. ;Cual es la distancia a la que el médulo de cerebro (Brain) puede
detectar gestos como bloquear, agitar, etc.?

El sensor de reconocimiento de gestos del médulo de cerebro (Brain)
esta en el area triangular superior izquierda de la pantalla, mantenga
una distancia de 5~20cm al realizar gestos como bloquear, agitar,
etc.

B 9. ;Cudl es la distancia de deteccion de obstaculos del médulo de
cerebro (Brain)?

El sensor de reconocimiento de gestos del médulo de cerebro (Brain)

esta en el area triangular superior izquierda de la pantalla, capaz de

detectar obstaculos de 5~20cm por delante.



Preguntas Frecuentes

H 10. ;Cual es la distancia de reconocimiento facial del médulo
de cerebro (Brain)?
La camara de reconocimiento facial del médulo de cerebro (Brain) se
encuentra en el area triangular superior izquierda de la pantalla,
mantenga una distancia aproximada de 1m durante el reconocimien-
to facial.

B 11. ;Cual es la distancia a la que el médulo de cerebro (Brain)
puede detectar el movimiento de objetos?
La camara de deteccion de movimiento de objetos del médulo de
cerebro (Brain) esta en el area triangular superior izquierda de la
pantalla, y debe haber una distancia de 1~5m para detectar el
movimiento de objetos.

B 12. ;Para qué sirve la camara del médulo de cerebro (Brain)?

El médulo de cerebro (Brain) adopta una camara de 2 millones de
pixeles, que puede realizar el control del primer angulo visual del
robot, el reconocimiento facial, la deteccion de movimiento de objetos
y otras funciones.

H 13. ;Cual es el rango de rotacion de la pantalla del modulo

de cerebro (Brain)?
La pantalla del médulo de cerebro (Brain) puede girar hasta 24° a la
izquierda o derecha. Mediante programacion grafica en la aplicacion
ClicBot, puede controlar la pantalla para que gire a una posicion
especifica. Tenga cuidado de no girar la pantalla con la mano.

W 14. ;Como montar un robot ClicBot?

103

ClicBot tiene una funcion de guia de montaje inteligente. Después de
seleccionar un robot, la pantalla del médulo de cerebro (Brain)
mostrara paso a paso los modulos que debe montar, la luz indicadora
de la posicion de montaje correspondiente también parpadeara para
avisarle y, finalizado el montaje de médulos, el software inspecciona-
ra automaticamente si es correcto. En caso de montaje incorrecto,
aparecera un mensaje de error en la pantalla del médulo de cerebro
(Brain) y la luz indicadora del médulo incorrecto también parpadeara
rapidamente; a medida que los médulos se montan correctamente, el
software corregira automaticamente su angulo de montaje.

W 15. ;Por qué parpadean las luces indicadoras de un médulo?
Las luces indicadoras de un médulo se utilizan para indicar el estado
funcional del médulo, que tienen principalmente los siguientes
efectos:

Constantemente iluminada - Funcién normal

Respiracion — Estado listo
Parpadeante — Moédulo a montar
Rapidamente parpadeante — Montaje incorrecto

H 16. ¢;Con qué lenguajes de programacion es compatible ClicBot?

ClicBot es actualmente compatible con la programacion graficay la
programacion Python.

W 17. ;Cuales son los moédulos programables compatibles

de ClicBot?
Hay mas de 20 componentes controlables en la programacion actual
de ClicBot, incluidos la pantalla del méodulo de cerebro (Brain), el
altavoz, el motor de la bola de accionamiento (Joint), el motor del
modulo de rueda (Wheel), el color de la banda de luz del médulo de
barra de extension (Skeleton), etc.



Warranty description

Dear Customers,

Thank you for choosing Clicbot. As former children too interested in
computers, all of us here at ClicBot remember dreaming of building a
custom robot we could truly call our own, but being constrained by the
technology of our time.We made ClicBot to fulfill this dream, and hope
you enjoy it as much as we have. If you want to learn more
configurations for ClicBot, or share one you made, check out the ClicBot
Facebook community. We ve seen some truly extraordin

nary custom builds made by our own cusom-ers.

ClicBot is covered by a one-year hardware warranty so if anything starts

acting funny,please tell us!

This product is near and dear to our heart, and we care about your
feedback. if you've got anythoughts, opinions, or questions, send us an
email at feedback@global.keyirobot.com and we'll reply to you

within ONE business day.
Welcome to the world of ClicBot.

479Jessie St, San Francisco, CA 94103 USA
http://keyirobot.com/
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Description of Warranty Terms

1. This warranty policy is valid for one year.
2. Within warranty period, KEYi Tech will provide free repairs and
replacements for all defective modules that cease functioning during
normal usage.
3. Within warranty period, KEYi Tech will charge for all repairs and
replacements under the following circumstances:

1.Fail to provide a valid warranty card or proof of purchase.

2.Improper usage not in compliance with user manual, or
self-conducted modifications that lead to broken product.

3. Transportation, movement or falling that leads to broken
product.

4.0ther force majeure that lead to broken products. Example of
force majeure:Earthquake.
4. This warranty term does constitute an implicit promise. KEYi Tech is
not responsible for unique, coincidental and indirect damages, no
matter contractual, civil negligence or other stipulations.
5. If a customer's country of residence has relevant laws regarding

warranty terms, then those laws will prevail.

After sales service email

feedback@global.keyirobot.com



Warranty Card

Warranty Card Copy
[KEYi Tech's Copyl

Model/SKU 1.Warranty program
SK number (Located on back of box) After sales agent
Customer signature.
Purchase date Year. Month date 2.Warranty program,
Customer name After sales agent
Phone number Customer signature.

Customer address
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