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Cuando el avidn estd bajo, las luces del fuselaje 2
seguiran parpadeando, mientras que el control 0 PCI O N 8+

remoto emitird una alarma de "pitido".

GUIA DEL USUARIO
AVION PLEGABLE

INSTRUCCIONES DEL CONTROL REMOT:!

=S —
© ©
Control de la luz
Mensajes cortos
Modo sin cabello
Arcilla Correccién no ciclica

Botdn de aceleracién Modo de retroceso de 360 °

Se puede disparar
con una sola prensa/ Imagen / Ver video

Presione este boton H
para mostrar el video / \
Abrir / cerrar y después / alrededor

Giro a laizquierda
giro a la derecha

onfirmacién / retorno R

Cambios en la imagen

— T e
Haga clic en inicio/ 4 Potencia del .
Aterrizaje con i 010 clie interruptor Desmontaje del Servomotor
Modo de bloqueo Configuracion del sistema de servos

CONTROL REMO

1. SOPORTE PARA TELEFONOS MOVILES

Arrastra el teléfono fuera o o
Luego Ponte el teléfono mévil.

Por defecto, la Cémara tiene prioridad en conectarse a

A latransmision de imégenes de pantalla. si necesita [e]mm]e]
conectarse a la transmision de imagenes del teléfono

Video de operaciéndel  movil, primero apague el interruptor de pantallay luego

tutorial s160 espere un minuto antes de conectar la Camara del avién

Escanear el Cédigo para  WiFi con el teléfono mévil.

— 1 —



2.2.4 INTEGRACION DEL NUMERO DE ONDAS SEMANALES G

Enciende el interruptor de alimentacién del avién
Coloque el avién en un suelo plano

Los indicadores del avién parpadean. Interruptor s
Interruptor de alimentacion del control remoto

El control remoto se detiene automaticamente

La frecuencia corresponde al avién.

En este momento, la pantalla del control remoto no cambia.

Las luces del avién estan encendidas.

3. HAGA CLIC PARA COMENZAR A HACER
CLIC REQUISITOS DE ATERRIZAJE:

Este producto incluye:

Control de altura Hay una variedad de
métodos de barémetro.

Elementos ambientales (por ejemplo:
Por lo general, la temperatura del avién
es muy alta.Cuando Experimentas
cambios leves Sivuela y baja Tensién.

5. CONTROL DE VUELO
- gas (barra de conector)

) ’ Un clic hacia a[)ajo

Haga lo siguiente:
2. después de la comunicacién
Frecuencia 4G completada

o AmA

//

& \ N
!
W\ AR

N




+ delantero y trasero (joystick derecho)

GUIA DE CONTROL REMOTO Y CARGA DE BATERIAS DE AVIONES

1. BATERIA DE CONTROL REMOTO INCORPORADA
1k Ehy

Cable de carga USB

@:ﬁl ESTADO DEL INDICADOR:

LA CARGAY EL FINAL DE LA LUZ DE
CARGA SE ENCIENDEN.

Tarjeta de
memoria

. . Batali, lanza el dron Cable de carga USB
2. CARGA DE LA BATERIA DEL AVION

(1) el casco de separacién de baterias en la maquina,
(2) inserte el cable de carga de conexién de la bateria
para fines especiales Cargadores como la interfaz
USB del cable de carga del ordenador Al borde del
espacio de trabajo

(3) la luz roja se enciende durante la carga y cuando El tiempo de carga es de
la luz roja se apaga Es una carga completa

3. INSTALACION Y PUESTA EN MARCHA DE BATERIAS DE AERONAVES
Inserte la bateria cargada en la cabina de la bateria del avién y presione el botén de
encendido hasta que el avién arranque.




COLCHON DE AIRE

1.REDUCIRLA FUNCIQN

2. INSTALAR ALAS
Instale la hélice en la direccién correcta.
Arrastre el tornillo de acuerdo con la marca

(a/b) fijado al brazo de soporte y la hélice del avién.

DEFINICION DE DIRECCION Y SELECCION DE MODO DEL MODO SIN CABEZA

AL CAMBIAR AL MODO SIN CABEZA Modo sin cabello
EL AVION SALE DE LA PARTE DELANTERA EN LA
DIRECCION OPUESTA

IZQUIERDA Y DERECHA, DIRECCION DE USO
NARIZ (CON CAMARA) AVION 2.4G

LA FRECUENCIA ES POSITIVA.

1. configuracién de la direccién antes del arranque: configuracién -
Direccion del avién por delante (incluida la cdmara)

2.4 encendido del control remoto G - FM

Definicién completa de la direccién del modo sin cabeza en este vuelo.

2. Presione el botén del modo sin cabeza para el control remoto durante el vuelo
El ruido enorme e ininterrumpido parpadea las luces del avién

Haga clic nuevamente en el botén "modo sin titulo" para entrar en el modo.

El control remoto murmurd y apagé el modo de la boquilla.

CONSEJO: SE NECESITAANTES DE CAMBIAR AL MODO SIN CABEZA
DETERMINAR EL CAMINO A SEGUIR.
DIRECCION DE DESPEGUE DEL AVION
EL SUELO ESTABA ACOSTADO.

— 4 —



CORRECCION NO CiCLICA

Si el dron no sube verticalmente durante el despegue

Se puede corregir. Haga clic en la cinta

El botdn de calibracién y el indicador del dron parpadean
rapidamente.Cuando se enciendan las luces

La calibracién estd completa. En funcionamiento

La unidad de control de calibracién debe estar en reposo.
Estado paralelo a la linea horizontal

De lo contrario, afectara el efecto de correccidn.o

360 ° RODANDO

ETAPA DE ISHI:
1.360 ° Presione el botn de desplazamiento una vez, control remoto ;
Sigue enviando "woo", "woo"

2. Presione el joystick derecho y el avién rodara 360 grados
Mango derecho

/\ DESACTIVA AUTOMATICAMENTE EL ROLLO DE 360 ° D200
- CUANDO HAY UN AVION A BAJA TENSION

N
—/

7N

OPCIONES DE ALTAY BAJAVELOCIDAD

El modo de velocidad es delantero, trasero y izquierdo.

Vuela a la derecha a tres velocidades. Control remoto

Por defecto, la primera velocidad estd activada.

Presione el control remoto para hacer dos sonidos de "tuk tuk"
"Dong dong" es la segunda velocidad, "dong dong" y "dong dong"
En la Tercera velocidad, "dong dong" regresé a la primera velocidad.
Ven rapido.

AJUSTE SUPERIOR E INFERIOR DEL SERVOMOTOR
MAQUINA DE AJUSTE DEL TIMON:
1. Presione el botén de flecha izquierda
Ajuste el angulo de servoing hacia arriba.
2. Presione el mismo botdn que la flecha hacia la derecha.
Ajuste el angulo del servoing hacia abajo. D




MODO DE BLOQUEO

><_

1. Presione el botén para activar el modo barrera

Apague nuevamente el modo de resolucién de problemas. Control remoto

Evite los obstaculos a su alrededor y cuando sienta los obstaculos, hara un sonido pitido.
El dron estd estacionado en su posicién actual. Si el obstaculo esta demasiado cerca

El piloto volé en la direccidn opuesta en el tiempo.

2. se recomienda el uso de la funcién de barrera en el entorno

Se pueden activar vuelos interiores de mas de 6 metros por 6 metros en vertical y horizontal.
El dron ralentiza cuando estd en modo de evitar obstaculos

No se puede activar el modo rapido, se recomienda

Volar en el interior en modo barrera.



UIA DE RESOLUCION DE PROBLEMA

PROBLEMAS

RETENCION

TRATAMIENTO

Detrés del avién con luces
parpadeantes Conectadoala
bateria si, pero reaccionando

El problema de la falta de apoyol

Coincidencia de frecuencia 2.4G
Fallo de avién y control remoto

Por favor, vuelva a probar la coincidencia de frecuencia
2.4 G.zntre el avi6n y el control remoto

No hay respuesta
Conexion de bateria

(1) comienza el control remoto o el avién
(2) el voltaje de la bateria del control remoto o del
avién es bajo.

(3) conectar baterias positivas y negativas con mal
contacto entre los dos

reinstalar la bateria

cargar o reemplazar baterias nuevas

confirmar la instalacién correcta de la polaridad de la
baterfa positiva y negativa

(1)
@)
(3)

Gira con un solo clic
No hay motor de acelerador.
Indicadores de paso y expulsién
Parpadeo

Falta de bateria

Cargar o reemplazar la bateria
Carga de la baterfa

Hélice de avién
Aunque estd abierto, esta bien.
No despegues

(1) deformacién de la hélice
(2) bateria insuficiente

(1) precios alternativos en espiral
(2) carga de la bateria o reemplazo de la carga de la bateria

La vibracion del avién

Deformacién de la hélice

Reemplazo de hélices

Elavién siempre flota.
Unidireccionalv

Un giroscopio centrado en un avion
Es falso.

Volver a realizar la calibracién horizontal
Frecuencia de reinicio del dispositivo
Recalibrar

Accidente de avién
Equilibrio y funcién
Elotofio no sube.

Un giroscopio centrado en un avién
Es falso.

Volver a realizar la calibracién horizontal
Frecuencia de reinicio del dispositivo
Recalibrar

NOTA: NUEVOS PRODUCTOS COMPRADOS
BATERIA DE BAJA TENSION

POR FAVOR, CARGUE LA BATERIA ANTES DE USARLO.

iCOMPLETAMENTE ABIERTO!




Quando l'aereo ha bassa potenza, le luci del corpo 2
lampeggeranno rapidamente e il telecomando emettera 0 PCI 0 N 8+
un suono di allarme "beep beep".

GUIDA UTENTE
AEREI PIEGHEVOLI

DI CONTR REMO

COMAN

=S —
Controllo © ©
dell'illuminazione
breve messaggio
Modalita senza peli
argilla Correzione non periodica
Pulsante di accelerazione © © Modalita rinculo a 360°

Pub sparare o
Utilizzo di una pressa/ A Visualizzazione

Premere questo pulsante li immagini/
Mostra video / \ video
aiadm nteriore e posteriore/
Gira a destra dintorni

Modifiche dell'immagine onferma / restituzione R

— T S
Clicca per avviare/ 4 Convertitore |— Smontaggio del servomotore

Fai clic per accedere di potenza
s switch o .
Modalita blocco Impostazioni del sistema server

TELECOMAN

1. SUPPORTO TELEFONICO CELLULARE

Trascina il telefono fuori o o
Allora metti dentro il telefono.

Per impostazione predefinita, la fotocamera da priorita
alla connessione al trasferimento dell'immagine dello [e]am]e]
= A schermo. Se & necessario connettersi a un trasferimento
Video tutorial sulle dell'immagine del telefono cellulare, spegnere prima
operazioni $160 linterruttore dello schermo e quindi attendere un minuto

Scansionailcodiceda  ,imj gj utilizzare il telefono per connettersi alla
guardare fotocamera dell'aereo WIFI.

— 1 —



2.2.4 INTEGRAZIONE DEI NUMERI SETTIMANALI DELLE ONDE G

Accendere l'interruttore di alimentazione dell'aereo
Posizionare il piano su una superficie piana

Le luci dell'indicatore sull'aereo lampeggiano. Interruttore S
Interruttore di alimentazione a distanza

Il telecomando si ferma automaticamente

La frequenza corrisponde all'aeromobile.

Allo stato attuale, lo schermo del telecomando non & cambiato.
Le luci sull'aereo sono accese.

3. FARE CLIC SU START FARE CLIC SUI
REQUISITI DI ATTERRAGGIO:

Questo prodotto comprende:
Ci sono vari controlli di altezza
disponibili Metodo barometro.
Fattori ambientali (quali:
Di solito, la temperatura di un aereo
E molto alto. Quando si sperimenta
Se volo e bassa tensione, non c'é molto
cambiamento. Si prega di eseguire le seguenti
azioni:
2. Dopo la comunicazione
Frequenza 4G completata

5. CONTROL DE VUELO
- gas (barra di cono)




+Anteriore e posteriore (joystick destro)

TELECOMANDO DELL'AEROMOBILE E GUIDA DI RICARICA DELLA BATTERIA

1. BATTERIA DI CONTROLLO REMOTO INCORPORATA
k =

Cavo di carico USB
carta
memoria

@:ﬁl STATO DELL'INDICATORE:

LUCE DI RICARICAE FINE
CARICAMENTO ACCESO.

Batali, lancia il drone. Cavo di carico USB
2. CARICAMENTO DELLA BATTERIA
DELL'AEROMOBILE

(1) Il casco di separazione della batteria sulla
macchina,

(2) Inserire il cavo di collegamento di ricarica della
batteria Caricatore speciale come interfaccia

Cavq di ricarica USB sul bordo del computer Il tempo di ricarica &
spazio di lavorg N Circa 60 minuti
(3) Quando carica, la luce rossa e accesa

La luce rossa che si spegne & a pieno carico

3. INSTALLAZIONE E MESSA IN SERVIZIO DI BATTERIE PER AEREI
Inserire la batteria carica nel vano batterie dell'aereo e premere
Continua a guidare finché |'aereo non decolla.




CUSCINO D'ARIA

1.RIDURRE LA FUNZIQNALITA

2. INSTALLARE ALI
Installare il propulsore nella direzione corretta. o~
Trascinare la vite secondo il segno

(A/B) Fissato sul braccio di supporto e sull'elica dell'aereo

DEFINIZIONE DELLA DIREZIONE E SELEZIONE DEL MODO SENZA TESTA

QUANDO SI PASSA ALLA MODALITA SENZA TESTA Modalita senza peli
L'AEREO DECOLLA DALLA PARTE ANTERIORE ED ENTRA
NELLA DIREZIONE OPPOSTA

DIREZIONE DI UTILIZZO SINISTRA E DESTRA

TESTA (CON FOTOCAMERA) PIANO 2.4G

LA FREQUENZA E' POSITIVA.

1. Configurazione dell'indirizzo prima dell'avvio: Configurazione
Direzione di marcia dell'aeromobile (compresa la telecamera)
2.4 Aprire il telecomando G-FM

Definizione completa della direzione del modo senza testa in questo volo.

2. Premere il pulsante della modalita senza testa sul telecomando durante il volo
L'enorme e ininterrotto rumore ha causato le luci sull'aereo a sfarfallire
Fare nuovamente clic sul pulsante "Modalita senza titolo" per entrare in modalita.
Il telecomando mormord e spense la modalita ugello.
SUGGERIMENTO: E NECESSARIO PRIMA DI PASSARE ALLA
MODALITA SENZA TESTA
DETERMINA IL PERCORSO IN AVANTI.
DIREZIONE DI DECOLLO DELL'AEREO
SDRAIATO PER TERRA.

— 4 —



CORREZIONE NON PERIODICA

Seil drone non sale verticalmente durante il decollo
Pud essere corretto. Fare clic sulla barra multifunzione
Il pulsante di calibrazione e la spia del flash del drone
Presto. Quando la luce & accesa

Calibrazione completata. In esecuzione

L'unita di controllo di taratura deve essere stazionaria.
Lo stato parallelo alla linea orizzontale

Altrimenti, influenzera |'effetto di correzione

SCORRIMENTO A 360°.
FASE SHIJING:

Premere il pulsante di scorrimento una volta a 1.360 ° per controllare da ;
remoto Continua a inviare 'wo', 'wo' D
2. Premere il joystick destro e |'aereo rotola 360 gradi 77\

joystick destro

/\ DISABILITA AUTOMATICAMENTE LO SCORRIMENTO A D200
360°.-QUANDO C'E UN AEREO A BASSA PRESSIONE

/r
&

OPZIONI AD ALTA VELOCITA E BASSA VELOCITA

Le modalita di velocita sono avanti, indietro e sinistra.

Ha volato a destra a tre velocita. Telecomando

Per impostazione predefinita, la prima velocita é attivata.
Premere il telecomando per fare due suoni "tuk tuk"
Dongdong "¢ la seconda velocita," Dongdong "e" Dongdong "
Al terzo round, 'Dong Dong' & tornato al primo round.

Vieni presto.

REGOLAZIONE SU E GIU DEL SERVOMOTORE
MACCHINA DI REGOLAZIONE DEL TIMONE:

1. Premere il pulsante freccia sinistra

Regolare l'angolo servo verso 'alto.

2. Premere lo stesso pulsante della freccia destra.
Regolare l'angolo servo verso il basso.




MODALITA BLOCCO

><_

1. Premere il pulsante per attivare la modalita barriera

Chiudi di nuovo la modalita di risoluzione dei problemi. Telecomando

Evita gli ostacoli intorno a te, e quando senti un ostacolo, emetterai un segnale acustico.
Il drone e' parcheggiato nella posizione attuale. Se 'ostacolo & troppo vicino

Il pilota vola nella direzione opposta in modo tempestivo.

2. Siraccomanda di utilizzare la funzione della barriera nell'ambiente

I voli interni superiori a 6 metri per 6 metri possono essere lanciati sia in direzione verticale
che orizzontale.

Il drone decelera in modalita di prevenzione degli ostacoli

Impossibile attivare la modalita rapida, suggerimento

Vola all'interno in modalita ostacolo.



UIDA ALLA RISOLUZIONE DEI PROBLEMI

PROBLEMA

CONSERVAZIONE

TRATTAMENTO

Ci sono luci dietro |'aereo
connessione a

La batteria i, ma sta reagendo.

Mancanza di problemi di
sostegno

Frequenza corrispondente a 2.4G
Disfunzionamento dell’aeromobile e controllo
remoto

Ripetere la verifica della corrispondenza della frequenza
2.4 Aerei G.ZNTRE e telecomandi

Non '@ risposta
Collegamento della batteria

(1) Awviare telecomando o aereo
(2) Telecomando o

L'aereo & molto basso.

(3) Collegare le batterie positive e negative
utilizzando una batteria danneggiata Il contatto
trai due

(1) Reinstalla la batteria
(2) Caricare o sostituire la batteria con una nuova

(3) Confermare la polarita corretta per l'installazione
Poli positivi e negativi della batteria

Rotazione di un clic
Non c'e' nessun motore a gas.
Indicatori di passaggio ed
espulsione lampeggia

Batteria mancante

Caricare o sostituire la batteria
Caricamento della batteria

Aeroplani ad elica
Anche se & aperto, € molto
buono.Non decollare

(1) Deformazione dell'elica
(2) Batteria insufficiente

(1) Prezzo di sostituzione a spirale
(2) Ricarica della batteria o sostituzione della batteria per
la ricarica

Vibrazione planare

Deformazione dell'elica

Sostituzione dell'elica

L'aereo galleggia sempre.
Unidirezionale

Giroscopio centrato su un piano
Questo e' falso.

Esegui nuovamente la calibrazione orizzontal
Frequenza di ripristino delle apparecchiature

Ricalibra

Incidente aereo
Equilibrio e funzionalita
L'autunno non sorgera.

Giroscopio centrato su un piano
Questo e' falso.

Esegui nuovamente la calibrazione orizzontale
Frequenza di ripristino delle apparecchiature
Ricalibrar

NOTA: NUOVI PRODOTTI ACQUISTATI
BATTERIA A BASSA TENSIONE

SI PREGA DI CARICARE LA BATTERIA PRIMA DELL'USO

COMPLETAMENTE APERTO!
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FCC Statement

This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class B
digital device, pursuant to Part 15 of the FCC Rules. These limits are designed to
provide reasonable protection against harmful interference in a residential
installation. This equipment generates uses and can radiate radio frequency
energy and, if not installed and used in accordance with the instructions, may
cause harmful interference to radio communications. However, there is no
guarantee that interference will not occur in a particular installation. If this
equipment does cause harmful interference to radio or television reception,
which can be determined by turning the equipment off and on, the user is
encouraged to try to correct the interference by one or more of the following
measures:

-- Reorient or relocate the receiving antenna.

-- Increase the separation between the equipment and receiver.

-- Connect the equipment into an outlet on a circuit different from that to which
the receiver is connected.

-- Consult the dealer or an experienced radio/TV technician for help.

This device complies with part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the
following two conditions:

(1) This device may not cause harmful interference, and (2) this device must
accept any interference received, including interference that may cause
undesired operation.

Changes or modifications not expressly approved by the party responsible for
compliance could void the user's authority to operate the equipment.

The device has been evaluated to meet general RF exposure requirement. The
device can be used in portable exposure condition without restriction.



